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1ОБЩИЕ ПОЛОЖЕНИЯ
Настоящая методика поверки распространяется на регистраторы данньж портатиВные

НМG 3010 (дшее - регистраторы или HMG 3010), изготавливаемые KHYDAC ELECTRONIC
GМВН), Германия и устанавливает методы и средства их первиtшоЙ и периодическоЙ поверок.

Регистраторы преднЕu}начены дJuI измерения значений силы и напряжения постоянного
тока, а также частоты с вьIходов первичных измерительньIх преобразователей параметров

расхода, давления, температуры и скорости, а также дJUI регистрации, хранения и индикации
измеренньD( значений.

HMG 3010 может контролировать сигналы до десяти датчиков одновременно.

Устройство имеет 5 входньж гнезда дJIя подкJIючения датчиков; при необходимости это

число может быть увеличено в два рша с помощью Y-адаптера (если требуется более 5

датчиков).
НYDДС ELECTRONIC обеспечивает сrlмораспознаваемые HSI датчики (датчики с

интерфейсом компании HYDAC) дJIя измерения давления, температуры и скорости, которые

распознаются автоматически и N|я которьж диапазон и единицы измерения устанавливаются
прибором НМG 3010.

С помощью прибора тЕtкже есть возможность подкJIючения интеллектуtIльньж датчиков.
Они представляют новое поколение датчиков от HYDAC, которые способны вывоДить
несколько рЕ}зличньD( измеряемьж величин. Эти датчики автоматически распознulют данные
через интерфейс HSI в приборе, а измеренные значения, вкJIючЕuI и единицы измерения,
покzвывЕlются на дисплее.

Интервал между поверкtlNIи - 3 года.

2 ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ
2.| Перечень операций, которые проводят при поверке регистраторов, приведен в

таблице 1.

Примечания:
1 При периодической поверке выполняют только проверку сопротивления иЗОJUIЦИИ.

3 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ
2.1 При проведении поверки применяют следующие средства поверки:

- ка-пибратор процессов многофункциональный Fluke 726 (гР Ns 5222I-12): диапазон

воспроизведения силы постоянного тока от минус 24 мА до 24 мА, + (0,0002,I + 0,002 А);

диапzвон воспроизведения нrшряжения от минус 20 В до 20 в, * (0,0001,U + 0,002 В);
- калибратор многофункциональньй 3010 (гР Nq 34284-07) лиапазон воспроизведения

напряжения от l до202 В, * (12,10-o,UycT + 240 мкВ);

Таблица l

Наименование операции

Обязательность проведения
при поверке

Номер
пункта

настоящей
методикиIервичнои периодической

l Внешний осмотр да да y.l

2 Проверка электрической прочности и
эопротивления изоJU{ции

да
I

да 8.2

} Опробование да да g.3

l Определение погрешности измерения
'преобразовilIIия в код) сигнtlлов напряжения и силы
Iостоянного тока и частоты

да да ъ.{



- генератор сигнtlJIов сложной формы со сверхнизким уровнем искажений DS360 (ГР ]ф

45344-10), диапЕвон частот от 0,01 до 200 кГц, пределы допускаемой абсолютной погрешности

устitновки частоты + (25,10-6,F + 0,004 Гц).

2.2 Щопускается применение других средств поверки, обеспечивающих определение
метрологических характеристик с требуемой точностью.

2.З Все средства поверки должны быть пригодны к эксrrлуатации и иметь
непросроченные свидетельства о поверке.

4 ТРЕБОВАНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕЛЕЙ
К поверке допускЕlют лиц, освоивших работу с регистраторчlNли и используемыми

средствами поверки, из)ливших настоящую методику и aTTecToBaHHbIx в соответствии с
ПР 50.2.012-94 <<ГСИ. Порядок аттестации поверителей средств измерений>.

5 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОПАСНОСТИ
5.1 При проведении поверки соблюдают требования безопасности, предусмотренные

<Правилаrrли технической эксплуатации электроустановок потребителей> и <Правилалли

техники безопасности при эксплуатации электроустановок потребителей> (изд. 3), ГОСТ
|2.2.007.0-75, ГОСТ 12.|.019-2009 (ИУС 11-2010), и требования безопасности, указанные в
технической докупtентации на регистраторы, применяемые средства поверки и вспомогательное
оборудование.

5.2 Персонал, проводящий поверку, проходит инструктаж по технике безопасности на

рабочем месте и имеет группу по технике электробезопасности не ниже 2-й.

6 УСЛОВИЯ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ
6.1 При проведении поверки должны соблюдаться следующие условия:
- температура окружающего воздух&, ОС

- относительнiUI влЕDкность воздуха,Yо

- атмосферное давление, кПа

20+5;

60+20;
от 84 до 106 кПа.

При невозможности обеспечения нормальньIх условий поверку проводят в фактических
условиях эксплуатации. Условия поверки регистратора на месте эксплуатации не должны
вьIходить за пределы рабочих условий, указанньж в технической документации на

регистраторы и средства поверки.

7 ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ
7.1 Перед проведением поверки выполняют следующие подготовительные работы:
7.1.1 Проверку нzlличия действующих свидетельств (отметок) о поверке используемых

средств поверки.
7.1.2 Проверку н{tличия эксплуатационной докуIvlентации на поверяемые регисТраторы.
7.1.3 Проверку соблюдения условий рчвделов 4 и 5 настоящей методики.
'7.|.4 Подготовку к работе средств поверки и испытуемьж регистраторов в соответствии

с их эксплуатационной докуплентацией.
7.2 Поверяемые регистраторы и средства поверки в процессе поверки должны

находиться в нормitльньIх условиrIх согласно технической докуtuентации на нИХ.

При невозможности обеспечения нормальньD( условий поверку проводят в фактических
условиях эксплуатации. Условия поверки регистраторов на месте эксплуатации не должны
вьIходить за пределы рабочих условий, указанньtх в технической документации на

регистраторы и средства поверки. В этом слrIае, должны быть рассчитаны пределЫ

допускаемьIх погрешностей регистраторов и средств поверки (по РД 50-453-84) ДЛЯ

фактических условий поверки и проверено вьшолнение требований п. 2.1 настоящей методики.



7.3. Вкпючение прибора
При первом запуске изделия на экране появJuIется

надпись <.Щобро пожtIловать>. Выберите вЕlш язык,
используя кJIавиши 5-ти позиционной навигационной
кJIавиатуры (выбрать галочкой свой вариант, затем
нажать ОК) и установите дату и время. Выберите
нужный формат, а затем введите текущую дату и
время с помощью кJIавиатуры. Сохраните введенные

данные, нажав ОК, а затем ,Ща;lее (Next).

При запуске устройства в нормальном режиме
работы отображаются следующие данные :

. Производитель

. Назначение прибора

. Версия HMG

.,Щата и время

. Уровень заряда aKKyN{yJuITopa

Экран перекJIючается в режим измерений и
индикации измеренньD( величин в течение нескольких
секунд. Если датчики уже подключены, текущие
измеренные значения приводятся в текущем меню
измеренньD( значений (см. строку заголовка в

верхней части экрана). Чтобы пройти процедуру
запуска быстрее и перейти непосредственно к
измеряемому меню значений, нtDкмите Esc или
кнопку ОК.
На экране показаны измеряемые значения (см.

скриншот) в следующем виде: входной канал -
обозначение - величина - группы (измерений)

Строка меню в нижней части экрана (функция
панель) отображает главное меню и рядом с ним,
справа, статус заряда батареи. Главное меню
содержит следующие функции, к которьпл Вы
можете полr{ить доступ с помощью навигационной
кJIавиши (кнопки со стрелкой) плюс кнопка ОК:
Настройки (Settings) - для ввода и извлечения

данньж настроек, используемьD( длJI выполнения

измерений.
Запись (Recording) - для записи проведенньж
измерений и графическое отражение данньtх
измерений, например, в виде кривой.

,Щополнительно (Extras) - дJUI других функций, плюс

функция для отображения значений Min / Мах.
Измерение значений Min / Мах имеет особое

значение и объясняется более подробно ниже.
Помимо текущих измеренньгх значений, HMG 3010

записывает минимаJIьные и максимальные значения
(Min / Мах значений), за искJIючением слrIаев
построения кривой измерения.
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Сброс приводит к тому, что значения Min /

Мах, заменяются на фактически измеренные
значения в тоже время. Переключение приведет к
сбросу всех датчиков.

Периол времени для фактических параметров всегда
начинается тогда, когда сбрасываются значения Min
/ Мах. Значения сбрасывшотся в следующих
ситуациях:
. Включение агрегата
. Выбор и активация функции Reset в строке меню
(только если Min / Мах активен)
. Подключение или откJIючение датчика HSI
. Изменение настроек датчиков
. Во время записи в журнztл событий
. По завершении записи

Перед сбросом Min / Мах значений, часто
необходимо определить, когда последний раз
значения Min / Мах бьши сброшены. Чтобы сделать
это, нужно перейти к ,Щополнительной (Extras)

функции окна, а затем к About НМG 3010.

После этого HMG 3010 перекJIючается на

меню Текущие измеренные величины (Current

Measured Values). ФункционшIьнаJI Панель
содержит рtвличные функции, обеспечивающие
быстрый доступ к трем основным меню:

- Настройки

- Запись

-,Щополнительно

и на дисплее
- Min / Мах значения.
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7.4. Подготовка к выполнению измерения
Снача;lа зарядите tlккумуJIяТор или подкJIючите источник питания, как описано в рд}деле

об энергоснабжении.
пример простого измерения с использованием двух датчиков давления.
подключите два датчика давления гидравлически к ваlrтей машине и подкJIючите

эти же датчикИ давления с использОвtlнием соединительньD( кабелей, например, к разъемам А и

в HMG 3010.
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Когда используются HSI датчики с автоматическим определением, HMG 3010

автоматически опредеJIяет диапазон измерения и единицы измерения из двух связанньtх

датчиков давления и показывает их на экране с реzlJIьными измеренными значениями. Вы

также можете отобразить минимаJIьные и максимальные значения NIя этих датчиков.
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Чтобы скрыть или показать на дисплее значения Min
/ Мах, нажмите правую стрелку 5-ти позиционной
навигационной клавиатуры, пока Мин / Макс булет
вьцелен синим цветом, а затем нtuкмите кнопку ОК.
В настоящее время также отображается Min / Мах
значения датчиков. Нажмите кJIавишу ОК еще раз,
чтобы скрыть Min / Мах дисплей.

Если значения Min / Мах показаны, Reset, появится в

функциона.пьной панели, что позволяет сбросить
значения Min / Мах, если это требуется. Выберите
Reset с помощью кJItlвиш со стрелками (синей
подсветки), а затем нажмите кнопку ОК, чтобы
сбросить значения Min / Мах.
Измеренные значения могут тчlкже быть отображены
в 7--сегментной панели. Чтобы сделать это,

перейдите в меню Настройки (Settings) в функции
окна, а затем нtDкмите ОК. В меню Настройки
(Settings), перейдите к <Изменить параметры
отображения> (Change display settings) с помощью
5-ти позиционной навигационной клавиатуры, а
затем подтвердите ОК (см. скриншот
двухпанельного дисплея на следующей странице).

Теперь выберите второй пункт, Отображение
измеренного значения (Measured value rendering).
Измеренное значение таблицы (Measured value
table) заложено в приборе по р(олч€tнию. Нажмите
ОК. Появляется выпадtlющий список, в котором вы

переходите в 2 дисплейную панель с помощью
клrlвиш со стрелкЕlI\4и, а затем подтвердите кнопкой
ОК. Для возврата к индикации измеренньD( значений
нажмите Esc twice.
HMG 3010 теперь покt}зывает измеренные
значения на дисплее 7 - сегментной панели. В
зависимости от насц)оек, значения Min / Мах
пок}заны в дополнение к существующим
измеренным значениям.
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Меню записи используется для записи кривьIх

измерения. Во время зtlписи, измеренные значения

записывzlются в течение определенного периода 
,_:,. _

времени, а затем их сохрчtнение покilзilно в виде 'lt4 "

графика.
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7.5 Изменение настроек каналов измерения
Выберите Изменить параметры измерительньD( каналов
(Change settings of mеаsurеmепt channels) дJIя

получения списка всех доступньIх каналов в приборе
НМG (см. скриншот). Существует флажок рядом с

каждым из каналов позвоJUIет перекJIючать вход или
выкJIючить (+ клавиша оК). Активированные каналы
(Activated channels) помечены буквой "Х". Справа от

флажка - установка диапазона измерения (measurement
rапgе setting), единицы измерения (unit), и, если это
применимо, обозначение (designation) датчика,
например, ",Щавление в системе" (System pressure).

Различные варианты, доступные для каналов А и Н,

демонстрируются с помощью канч}ла А в качестве
примера. Выберите запись диапчrзона измерения
(measurement rапgе entry) на правой части канала с
помощью кнопок навигации и нажмите ОК. Это
приведет к окну меню для выбранного канала.

Чтобы ввести обозначение (designation), нЕDкмите ОК, а

затем снова введите его в поле, используя комбинацию
кJIавиатуры, а затем ОК.

В меню режима (Mode) теперь есть возможность
автоматического (Automatic detection) или ру{ного
(Manual) обнаружения датчика (HSD. Опция
Автоматическое обнаружение (HSI) используется для

датчиков компании HYDAC, которые имеют функчию
автоматического обнаружения. Руrная настройка
используется дJUI адаптации датчиков со стандартными
tlнzlJlоговыми сигнztл{lми (например, 4 20 мА) в

приборе HMG.

Тем не менее, существуют приложения, для KoTopbD(

ввод настроек вручную явJIяется полезным, а также в

слrIае датчиков HSI с их распознаванием. Например,
введя параметры вручную дJUI измерения давления, вы
можете иметь физические переменные, отображаемые
пропорционtlпьно давлению, например, силы.
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Ручной (Manual) режим также предоставJuIет
следующие дополнительные настройки:
. Входной сигнал (Input signal)
. Верхний и нижний диапазон измерения (upper and
lоwеr mеаýчrеmепt rапgе)
. Блок (измерения) (Unit (of mеаsчrеmепt))
.,Щесятичньй формат (Decimal format)
Как только выбирается один из этих пунктов,
появJIяется выпадающий список или окно дJuI ввода
настроек

.Щля входного сигнала (Input signal) можно выбрать
между датчиком HSI (интерфейс датчика HYDAC) и

различными стандартными аналоговыми сигнalлчlми в

раскрывающемся списке (с помощью кJIавиши со
стрелкаN,Iи). Чтобы установить диапiвон измерения в
нижнем (Lower) и верхнем (Uрреr) значении,
необходимо ввести соответствующие пределы с
помощью комбинаций клавиатуры.

Вьшадающий список также предоставляет выбор
единицы (Unit) (измерений). Также имеется
возможность определения блока измерений (в верхней
строке выпадающего списка). Курсор переходит на поле
ввода и небольшой треугольный курсор в виде стрелки
появляется в качестве точки вставки. Введите новый
блок, используя комбинацию кJIавиатуры, например,
"КПа" для килопаскzIJuI.
Чтобы ввести дополнительные символы, нужно
переместить треугольный курсор в нужное положение и
ввести символы. Подтверлите ввод с помощью кJIавиши
ок, .rгобы сохранить введенную единицу измерения.

.Щесятичный формат (Decimal format): Здесь можно
yкitзaTb, сколько знаков после запятой булет
использоваться при зЕtписи и отображения измеренньж
значений.

7.6 Автоматический выбор единиц измерения
Это подраздел относится только к HSI датчикам с

автоматическим его определением. Когда датчики
подкJIючены, единица измерения дат!мка считывается и

автоматически принимается прибором.
Если, например, необходимо, чтобы все датчики
д:Iвления с автоматическим определением датчика
показывtlли в единице измерения пси, то можно сделать

эти изменения здесь.

.Щля присоединенного датчика давления 0 ... 100 бар,

НМG 3010 показывает измеренные значения в
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диапазоне измерений от 0 ...1450 фунтов на
квадратный дюйм, то есть, диапазон и единицы
измерения автоматически преобр:вуются в требуемые.

Выбранная единица измерения может быть изменена, а

затем ОК. Выберите новую нужную единицу измерения
из раскрывающегося списка, нажав кнопку ОК.

Таким образом, в списке каналов измерения, диапЕIзон
измерения для этого канала теперь отображается в 0 ...

l450 фунтов на квадратньй дойм, а не в 0 ... 100 бар.
otciaA э O'rl 14'.l;,.l .l!lюlrF! .,i
Сrrma 0 8 С,rФ 14:.t ).l
€}пaС l' офlaaооs,
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сьm.al ý *otniarlo,'frr,
ftпt.J Э UaJ,o-T.яil(I r,rw'
Chrrjf, (] 1d,_t*l ,,{l

Qr.ц|L О id.hаd!1l .

B*l

В текущих измеренных значени.D( (сurrепt measured
values) дисплея отображаются измеренные значения

датчика в покi}заниях psl (введенные для канала или
обозначения).

ýзыrgв Ен+*ц [.',!: 1.1J,,чц

7.7. Подключение интеллектуiLльньж дат[мков (Smart Sensor)
Интеллектуальные дат.rики (SMART sensors) явJUIются даFIикtlми компании HYDAC,

способными выводить несколько рtвличньIх измеренньIх переменньIх, которые отображаются в

подкrtналах одного измерительного канала на приборе HMG. В зависимости от типа датчика,
эти переменные хранятся в течение длительного периода во внугренней пап{яти устройства.
Независимо от используемого датчика, его параN,lетры могуt быть предварительно установлены.

Uпl }с, ,!$чa
UrlltrrФldш
tJ,l lil ab* ld;

Для подкJIючения интеллектуальньIх датчиков
(Connecting SMART Sensors) к HMG 3010, выберите
опцию интеллектуальньгх датчиков в меню Extras.
Затем введите разъем (соппесtоr), к которому
подкJIючен SMART датчик.

StФ.{dф
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Также имеется возможность ввести адрес шины
датчика (sensor bus address). По умолчанию адрес не

указан (No address).
Bus адрес должен бьrгь назначен при работе
интеллектуЕIльного датчика в шинной системе.
После выбора Подключить (Connect) можно увидеть
кtжую-то информацию о подкJIюченном SMART
датчике на функциона-шьной панели. Нажмите на
Продолжить (Continue), чтобы открыть меню опций
Интеллектуального датчика.
Отключить (Disconnect) позвоJuIет рtворвать связь со
Smart датчиком.
При нахожлении в меню интеллектуirльных датчиков
(SMART Sensors mепu) можно ввести парап,Iетры для
адаптации прибора к необходимыпл требовilниям.
Элементы, содержащиеся в меню, измеIUIются в

соответствии с типом подкJIюченного датчика, то есть
не все пункты меню, описанные ниже, моryт быть
одновременно доступны.

Фактические измеренные значения (Sепsоr Yаluеs)
вместе с соответствующими единицtlми измерения
подкJIюченного Smart датчика показаны здесь.
Если Smart дат!мк зчшисывает Min / Мах значений
внугри, они также будг показаны; если нет, то на

дисплее булет показана пунктирнzuI линия, как на

рисунке справа.

Меню Sensor Dialogue позвоJIяет изменять
конфигурацию Smart датчика. Обратите внимание, что
то, что показано в этом меню, зависит от
подкJIюченного SMART датчика. Для полуIения более
полробной информации о возможньIх настройках,
пожалуйста, обратитесь к конкретной документации
датчика.

Pdt
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Меню Administer Sensor Configuration есть
возможность считать текущую конфигурацию Smart

датчика или передать сохраненные настройки в

SMART датчик.
Также можно иметь сохрtlненную конфигурацию на

дисплее или удалить ее.

Baad ar confilralixr ftоп rазо
Tlcrda сс{цч*iхt to slrlзс

Diday s{oad saBol сg{i:uаtiэп

DСс{а ilqod scnsg oq{цrolirn

7.8 Старые модели датчиков компitнии HYDAC или общедоступные датчики,
изготовленные другими производитеJuIми, также могут быть использованы. Тем не менее,

датчики сторонних изготовителей могут не иметь функции автоматического обнарУжения

датчика, следовательно, начальнчш настройка датчика должна бьrгь введена врrIную.

8 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ
8.1 Внешний осмотр
при внешнем осмотре регистраторов проверяют маркировку, нilличие необходимьж

надписей на корпусЕlх, комплектность, отсугствие механических поврежДениЙ.

Не допускtlют к Дальнейшей поверке регистраторы, у которых обнаружено

неудовлетворительное крепление рЕвъемов, грубые механические повреждения наружных

частей, обугливание изоJlяции и прочие повреждения.

8.2 Проверка электрической прочности и сопротивления изоляции
Электрическую прочность и сопротивление изоJUIции проверяют в соответствии с гост

2226|-94 и технической докуI\{ентацией на регистраторы.
При периодической поверке выполняют только проверку сопротивления иЗОЛяции.

8.3 Опробование
8.3.1 Поверяемый регистратор и эталоны после вкJIючения в сеть прогревtlют в течение

времени, уке}анного в эксплуатационной докуплентации.
8.3.2 После вкJIючения регистратора проверяют работу дисплея.
8.3.з Опробование проводят в соответствии с руководством по эксплуатации.

.щопускается совмещать опробование с процедурой проверки метрологических характеристик

регистратора.

8.4. Проверка погрешности измерения (преобразования В КОД) СИГНаЛОВ

напряжения, силы постоянного тока и частоты
8.4.1 Проверку погрешности измерительного кtlнала регистратора (дшее ик)

выполняют не менее, чем в 5 точках i, равномерно распределенньIх в пределах диапазона

преобра:}ования.
Проверку погрешности ик, реализующих анЕ}лого-цифровое преобразОвание,

выполняют одним из следующих способов:
- контролЬ погрешности ИК на соответствие нормированным в докуN{ентации пределам

по методике, изложенной в 11.8.4.2, если выполняются неравенства:

Q<l^l <5Q;

- определение погрешности иК и сравнение с нормировaнными в докуN{еНтациИ

пределами по методике, изложенной в п. 8.4.3, если выполняется неравенство:

l1



l^l > 5Q,

где Q - номинtlльнtul ступень квантования (единица наименьшего рчвряда), выраженнirя в

единицах электрической величины, поступающей на вход поверяемого ИК;
Д - предел допускаемой абсолютной погрешности поверяемого ИК, выраженныЙ в

9диницaх электрической величины, подаваемой на вход ИК.
8.4.2 !ля каждой проверяемой точки i выполняют следующие операции:
- выtIисляют значения контрольньD( сигналов по формулам:

lXKriI : lxil - l^il; lXKzll: |Xi| + |^i|,

где Хц11, xkzi - контрольные сигнttлы, выраженные в единицttх электрической величины,

подаваемой на вход ИК;
xi - значение входного сигнала Ик в единицах электрической величины в i-й

проверяемой точке;
Д; - пре.щел допускаемой абсолютной погрешности поверяемого ИК в Ёй проверяемоЙ

точке, вырtDкенный в единицах электрической величины, поступtlющей на вход ИК.
- устанавливtlют значение величины, подаваемой на вход поверяемого ИК, равным Xpli;
_ наблюдают не менее 4-х отсчетов Yц(Х11;), j : l, 2,З,4, на вьгходе поверяемого ИК;
- если хотя бы один из отсчетов Yr(XKri) (значение Y1 ВыраЖаЮТ В еДИнИЦаХ ПОДаВаеМОГО

входного сигна_па) удовлетворяет неравенству lY,lёKli)l 2 lXil, поверяеМый ИК бРаКУЮТ, Т.К.

погрешность в проверяемой точке превышает предел допускаемьтх значений.
В противном слrIае переходят к выполнению следующей операции:
- устанавливtlют значение величины, подаваемой на вход проверяемого ИК, Равньпu Х121;

- наблюдают не менее 4-х отсчетов Y;;(\21), j = 1, 2, З, 4, на вьIходе поверяемого ИК;
- если хотя бы один из отсчетов Y,:(XKzi) (значение Y1.; ВЫРаЖают в единицах подаваемого

входного сигнала) удовлетворяет неравенству lY,;(XKzi)l < lXil, поверяемый ИК бРаКУЮТ.

В противном сл)чае ИК призншот годным.
8.4.3 fuя каждой проверяемой точки i выполняют следующие операции:
- устанавливают значение величины, подаваемой на вход поверяемого ИК, равньтм Xi;
- наблюдшот не менее 4-х отсчетов Yц, j : 1 , 2, З , 4, на вьIходе поверяемого ИК;

- за оценку абсолютной погрешности A.i ИК в i-й проверяемой точке принимают

значение, вьIIIисJuIемое по формуле:

Aq1 : ШаХ {lY,.i - Xil},

где yijвыражено в единицilх подаваемого входного сигнала;

Значение приведенной погрешности }gi ВЫtIИСJuIется по формуле:

. l00%,

где Y - диtlпчвон измерений.

8.5 Идентификация программного обеспечения
Регистраторы данньIх портативные HMG 3010 подкJIючilют к пк по одному из

имеющихся интерфейсов связи и с помощью прогрЕlммного обеспечения HYDAC CMWrN
считывtlются измеренные значения первичньD( измерительньIх преобразователей.

Поверка регистратора проводится в форме подтверждения соответствия тому ПО,

которое бьшо докуI!{ентировано (внесено в базу данных) при испыт€lниях в целях угверждения
,".ru. Прочелура соответствия сводится к сравнению идентификационного наименования По и

IY,, - Х, lлr:-Icl y
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flомера версви ПО регrlýтраторв с дlнllыми, которые были внесевы в описание тппа. Веряя
программного обеспечеflия высвечив€tется на экраяе реrистатора прtr вкJIючеЕш. tlrфрsой
вдептвфвкатор ПО ве используsтся.

Рсгистртор счп!ется повеЁЕЕым. если идентификаllиоц}lые даняые ре.Естраmра
совпадltют с даЕЕымЕ 1тазаняьпм в mбrпче 2.

обеспеqешlя

9 оФорIl4,IЕниЕ рЕзуJътдтов повЕрки
9.1 ПрЕ поло)iоrг€льtlю( результатах поверки офрмл-пот свlцетслютво о пов€рке

согласtlо пР 50.2.006-94 <ГСИ. Поверка средqтв измерешsй. Орrапизаrrпя й порядок

проведеltияr, и регястатор допускают к экспJtуаш,цш.
9.2 Прц отрЕцательвьD( рgзультапD( поверкЕ свшlстелютво о предыдущей поверке

ашу]мруют и вьцают изЕецсЕие о Ееrrригодиоств IIР 50.2.00694.

///ф ?,ёz1'4а/{,",

Табrпruа 2 - 14декшфпкаllионные дацные
Идеtгплфикацrrонные данные
(пDЕ]sа!сl) Знаqеше значеЕiе зяачение

Идеrгпrфикаццошrое
ваимснование По нмG3000 HMGwIN cMwIN

Номер sерсии
(идентиФrtкаrЕошй вомер По)

не ниже
v03 Rlo

не шrже
чOз Rзб

Не пиже
чOз R]8

IIпtЬоовой идеrrпrФlкатор По Не испошзуgIся Не испоrьзуgrся не используется

Другrrе идеrrгцфшащонные
даццые (еслх имеIотся)

Не fiспользуется Не испо,ъзуегся Не исrtользуется

1з


