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l Вводцап чаgь
llастоящая методика распростравяется яа датшки вибрацпи серии ИrIB00l фирмы

tFМ Electronic GmЬН, Гермаrrия (да,'rее - дат.пrкп вибрачви), и усlЕваа.пrtвает мfiоды и
средства их первичIой и перподич€ской поверок.

Интервал мсжду поверками - l год.

2 Осповвая чдсть
2.1 Операцши поверш
Прп првевеми поверкц вьшо,шl5ются опер шп, указалпые в таблrrце l.

таблЕца l.

2.2 Срлства поверкп
2.2.1 При црsедециц поверки доJDкны пр!меняться средства измереЕий и

оборуловавпе, приведенвые в таблице 2.
Табlптца 2.

2.2.2 Пpll поверке мог}т испо,пьзоватъся другЕе средgг&r гjмерений с
метрлогическими характерпстика!\,m, удовлетворяюцrtми пр€дьrвленцым к rвм

Ng

п/п

наимевование
операIliu

Номер
llyBKTa

мЕто.шки

Проведение операчии
tтDи повеDке

Dервишой пеDЕодической
1 Ввеtrrшлй осмотр и проверка

комцлектвостц.
2.8.1 м да

2 Опробовапие. 2.8.3 да да
Определеяие,шалазоЕа и погрешцостп
измереЕяй сре.щих квадрапrчсских
зЕачеЕий вябDоскооости.

2.8.4 да да

]Ф
п/п

Наимевовдцrе срсдств измереЕrtя и
обоDудоваllпя

ОсновЕые метрологич€скrс и техяические
хаDакт€Dистпкll

l ycтallogKa поЕерчнм
сейсмометрическая горизоЕтаJlьвм
псГУ (далее - установка ПСГУ).

,Щиалазов частот от 0,02 до l0 Гц.
Пределы Еехскlцоченной систематической
составrиюцей логрешностъ воспризведеяйя
амплиту.еl пеDемеIцеЕцй + l уо.

2 Вибропробразователь
пьезоэлеt(Фшческяй 8305.

Дяал&зон измер€вий виброускореяия +l0000

Оrкловевrе коффrчиегга пробразоваяпя от
номинмьЕого зfiачетия +0.5 Уо.

Усилптеrь измерtтгел ьв-ы й 265l, Коэффишент усплеЕия от 0,1 до 1 и l0 шУпк.
Пределы допускаемой оmоситеIьяой
погрешцости ycтtrнoBкя коэффишrевта
YсЕлеtrия +lyo.

4 Преобразоватедь напряr(еяия
измергrельяьй Е14.

Дпалазоп Езмереппй средяекsадратr.lеского
зцачсншt нtlлрлl(eltия перемеввого тока от
0,0000l до l0 В.
Пределы допускаемоfi приведенцой
поФецЕости измереций
ср€дяекаа,дратическою знаýсllllя напряr(eЕия
rlеDемеЕrrого тока *0,15 уо.

5 Вибростевд Вrчсl & Късаr 480l с
вйброgтолом обцего назвачевия 4812
(вспомогательrrое оборудоваriце).

Дttапазон частот от l 0 до 1 0000 Гц.
Виброускоренце 784 M/c218091 1при вагрузке
t50 m).



требованиmr. Все срлства измсреЕцй доlt сны rtмeтb дейстsующие свЕд9тельства о
поверке.

2.З Требованпя бЕзопасвости
2.3.1 Лри проведеЕиц поверки доJDкны бьпь вьпtолвеяы все требоваяия

безопасвости- указадныс в эксплуатациошой док!fiентаIий на датчики вибрация и
срсдстsа flоверки.

2.3.2 Эксп,туатаllrя датчЕков вибрации tl средств поверки доJI}ква проЕзводиться в
соответствци с (Правилами технической экспlуатац!fi элекIрустаtrовок потебителеЬ) и
(Меrсотраслевые правила по охраЕе туда (лразЕ.Iа безопасвостrt) при эксплуатаlии
элекФоусliшовок.

2.4 Трфованця к помещению
В помецеttип, в которм проводЕтся поверка, не должlrо быrь истоrIпЕков

электрическD( и магЕитньD( полей] а TaIoKe мехаЕических вибрацпй, которые могут
пов]Iиять ва результаты измерений.

2.5 Требоваrruя к ква,пrфика.ш оператора
К прведению поверriи допускltются лпца:
- прошедшие обrrевие и ямеюlIIие соотэетствуощую профессион&тьrr}то

подготовку;
- изуtмашие руководство по экспJryатациц датчиков вибрации и методику его

поверки.
2.6 Условия поверкц
При провсдсвпи поверrс.r до.lрквы собrподаться следующие условця:
" температура окружающей среды, ОС 23 + 5:

- отЕос!тельЕаrI влФкЕость воздухц 7о, от З0 до 80:

- атмосферrrое давление, кПа lOt * 4;
- напряr(ение питatния от сети перемеЕного
тока частотой (5Фtl) Гц. В 220 +22.
2,7 Подготовка к поверке
2.7.1 Перед цроведением поверки необходимо выполЕЕть след},юпlие работы:
- подготоаЕть средства поверки, прпменяемые лри поверке, в соответствItи с пх

эксЕлуатацЕоIIвоfi докумеrгг Iией;
- подготовить датчцки вибрачип к работе согласно РЭ й выдержать Ех в условиях,

указ,tЕЕых в пункт€ 2.6, яе мевес З0 rмя}т.

2.8 Проведепи€ поаеркп
2.8.1Вясшппй oclrtoTp п проверкt комплектllост|l
2.8,1.1 При проведеЕlrи внешпего осмотра lt прверке комtlлектяости долхно быть

устаЕовлено соответствие датчика вцбраtип следуючIим требованиям:
- нatллttие товаряого зпака изготоаите,пя и зtlводского Hoмepai
- Hap}aкBarr цовсрхлостъ яе дол)сlа им9ть следов мехаJ{ических повреждеЕий

(отс}"тствие трещив и сколов), которые могл в.шlять на рабоry датчика вибраrrии:
- чистоm и целостность разъсмов;
- со€диl{ятельЕые кабопr должев быь псправlшми;
- комплектtiость датчика вибрации должtп соответствовать комплектЕости)

указаяtой в техяической документащt на датчпк.
2.8.1.2 Результаты вхешнего осмотра ц проверкп компjrектllости с,mтать

положительвыми, ec],Ili комплектвость и вцешяий вад дат'lиков вибрации соответствуот
всем пер€чпслевным,трФовааиям.

2.8.2 ОпробоваЕие
2.8.2.1 УсталоsЕrь датчик вибрашя ИýВ00l па вибростоле в116ростеЕда Bтuel &

Къеат 480l согласно РЭ.



2.8.2.2 Включrrть срлства измеревий и прогрgь. Врмя пргрева ве меяес 30 мив.
2.8.2.4 Датчик вибраш устаяовить на поши)кную платформу вибрстспда и

задать па платформе колебавия в диапазоне от 2,2 до 25 мм/с частотой 500 Гц,
2.8.2.5 Результаты исIьпiший считатъ поло}сlтеJъllыми. если на экраЕе ПЭВМ

отображаются результаты измерениЙ.

2.8З Определенпе дпдпазона п погрешrrоетв tt!шерешпй СКЗ впброскоростп
2.8.З,1 Поместить датшк впбрашии на впброплатформу уставовки ПСГУ. Собрать

схему, прпведенвую на рвс. 1. 3алать частоry колебаtrи, платформы l0 Гд. Задать
мивимаJIьвое. среднее п llatксимzlльно возможЕые звачеfiия виброскорстп. исходя из
техЕЕIlескгх хараrтерпстик устацовкr Псry. С помоIФю датчика вибрашп првести
цзмереЕпя задапвьL\ зцачеЕIтй СКЗ виброскороgти. Получеяпые значевия зФцксировать в
протоколе.

2.8.3.2 Поместить датчик вибрачии и преобразователь пьезоэлекФический 8З05
(лалее - пробразователъ) ша виброплатформу впбростеяла Вrчеl & Къеаr 4812. Собрать
схему, приведенвую ва рис.l. Пробразователь подкJIючить по схеме, приведенной на

рис.2.

Преобразователь
Iьёlоэлектри-
ческlий 8305

усвлrтель
пзмерительяый

265l

Преобразователь
вапряженяя

измерптельвый EI4
пэвм

Рис}ъок 2. Схема подкrпочеЕЕя преобразоватеru.

2.8.3,3 Последователъцо задатъ колебщlиi платформы ва частотах l0, l00. 1000 Гц.
3адаь аа каждой частоте мЕяпмлlьвое, средЕее и мalкспмzцьно возлlоr(Еые зЕачеяия
виброскорости, исходя пз техвическях характсристgк вибростснда Bruel & Къеаr 4812.
ко!lтр.шруя задаtlttые зцачеtrйя впбрскорств цреобразователем, С ломощью датчика
вибрацпи провеgtи измеревия задittlньц значеЕяй СКЗ виброскорости. ЗадацЕые и
измерешБIе зпачения СКЗ виброскорости зафиксировать в протоколе.

2.8.3.4 Для кzl]iкдого измереяного знgтIеЕЕя вЕброскорсти рассчптать значение
относитеIьной погреrцностлt измерсний по следующей формуле:

' 
= 

u" - u, .l00%
vJ'

гле v" - СКЗ виброскоростш, измеренtlое с помощю датчЕка ввбрацпи;
vr - заданвое зцачеЕие вIlброскорости.

2.8.З,5 Результать! поверюl cttиTaтb по],Iожите;ьЕыми. если получешtые значения
отЕосrте,]ьIlой погрешяости измерений СКЗ вибрскорсти находrтся в цределах t3 7о,

3 Оформлешпе рq]ультатоD повсркц
З.l Рфультаты поверкл оформляются пртоколом по фор!rе, прЕведеtrной в

Прпложении к давной методике. Протокол хрдrцтся в оргttивзации, проводившей
проверIry.
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ПРОТОКОЛ ПОВЕРКИ М
Приложенис

<D20г.

.Щатчик вибрации И\,lВ00 l , заволской вомер Nз
Прввадлежит
Предприяпrс-пзготовгr€JБ: IFM electsoDic, Гермаяпя.
l. Услови{ пoвept(rl:

Темпеоатчоа- "С

Атмосфервое давлеяце. кпа
Огносrrеrшrая мажвость, Ой

напDяя{евпе питлоцей сети. В
Частота питающей сети, Гц

2. Вил поверtи: первиttяая, перrодическм, после ремоята (н}r<Еое подчерк$угь)
З. Методика поверки: в соответствии с док},лrtентом (ДатчЕки впбрации VNB001.

Методика поверки).
4. Средства поверкп:
5. Операции поверlо.l:
5.1 Вsешний осмотр и пtюверка комплектвости:
Вывод: 

-

5.2 Опробовацие:
вьвод:
5.З Определепяе шlапазова ц погреIlIЕости измереЕЕй впбрщtr{х

Измереявые зqачсния СКЗ вЕброскорqтп и значе!tия относите,ъпой поФеlпlости
измереЕrй лриведень, в Таблицс 1.

Табrшца l

вывод:

[атчик вибрашив vNBOOt, заsодской яомер _ соответствует| ве
соответствует предьдлецвым требовапипп (нуэевое поdчерюryпd.

Ns 3аданная частота-
Fз

ЗаддrЕое зяаченI{е
виброскорост,и, v r

Измеревtrое
зпачение Скз
виброскороств,

Погреtпность,
о/о

l
2
з

Поверку прводил


