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1 ввЕдЕниЕ

1.1 Настоящая методика поверки (далlее - МП) устulнЕlвJlивает порядок проведеfiия и
оформления результатов поверки ситемы измерительной стенда испытаний тормозньпr модулей
и контейнеров II584I4|14 ТорСо (дапее * система) и устанавливает методику ее первичной и
периодической поверок.

1.2 Щопускается проведение поверки отдельньD( измеритеJIьньD( каЕалов (далее - ИК) из
состава системы в соответствии с зtшвлением владельца системы, с обязательным указанием в
свидетельстве о поверке информации об объеме проведенной поверки.

1.3 Интервал мехду поверкаI\,lи - 1 год.

2 ОПЕРАЦИИ ПОВЕРКИ
2.1, Прп проведении поверки должны выпоJIнятся операции, Jдtr}анные в таблице 1.

Таблица 1

Наr,rменование операции
М пункта

мп
Проведение опеDшIии

первичная
поверка

периодическtul
поверка

1 Внешний осмотр 7.L да да

2 Опробование ,1.2
да да

3 Определение метологических харжтеристик

3.1 Определение абсолютной погрешности ИК
избьrто.пrого лавления. Количество ИК - 49.

,7.з

(8.1)
да да

3.2 Определение абсолютной погрешности ИК
BDeMeHHbD( интеDвllлов. Коrптчество ИК - 1.

,7.4

(8.2)
да да

4 Проверка соответствиrI прогрtlп,lмного
обеспечения (даrrее - По) СИ

7.5 да да

3 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ
3.1 Средства поверки приведены в таблице 2.

Таблица 2
Нол,tер
пункmа
мп

HatпleHoBaHue рабочшс эmалонов uлu вспомоzаmельньlх среdсmв поверкu u
о сно Buble Jиеmроло zuче скuе харакmерuсmuкu

,7.2,,7.3 калибратор процессов докуN{ентирующий Пuke 753 фег. }Ь 49876-12) (далее *

калибратор): диапазоЕ воспроизведения напряжениJI постоянного тока от минус
15 до 15 В, пределы допускаемой погрешности воспроизведения нЕlпряжения
постоянного тока + (0,01 VoU + 0,0005); диапазон воспроизведения силы
постоfiIного тока от минус 0,1 до 22 мА, пределы допускаемой погрешности
воспроизведения силы постоянного тока * (0,01 Yol + З мкА)

7.4 частотомер элек,гронно-счетньй ЧЗ-85/3 (рег. Nэ З2З59-06) (даlrее - частотомер):

диапазон измерений BpeMeHHbD( интервiIлов от 20 IIс до 7000 с, пределы
допчскаемой относительной погDешности измеDений частоты + 1,10-7.

вспол,tоzаmельные соеdсmва повеDкu
5.1 Термогигрометр ИВА-6Н-КII-,Щ: диагlазон измерения температуры от 0 до б0 ОС,

пределы допускаемой абсоrпотной погрешности измерений температуры + 0,3 ОС;

диапазон измерений атмосферного давления от 700 до 1100 гПа; пределы

допускаемой абсоrпотной погрешности измерений атмосферного давления
+ 2,5 гПа; диtlпазон измерения относительной влажности от 0 до 98 7о; пределы

допускаемой абсоrпотной погрешности измерений влакности !З %

в спомоzаmельное о боруd ованuе
7.2,7.3 Кабель дJIя поверки Jф1 из комплекта системы
7.2.7.з Кабель дJIя поверки Jф2 из комплекта системы

,7.4
Кабе.гь для поверки NЬ3 из комплекта системы
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3.2 При проведении поверки допускается применять друг}rе средства измерений,

удовлетворяющие по точности и д{aшазону измерений требованиям настоящей МП.
3.3 При поверке должны использоваться спедстRа измеDениХ чтвержпрнньтх типов.
3.4 Используемые при поверке рабо.пае этttлоны должпы оыть irubvpeны в уст{шовленном

порядке и иметь действующее свидетельство о поверке (знак поверки).
3.5 Рабочие этtшоны должны бьrгь внесены в рабочее помещение не менее чем за час до

начtша поверки.

4 ТРЕБОВАНИЯ БЕЗОIЬСНОСТИ
4.1 При проведении поверки необходлмо соб.гподать требовшrия техники безопасности,

предусмотренные <Правилами технической эксплуатации электроуст€lновок потребителей> и
кПравилаtчtи техники безопасности при экспJryатilIии элекцоустtшовок потребителей> (изд.З),

ГОСТ |2.2.007.0-75, ГОСТ l2.L0l9-79, ГОСТ 12.2.091-94 и требования безопасности,

указанные в технической документации на примеЕяемые этt[лоны и вспомогательное
оборулование.

4.2 Любые подкJIючения приборов проводить тоJIько при откJIюченном напряжении
пит{шия системы.

4.3 К поверке допускtlются лица, изучившие руководство по экспJIуатации на систему,
знающие принцип действия используемьж средств измерений и прошедшие инструктtDк по
технике безопасности (перви.пrьй и на рабочем месте) в установленном в организации порядке.

4.4 К поверке допускtlются лица, освоившие рабоry с прибораrr,rи и используемыми
эталонtlп,tи, изrIившими настоящую МП и имеющие достаточную квалификацию.

5 УСЛОВИЯ ПОВЕРКИ
5.1 При проведении поверки должны соб.тподаться следующие условия:

температура окружающего воздуха ОС ....... ..... от 10 до 30;

относительнtlя влtDкность воздуха при температуре25 "С,% ........... .. от 30 до 80;

атмосферное дi!вление, кПа ..... от 84,0 до |06,7,

б подготовкА к повЕркЕ
б.1 При подготовке к поверке система должна быть технически исправна. На ней должны

бьrгь выпоJIнены все предусмотренные реглаI\,rентные работы и сделаны соответствующие
отметки в эксплуатационньD( докр{ентzlх.

6.2 Рабочее место, особенно при вьшолнении поверки непосредственно на месте
технического обсlryживания, должно обеспе.пrвать возможЕость размещения необходимьпс
средств поверки, удобство и безопасность работы с ними.

б.3 Проверить нttJIиtIие свидетельств (знаков поверки) о поверке рабо.п,rх эталонов.
б.4 Проверить нtulичие свидетельств (знаков поверки) о поверке преобразователей

дtlвления (дшrее - датчиков).
6.5 Подготовка к работе средств поверки фабо.птх эталlонов), перечисленньD( в таблице 2,

производ{тся в соответствии с инструкциями и руководствапdи по их экспJIуатаIии.
б.б Проверить целостность электрических цепей ИК. Вк.тпоIмть питЕшие системы.
6.7 Перед началом поверки измерить и занести в протокол поверки значеЕия параметров

условий окружшощей среды (температуръ влажность воздуха и атмосферное давление).

7 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ
7,] Внешнuй осл,tоmр
7.1.1 При внешнем осмотре проверить:
- отсуtствие мехtlнических повреждений;
- исправность оргil{ов упрaвления (четкость фиксации положения перекJIючателей и

кнопок);
- отсутствие нарушений экршrировки линий связи;
- отсутствие обуг.тlивzшия изоляIии на внешнrх токоведущих частях системы;
- отсугствие Irеудовлетворительного крепления разъемов;
- заземление электонньD( блоков системы;
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- наJIиtпле товарIIого знtка изготовитеJIя, заводского номера системы и состояние

лtжокрасочного покрьшия.
1.L.2Результаты осмотра считать положитепьными, если вьшолняются

вышеперечисленные требования. В противном слrIае поверка не проводится до устраненЕя
выявленньD( недостатков.

7.2 Опробованuе
7.2.| Прп опробовшrии системы необходимо зtшустить ПО <Кпоrr-Sеquепсеr>>.

7.2.2После зtlпуска прогр€lп,rмы выбрать режим калибровки н€Dкатием на кнопку
<Calibrationrr. Выбрать один из ИК избыго.пrого давления системы в графе KChannel Name>>.

Отсоединитъ преобразователь давления АТМ (далее - дат.шк) от разъема выбршrпого ИК
системы. Подк.тпо.плть к рЕвъему калибратор с помощью кабеля для поверки Nsl (иrш Jl|Ъ2 для
канtlлов AE2l, АЕ22, PI1 PIl4) из комплекта системы. Подать с калибратора значение
напряжения постоfiIного тока (для каналов Вl-В12, A-U, AE2l п АЕ22) или силы постоянного
тока (дrя кzlнtллов PI1-PI14), соответствующее значению избыто.пrого давления в близи
нижнего предела измерний ИК (см. таблицы Б.1 - Б.5).

7.2.З ИзмеЕяя в сторону увеJIичения значение нtшряженllя постоянного тока (дlя каlrа.пов
В],-В].2, A-U, АЕ21 и АЕ22) или силы постоянного тока (щя кЕlнulлов PI1-PI14),
соответствующее значеЕию избьrго.rrrого давлеIIия в пределЕtх д{апазона измерений ИК
(см. таблицы Б.1 - Б.5), контролировать в окне KRaw Vаluеr> ilплп KCalibrated Valuer, изменение
значения избьrгоrпrого давления.

7.2.4Резуьтаты опробования стIитать положитеJIьЕыми, есJIи при изменеЕии на вьD(оде
каrrибратора значенпя напряжения постоянного тока (для каrrалов Вl-В12, A-U, AE2l и АЕ22)
или силы постоянного тока (для каналов PI1-PI14) происход,Iт изменение показtший в окне
<<Raw Vаluеr, пlплп KCalibrated Valuer, выбранного ИК системы.

7,3 Опреdеленuе абсолюmной по?решносmu ИК uзбьtmочноzо dавленtл
Определение абсошотной погрешности ИК избьrто.пrого давленая осуществJIяется

поэлемеЕтIIо.
7.З.], АбсоJIютнtц погрешность ИК равна суiше абсо.lшотньпr погрешностей перви.пrой и

втори.пrой частей ИК и опредеJIяется в операции 7.3.3.16 по формуле (2).

7.3.2 ОпределеЕие абсоrпотной погрешности первитIньD( части ИК (датwrков).
'7.З.2.| Провести поверку (проверить нtlлиtпле свидетельств о поверке) преобразователей

давления АТМ Фег. М 38754-13) по доку!{енту МИ 1997-89 кРекомендация ГСИ.
ПреобразоватеJIи давления измерительные. Методлка поверки).

7.З.2.2 За погреtшrость дат.Iиков сIIитать пределы допускаемой основной приведенной
погрешности, тр1 = + 0,1 %, (в соответствии с описанием типа средства измерениЙ, маркировкоЙ
на корпусе датчиков), что соответствует абсолютной погрешности * 0,016 бар.

7.3.3 Определение абсоrпотной погрешности втори.пtой части ИК.
7.З.З.l,Щля определения погрешности вторичной части ИК избьrгочного давлениrI (канаrrы

с обозначением В1 В12) собрать функчионаJIьную схему в соответствии с рисунком А.1
Приложения А, отсоединив дат.Iик дtlвJIения от канала В1 и подсоединив калибратор, с
помотцью кабепя цu поверки }lbl, на его место. Выбрать в ПО кКпоrr-Sеquепсеr>>
соответствующий канал в графе KChannel nt}meD.

7.З.З.2 На вьпrоде капибратора устанавливать значения напрюкения постоянного тока
согласIIо таблице Б.l Приложения Б и с монитора рабочего места оператора записывать в
протокол измеренные системой значения избьrго.пrого давпения.

7.З.З.З Повторить операции 1.З.З.L-l.З.3.2 ця ост{лльньD( каналов (с обозначениями
B2-Bl2).

7.З.З.4.I[.пя определеная погрешности вториtIной части ИК избьrгочного давления (кана.гш
с обозначением A-U) собрать функчионаьную схему в соответствии с рисунком А2
Приложения А, отсоединив датчик дttвления от канала R и подсоединив капибратор, с помощью
кабеля дIя поверки J\bl, на его место. Выбрать в ПО <Кпоrr-Sеquепсеr>> соответствующий канап
в графе <Сhаппеl паmе>>.

7.З.З.5 На вьurоде калибратора устанiлвливать значения нtшряжения постоянного тока
согласно табrшце Б.2 Приложения Б и с монитора рабочего места оператора записывать в
протокол измеренные системой соответствующие значения избыгошrого давления.
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7.З.З.6 Повторить операции 7.З.З.4-'7.З.3.5 для остtIльньD( канЕIлов (с обозначениями A-U).

Состав и рекоменлуемьй порядок определениJI погрешности каналов приведены в примечаЕии
таблицы Б.2

7.З.З.'7Для определенпя погрешности втори.пrой части ИК избыточного дztвления
переносной распределительной коробки (кшrалы с обозначением РIl-РIб) подкJIючить её к
распредеJIитепьному шкафу соответствующим кабелем, затем собрать функционЕIJIьную схему в
соответствии с рисунком А.3 Приложенпя А, соединив калибратор с помощью кабеля для
поверки Jtlb2 с рtвъемом PI1 (обозначения контактов KtlнtlлoB РIl-РIб приведены в таблице 3).

Выбрать в ПО <Кпоrr-Sеquепсеr>> соответствующий канал в графе KChannel паmе>>.

7.3.3.8 На вьосоде кашабратора устilнilвливать значения силы постоянного тока согласно
таблице Б.3 Припожения Б и с монитора рабочего места оператора записывать в протокол
измеренные системой значения избьrгочного д{вления.

7.З.З.9 Повторить операции 7.З.З.7-7.З.З.8 дJIя ocTtlлbнbD( каналов (с обозначенпями
P12-P16).

Таблица 3.

обозначение Ик Контакты Еа переносной распределительной коробке для
подкJIючения кшtибратора.

PI1 PI1: пин (1> - пJIюс. пин к2> - минчс
р|2 PI2: пин (1> - пJIюс. пин <2> - минчс
рIз PI3: пин (1> - пJIюс. пин <2> - минчс
PI4 PI4; пин к1> - пJIюс, пин к2> - миЕус
рб PI5; пин к1> - пJIюс, пин к2> - минус
рIб PI6; пин Kl> - пJIюс, пин <2> - минус

7.3.3.10 Для определения погрешности втори.пtой части ИК избьrго.шrого давления
(каналы с обозначением PI7-PI14) собрать функционаrrьЕую схему в соответствии с

рисунком А.4 Приложения А, соединив ка.пибратор с помощью кабеля для поверки Jllb2 с

разъемом Х19 распределительного lшсафа (обозначения контактов кiшЕIлов PI7-PI14 приведены
в таблице 4). Выбрать в ПО <Кпоrr-Sеquепсеr>> соответствующий канап в графе кСhаппеl паmе>>.

7.3.З.|l На вьпсоде калибратора устtlнtlвливать значения силы постояЕного тока согласно
таблице Б.4 Приложенllя Б и с монитора рабочего места оператора записывать в протокол
измеренные системой значения избьпо.пrого дЕвленпя.

7.З.З.L2 Повторить опершIии 7.З.3.|0-7.3.3.11 дш остальньD( кшалов (с обозначениями
PI8-PI14).

Таблица 4.

обозначение Ик Контакты Dазъема Xl9 шя подкJIючения капибратора.
р|,7 пин <<е4>> - пJIюс. пин <<е3>> - минчс
PI8 пин <е5> - пJIюс, пиIt <е3>> - минус
PI9 пин <е6> - пJIюс, пиЕ <е3>> - минус
PI10 пин <е7> - пJIюс, пин <е3>> - минус
PI11 пин ке8> - пJIюс, пин кеЗ>, - минус
р|12 пин <е9> - пJIюс, пин ке3>> - минус
PI13 пин <е10> - пJIюс. пин ке3r> - минус
PI14 пин ке11> _ п.гпос. пин ке3r, - МИНУС

7.3.3.13 Для опредепения погрешности вторичной части ИК избьrго.пrого давленпя
(каrrалы с обозначением АЕ21 п АЕ22) собрать функционалrьную схему в соответствии с

рисунком А.5 Приложения А, соединив калибратор с помощью кабеля дuI поверки Jtlb2 с

ршъемом АЕ21 (обозначенпя контактов кtшiллов AE2l g АЕ22 приведены в таблице 5). Выбрать
в ПО <Кпоrr-Sеquепсеr>> соответствующий канiлл в графе <Channel паmе>>.

'7.З.З.l4 На вьпсоде калибратора устtlнtlвливать значения напряжения постоянного тока
согласно таблице Б.5 Приложения Б и с монитора рабочего места оператора записывать в
протокол измеренные системой значения избьrго.пrого давления.

'I.З.3.15 Повторить операции 7,З.З.lЗ-7.З.3.|4 мя канала с обозначением АЕ22.
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Таблица 5.

обозначение Ик Контакты на переносной распределительной коробке дrя
подкJIючения капибратора.

АЕ21- АЕ2|; пин к4>> - пJIюс, пин <<2r> - миЕус
АЕ22 АЕ22: пин к4>> - пJIюс. пин <<2>> - минчс

7.З.З.|6 Определить абсоrпотную погрешность измерений избыточного давления Ар
каждого ИК в соответствии с разделом 8 настоящеЙ МП. Вьтчисленные значения Ар заrrести в
протокол.

7.З.З.t7 Результаты поверки считать положительными, если значения абсо.гпотной
погрешЕости измеренIй избьrгочного дазленпя наход{тся в предолtlх t 0,03 бар.

7.4 Опреdеленuе абсолюmной по?релдносmu ИК временных uнmервсллов
7.4.1 Собрать функчиоЕuIльЕую схему поверки ИК временньж интервалов в соответствии

с рисунком А.6 Приложения А, подfiюtп{в частотомер к рil}ъему "Tide ].> внугри
распредеjIительного шкафа с помощью кабеля дIя поверки Ns3 из комплекта системы (контакт
<<1,>> разъема KTide ]_r> - к штекеру <<пJIюс>> кабеля частотомерц KoHTtlKT <14> разъема <Tide 1r, к
штекеру <<минус>> кабеля частотомера).

1.4.2Заrryстить програN,rмный модуль timecalib.exe. Выбрать канал KDevl/port0/Line8> из
раскрывающегося списка <Chanelrr. Устшlавлив€lя зЕачениrI временньж интервttлов согласно
таблице Б.6 ПриложеЕия Б (для этого накимать нужную кнопку из столбца справа и з{lпускать
геЕерацию сигнtlлов кнопкой Stагt Gепеrаtiоп) записывать в протокол измеренЕые частотомером
значения BpeMeHHbD( иIIтервiллов.

Рисунок 1 - Вид окна прогрЕlп,lмЕого модуJuI timecalib.exe.

7.4.3 Расчет абсолпотной погрешности измерений BpeMeHHbD( интервалов At проводить в
соответствии с разделом 8 настоящей МП.

7.4.4 Результаты поверки стIитать положитеJIьными, если значение абсоrпотной
погрешности измерений BpeMeHHbD( интервапов находится в пределах t 0,1 с, в противном
сJrучае система признается непригодrой к пршленению и нttпрtlвJlяется в ремонт.

7. 5 Проверка сооmвеmсmвur. проzрслммноzо обеспеченuя СИ
Соответствие ПО СИ проверяется пугем проверки номера версии основного

прогр€l1,1много модуJIя и программного модуJIя timecalib.exe, подлинности перечисленньD(
модулеЙ. Подлинность програi\{мньD( модулеЙ проверяется расчетом цифровьпr
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идонтификаторов (контрольной срлмы) и сравнением выtмсленньD( значений со значениями,

указанными в разделе 3 паспорта.
7.5.1 Проверка номера версии прогрtli\{мньп< модулей.
7.5.1,.L На ПЭВМ системы зtшускают основной програп,rмЕый модуль knorr-sequencer.exe.

Номер версии отобрФкается при зtшуске программы, в правом верхнем углу окна
(см. рисунок 2).

7.5.L.2 Номер версии программного модуJIя timecalib.exe отображается в зtлголовке окна
rrрогрzlп{много модуJIя (см. рисунок l).

7.5.1,.З Результаты проверки сtIитать положительными, если номера версий, определенные
по подIунктам 7.5.1.1 и 7.5.1.2, соответствует Еомеру версии, указанному в разделе 3 паспорта.

7.5.2 Проверка подлинности прогрttммньпс модулей.
75.2.|Выwrсление цифрового идентификатора (контрольной суммы) програI!rмньD(

модулей производится в соответствии с алгоритмом MD5 (описание z!лгоритма изложено в

докумеЕте KNetwork Working Grоuр, RFC 1321. MD5 Message-Digest Algorithm, 1992>). М
непосредственньD( вьтшаслений может бьrгь использовtlна, нaшример, свободно

распространяемtц програп,rма winМD5 Sum.exe.
'7.5.2.2,Щля проверки подJIинности запускuлют програп,rму winMD5Sum.exe (см. рисунок 3).

Рисунок 2 - Влlд окна ПО KKno rr- Sequencer>> при инициzшизiшIии.
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Рисунок 3 - Интерфейс програruмы winMD5Sum.exe. Показано выЕIисление контрольной суплмы
основного програп{много модуJIя.

7.5.2.ЗВ поле <Original file MDs...) вводят значение цифрового идентификатора
прогрtll\,rмного модуJIя .ехе, указанного в разделе З паспорта, выбирают с помощью кнопки
<<Browse...> файл kпогr-sеquепсеr.ехе и) после автоматического вьгIисления кон,грольной
с)л\,{мы, нtDкимiлют кнопку <Vеrifу>. Програrr,rма срЕtвнивает введеЕное значение с вычисленным
и вылает сообщение с выводом о подлинности програti,rмного модуJIя (см. рисунок 4).

Рисунок 4 - Сообщение програN{мы winMD5Sum.exe с выводом о подлинности (контрольнчuI
CyIliMa На РИСУНКе ПРИВеДеНа ЛrrЯ ПРИМеРа)

7 .5.2.4 Повторяют операцию 7 .5.2.З для програп,Iмного модуJIя timecalib.exe.
7.5.2.5 Результаты проверки считать положительЕыми, если цифровые идентификаторы

програNrмньж модулей, вычисленные программой, соответствуют указанным в разделе 3

паспорта.

8 ОБРАБОТКА РЕЗУЛЬТАТОВ ИЗМЕРЕНИЙ
8.]. Расчет абсолютной погрешности измерений ИК избытошrого давления.
8.1.1 Значение абсолпотной погрешности измерений дlя вторичной части кахдого ИК

избьrгочного давления Ар2 определить по формуле:

Сл.жепt aШaae2ý1{72ý2dtrJ5333dc7ff ffiсT

Ьйаtсhtd|
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(1)

где xi зЕачеrlrе Е!бъгючrlою давлеЕвr, цзмер€шое ИК, бар;
xp..q - рsсчсtЕое зllачсЕЕе кtбытоllЕого давлеЕиrt, соотв9тсIв},ющсс сЕIЕаJцa Еа
sходе ИК (см. таблЕt&t Б.l - Б.5), бФ.

8.1.2 Зrачеше афоJдOгЕоf, погреIцЕостri вмереЕd дJц каждоm ИК вбьrющою
давпеlirя Ар опредеJц{tь во r}орrуле:

^г=lДеr|+1ц,";

где Агr - шр€дел допускаемой абсошолцой погреIIIЕости ддтш<а, опредеJIевнъй по

фрмуле (l) в оЕеращlr 7.З.3;
8.2 Расчсr абсоJчоrЕой погре[шосш взмервий ИК врмешоt пЕтервалов.
8.2.1 Зяаqеше sбсоJЕотfrой погрешостп r]мер€ЕЕf, арФrсввъD( ЕЕIервалов Дt дл, к&t(дой

ючкr опр€дФпть по формуле:

^t=x,-x"

где хЕ помЕЁаJьцые звачеЕЕя времеllЕых lптервапов;
хr - зЕачевц, цреraеЕншх дЕт€рваJIоB. пiriеревЕце EracTOmMepoM.

8.2.2 За звачеше абсоJпотцой цогр€шосгв вмеревrй ИК врlrешоt шгерва,пов прrвrть
ядябольrпее яз выqслеЕцъD< в п. 8.2.1 значеЕf,е At.

9 О.Ц)РМJIЕЕПЕ РЕЗУJIЬТЛТОВ ПОВЕРКП
9. l РезуJътаты повсрtG за8осятся в Iц)оюкол поs€рсr (ПрrложеЕве Б).
9.2 ПрЕ полоrйr€льtlьD( рсзуJътtlтах поверкtt оформлrегся сввдчтс.Jъство о поверке.
9.3 Прв отшrатаъшп рgзу,Бтатах цоверкЕ ttpnieEerпte системц запрещастся,

формJtяЕтся извецеше о ЕепрпгодFостI r цр!l.сЕеЕвю.
9.4 Прr поверхе отдеJБцш( ИК цз состава сиФемы а свадетеJIьство о поЕерке завосцтсl

lяформаrия о кокрсгньD( ИК, прше,щ( поверку.
9.5 В раздел 7 цаспорг8 стевда заЕосцтся соотвsтств)пощая зашlсь.

(2)

(з)

Неущй соту.шц отдела 206
ФГУП <ЕНИИМ пд. Д.И. МеЕделееЕаr)

Руковомтчь отлела 206
ГЦИ СИ ФГУП (ВНИИМ ц[ Д.И. МеЕделееваr)

ю.и. шев€дев

A.tL Прошв
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Приложение А (обязательное)
Фупкчиональные схемы поверки ИК

Рисунок А.1 - Функчиональная схема дJIя определения погрешности экJIектической части ИК
избьгго.пrого дzlвлешtя (для кшrалов Вl-В12)

где ]. - кшlибратор в режиме воспроизведения нiшряжения постоянного тока;
2 - консоль с даFIикап,rи;
З - монитор;
}lb1 - кабель для поверки JФl.

Рисунок А.2- Функционtlльнtш схема для определения погрешности экJIектической
части ИК избьrгочного давления (дlя кшrалов A-U)

где ]. - калибратор в режиме воспроизведения напряжения постоянного тока;
2 - разъемы дJIя датчиков давленая кшrалов A-U;
3 - монитор;
Nsl - кабель дrя поверки Nчl.

Рисунок А.З - Функциональнiш схема дIя определения погрешности экJIектической части ИК
избьrго.пrого давления (для Kmra.rroB PI 1 -РIб)

где 1 - каlrибратор в режиме воспроизведения сиJш постоянного тока;
2 - переноснtul распредеJIительная коробка;
3 - монитор;
}lЪ2 - кабель для поверки Nч2.

Рисунок А.4 - Функциональная схема дJIя определения погрешности экJIектической части ИК
избыто.пrого давления (для кшlалов PI7-PI14)

где 1 - кшtибратор в режиме воспроизводенпя силы постоянЕого тока;
2 - разъем Xl9 распределительного шкафа;
3 - монитор;
jtlb2 - кабель для поверки JФ2.
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Рисунок А.5 - Функuионaльная схема для определения погрешIIости экJIектической части ИК
избьrто.пrого давления (для кшrапов АЕ21 п АЕ22)

где ]. - каlпrбратор в режиме воспроизведения напряжения постояЕного тока;
2 - переноснtш распределительная коробка;
3 - монитор;
Ns2 - кабель для поверки Nч2.

Рисунок А.6 - Функчиональнм схема для поверки ИК BpeMeHHbD( интервалов
где ]. - частотомер в режиме измеренIlя BpeMeEHbD( интерв{ллов;

2-разъем KTide 1> внутри распределительного шкафа;
3 - монитор;
}lЪ3 - кабель для поверки Nч3.
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4 Вспомогательные средства: в соответствии с методикой поверки 206-654.|-2015 МП.
5условия пове
5.1 Температура окружaющего воздух4 ОС

5.2 Относительнtц влtDкность возджа, 0/о

5.3 Атмосферное давление, кПа

Поверитель

13

Ns и дата свидетельства о

(подгп.tсь, дата) (Ф.и.о.)
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