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Настоящая методика поверки распространяется на копры мaulтниковые серии РН (лалее

- копры), изготавливаемые <Walter+Bai AG>, Швейцария и устанавливttют методику их первич-

ной и периодической поверки.
Интервал между поверками - 1 год.

1 Операции поверки
При проведении поверки должны выполняться операции, указанные в таблице l.

Таблица 1

2 Средства поверки
При проведении поверки должны применяться образцовые средства измерений и вспо-

могательные средства поверки, приведенные в таблице 2.

Таблица 2

,Щопускается применять другие средства поверки, обеспечивающие определение меТро-

логических характеристик с тоtIностью, удовлетворяющей требованиям настоящей методики

поверки.
Средства измерений, применяемые при поверке должны быть поверены и иметь дей-

ствующие свидетельства о поверке.

3 Требования к квалификации поверителей
К проведению поверки допускаются лица, изучившие эксплуатационные докУментЫ,

имеющие достаточные знания и опыт работы с копрами, и аттестованные на право выполнения

поверочных работ в установленном порядке.

}lb

п/п Наименование операций
J\Ъ пункта
документа
по поверке

Обязательность проведения
операции при:

первичнtUI пеDиодическtUI

1 Внешний осмотр, проверка маркировки
и комплектности

,7,1
да да

2 Опробование, идентификация про-
гDilп,Iмного обеспечения

,1.2
да да

J Определение откJIонения запаса потен-
цишlьной энергии м€UIтника от номи-
нального значения

7.3.1 да да

4 Определение абсолютной погрешности
измерений энергии

,7.з.2
да да

5 Определение потери энергии при сво-
бодном качании мtштника за половину
полного колебания

7.з.з да да

6 Определение скорости движения мtшт-
ника в момент удара

7.3.4 да да

Ns
пlл

JФ пункта до-
кумента по
повеDке

Наименование образцовых средств измерений
средств поверки и их основные метрологические

ристики

или вспомогательньгх
и технические характе-

l 7.3.| Весы неавтоматического действия по ГОСТ OIML R 7б-1-2011, макси-
мzlльнtш нагрузка - до 60 кг, кJIасс точности - Средний;
Квадрант оптический типа КО-60М, диапазон +l80o, погрошность 30",
ту3.-3.1387-76

2 7.з.2 Квадрант оптический типа КО-бOМ, диапа:}он +180О, погрешность 30",
ту3._3.1387-76
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4 Требования безопасности
4.t. Перед проведением поверки следует изучить технические документы на поверяе-

мое средство измерений и приборы, применяемые при поверке.
4.2.При выполнении операций поверки выполнять требования Руководства по эксплу-

атации к безопасности при проведении работ.
4.3. Перед проведением поверки поверяемое средство измерений и приборы, rIаству-

ющие в поверке должны быть подключены и заземлены в соответствии с требованиями руко-
водств по эксплуатации на них.

5 Условия проведения поверки
При проведении поверки должны соблюдаться следующие

рений:
- температура окружающей среды, ОС

- относительнzuI вла)кность воздуха, О/о

нормальные условия изме-

2}t5;
не более 70

б Подготовка к поверке
Перед проведением поверки должны быть выполнены следующие подготовительные

работы:- вьцержать копер и средства поверки в условиях по п 5. не менее 2 часов.

7 Проведение поверки
7.1 Внешний осмотр

При внешнем осмотре должно быть установлено соответствие поверяемого копра
следующим требованиям :

- наличие маркировки (наименование, тип и заводской номер);
- отсутствие механических повреждений и дефектов, влияющих на работоспособность;
- подкJIючение копра должно обеспечивать его надежное заземление, выполненное в соот-

ветствии руководством по эксплуатации на него.
Если перечисленные требования не выполняются, копер признают непригодным к

применению, дальнейшие операции поверки не производят.

7.2 Опробование, идентификация программного обеспечения
7.2.I При опробовании должно быть установлено соответствие копра следующиМ тре-

бованиям:
_ проверить работу спускового механизма, который должен надежно удерживать мЕUIТник

во <озведённом) положении и свободно без задержки освобождать мЕuIтник;

- проверить работу блокировочньгх устройств, исключающих спуск мЕutтника при открытии

дверей.
1.2.2 Проверку идентификационньж данных программного обеспечения (даrrее - ПО)

проводят следующим образом :

Дя идентификации встроенного ПО <<firmwаrе>> включить копер. После включения на

дисплее модуля управления и обработки данных отобразится версия встроенного По.
,Щля идентификации ПО (DIONImpact> после его запуска необходимо пеРеЙТИ ВО

вкJIадку <<Справка> (<Help>) и выбрать в нём подменю <О программе...) (KAbout...>). В ПО-

явившемся диалоговом окне отобразится наименование и версия ПО.
ИдентифИцированнЫй номеР версиИ ПО должен соответствовать приведённому в таб-

лице 3.

Таблица 3

Идентификационное нtмменование ПО DIONImpact firmwаrе

Номео веDсии (идентификационньй номер ПО), не ниже 2.0 6.2з

Если перечисленные требования не
менению, дальнейшие операции поверки не

выполняются, копер признtlют непригодным к при-
производят.
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7.3 Определение метрологическпх характеристик
7.3.1 Определение отк.понения запаса потенциальной энергии маятника от номинального
значения

7.3.1.1 !ля опрелеления отклонения запаса потенциilльной энергии мuUпника при испы-
таниях по методу Шарпи от номинztльного значения необходимо найти на бойке мtUIтника точ-
ку, расположенную напротив середины высоты стандартного образча. .Щля этого необходимО

положить на опоры образец половинной высоты или стандартный образеч с отметкой сереДиНЫ

высоты, затем на бойке молота, висящего вертикЕuIьно, маркером нанести метку напротив верха

образча половинной высоты или метки середины высоты полнорtвмерного образца.

.Ща_гlее необходимо откJIонить мtштник в горизонтtIльное положение и опереть его отме-

ченной точкой на бойке на опору, стоящую на весах и оканчивtlющуюся сверху призмоЙ (сМ.

рис. 1). При этом горизонтЕrльность положения мtulтника проверить квадрантом оптическиМ.

,Щопускаемое отклонение от горизонтt}льности *30'.
Зафиксировать покtвания по Beculм. Из результата измерения вычесть массу опоры. Из-

мерения провести три раза. Вычислить среднее арифметическое значение измерений массы ма-

ятникаm,
Прtлrtечанuе: Вллесmо весов dопускаеmся uспользоваmь duнамомеmр. Ускоренuе свобоd-

Hozo паdенuя (g) прu эmом опреdеляеmся по 74есmу экслLлуаmацuu/поверкu копра.

Рисунок 1

7.3.1.2 ВзятЬ длинУ мшIтника Z (расстояние от оси качания до середины стандартного

образца) из докуI!{ентации на копёр. Значение z также укаlано на табличке, расположенной на

вертикальной стойке копра.
7.3.1.3 Угол сбрОса маятнИка с определить с помощью квадранта оптического при по-

ложении ммтникц готового к сбросу (во <взведённом>> положении).
'7.3.|.4 Определить значение потенци.lльной энергии мtUIтника по формуле:

E"rr:m,g,L,(1-cosa),
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где Eurr. - измеренное значение потенциЕ}льноЙ энергии маJIтника, Дж;
и - измереннЕц масса мruIтника, кг;

8 - ускорение свободного падения, Mlcz;
L - длина мшIтника, м;
с - угол сброса ма,jятника, 

О.

7.3.1.5 Отклонение запаса потенциirльной энергии мilятника от номинt}льного значения
опредеJIяется по формуле:

F _г
Q Lчцt uild,=-,l00%,' Eu

где dl - откJIонение запаса потенциzrльной энергии мtulтника от номинаJIьного
ЗНаЧеНИЯ, О/о

Eurr. - измеренное значение потенциttльной энергии мЕUIтника, Дж
Д" - номинЕIльное значение потенциilльной энергии мtцтника, Дх.

'l.З.|.6 Операции по пунктам 7.3.1.1 7.3.1.5 повторить для всех имеющихся
маrIтников.

'1.3.|.7 Полученное оmклоненlле запаса поmенцuальной энерzuu маяmнuка оm

номuнально2о значенuя не dолэtсно превышаmь +0,5 %.

Если требование п. 7.З.|.7 не выполняется, копер призн€lют непригодным к
применению, дальнейшие операции поверки не производят.

7.3.2 Опрелеленпе абсолютной погрешности измерений энергии
7.3.2.| Отклонить свободно висящий мiIятник по часовоЙ стрелке и надежно

зафиксировать его с помощью вспомогательньIх приспособлений в таком положении, чтобы
покЕ}зание текущей затраченной энергии по покt}заниям копра было примерно равно l0% от
номинчlльного значения потенциальной энергии копра. Зафиксировать покtвание значения

энергии на дисплее Дidurп.

С помощью квадранта оптического провести измерение угла отклонения мtulтника от

вертикirли liiтри piвa и вьr.Iислить его среднее арифметическое значение.
Провести операции считывания показаний энергии и измерения соответствующих УГлов

не менее чем в пяти точках, равномерно расположенных в диапазоне от 10 до 80 % от
номинального значения потенциа.гlьной энергии копра.

'1.3.2.2.Щействительное значение энергии в каждой точке вычисляется по формУле:

Д idrйrrr, : m, g L, (с о sl| rС О s а),

где Дidrйrr"- действительное значение энергии в i-ой точке, Дж;
m -измереннаJI масса мtUIтника, определяемiш по п. 7.3.1.1 настоящей ме-

тодики поверки, кг;

8 - ускорение свободного паден ия, Ml с2 ;

L - длпн.а мffIтника, м;
с - угоЛ сброса маятника, определяемый по п. 7.3.1.3 настоящей методики

поверки, О.

/i - измеренное значение угла подъёма мЕUIтника в i-ой точке, О.

7.3.2.з дбсолютная погрешность измерений энергии в каждой точке определяется по

формуле:
Ь, = Д'очrп- А,оrоrrо'

rде /i- абсолютнм погрешность измерений энергии в i-ой точке, Дж;
дidurп- значение энергии, определяемое по дисплею копра, Дж;
Дidrй"r"- деЙствительное значение энергии в i-оЙ точке,,Щж
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7.3.2.4 Операцйи по пувrrам 7.3.2.1 - 7.3.2.3 повторя,ь лля всех имсющяхся MaцTllt KoB.

1,З,2.5 Полученные значенurt абсо!юmпой no?pemHoctttu uз.uеренuй энер?uu не dопасны
превцu!с|пь значепuй, прuвеdёlпlьа в Праюэrечuч к цаоиоящей Metnoduke поверкu.

EcJп требование п.7.3.2.5 Ее выполняется, копер признаiот яепрЕIюдiым к
примевеЕию, дllJIьвейшие операции поаерки Ilе призводIт.

7.3З ОпрсдеJrеаЕе потерп ?ЕергЕЕ прп свободrом к!чаЕпп мдптпIlка зl половЕпJr поJIl|ого
ко,лебаrшя

7.З.3.1 Очределеrrие потери эЕергии при свобо.шом каtrчlии маятника за подовиву
по,пвою колеб !иrl призво,дrrгся gепосрсдственво по .щсплею копра иJп пеIюоЕilJьllого
Koi,шIoтepa после свободtlого сбрса маятника (образеч па опорах не устаповлеп).

Для этою веобхоlимо взвести молот в исходЕо9 дlя cтapтll положеЕие, даJiее через
главное мешо ПО колра выбрать раздел Настройки, далее выбрать (ИнициализаIlЕл).

Затем вая<ать (Еьшо]шитьD, сделать один сброс цалЕика нФкамем двух KBolloK
одЕоsрсr4еýво Еа модуле управдепrя илr спусковой кяошсп в По (ФIoNtmpactr, (в зzвисимости
от поверяемоi модификации кодра), в поле <<Эяергияlr булет отображево зЕач€вtо цотери
эвергш гри своболном katвffиlt маjrтЕиха зat половину по,шlого колебаяия.

7.З.З.2 Операции по пуЕкrу ?.З.3.1 повmрить ди всех пмеюtlulхся маятнпков.
7.З.З.З Попуенное значен е поперu эллер?uu прu свобоdном кqчацuu мсцrпнuка м

полобццу пс,лноео колебанuл не ёоltэсно превыutапь 0,5oZ-

Еслц требованис п.7.3.З.З це вьполняегся! копер призtr от вепригодвым к прrменецию,
даJБЕеЁдцпе операции поверки Ее производJtт.

7.3.4 Опредслешше скороств двDкеЕп! маtтпltк! в момсsт удrра
7.3.4.1 Скорость двпжеЕЕя MartтHtlкa в момент удара опредеrrяется по формуле:

где ч - скорость,щвr(ения мЕцтника в момеЕг удар4 м/с;
g - ускорвие свободвого падения, м/с2;

l - длrtва маятп{к4 м;
4 - угол сброса маятlrика, определrемый по п. 7.3.1.З настоящсй мЕтодrlки

поверки, О.

7.3.4.2 ОпределеЕие скоростй двихения маятIIЕка в момент удара првести дпя вс€х

!меющд(ся ммтников.
7.З.4.З Скороспь Овuэrелшя ммmцuка в jl|оменлп фара dолск,ttо соопвеmсйвовсrпь

значенчяu, прwеёённ*u в Прuооасенuч tt наспояце' .цеlпоduке поверкu.

EcrB требовавие п.7,З.4.З пе выпоJЕIяйся, копФ маJrтЕцковый признают вспршOдньO,i к

црш!rеЕеЕию, даJьн€йшие опФаrшtl поверки не прк}водят.

8. Оформлсвве рсзультатов поверкlt
8.1. Результаты поверкЕ оформляются проIýколом в свободвой форме по каждому

пункгу раздепа 7 Еастоящей мgгодлtкЕ поверки.
8.2. При положитсIьЕD( результат&ч поgеркЕ коцер признается прип)дЕьiм к првмеrrе-

Ечю в вцдается сащlsтедьство о пов9рке устаяовлевпой формы.
3пак поверrоr н8носЕтся Еа саидстельство о поверке в виде наклсй!(n tr (иJц) отгиск8

поверrтýJБЕоm клеf, ма.
8.З. Прп отяцатеJьпьrх резуJьтатах поверки копер призflаетсп llепригод!aъл, к прхме-

веItию ц вьцаётся извецсfiие о вепригодности установлеtlЕой фрмы с }тазаIйем освовньц
прЕtйЕ.

ВжоsодтеJь отдела
ООО (Авюпрогрссс-МD

2.g.Z.(l - cosa),

Р.В. Масюта
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