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1Введение
Настоящая методика распространяется на машины копры маrIтниковые TIME JB, TIME

XJJ, TIME XJU, TIME XJ, TIME JB-W (далее - копры) и устанавливает методы и средства их
первичной и периодической поверок.

Копры мtuпниковые TIME JB, TIME XJJ, TIME XJU, TIME XJ, TIME JB-W
предназначены дJu{ измерения значений энергии разрушения образцов при испытании на

двухопорный изгиб, консольный изгиб, ударное растяжение и определения уларной вязкости
материаJIов.

Интервал между поверками - 1 год.

2 Операuии поверки
При проведении первичной и периодической поверки должны выполняться операции,

указанныевтаблице 1.

Таблица 1

3 Средства поверки
При определении метрологических характеристик применяются:
Квалрант оптический, диапазон + 180О; ПГ + 30", ТУ3.-3.1387-76;

,Щинамометр сжатия 2-го разряда - ГОСТР8.бб3-09, ПГ + 0,|2 О/о;

СекJндомер механический по ТУ 25-1819.002|-90, диапrвон (0 - 60) с, (0 - б0) мин., ц.д.
0,2 с, ПГ + 0,2 Yо;

Штангенциркуль ЩЦ П-250-0,05 - ГОСТ 166, диапазон (0 - 250) мм, ц.д. 1 мм.
Примечание:
Все средства измерений, применяемые при поверке, должны иметь деЙствующие

свидетельства о поверке или аттестации.

.Щопускается применять другие средства поверки, обеспечиваюIцие определение
метрологических характеристик с тоt{ностью, удовлетворяющей требованиям настояЩей
методике поверки.

4 Требования безопасности
При проведении поверки необходимо соблюдать:

- требования безопасности, которые предусматривают кПравила технической
эксплуатации электроустановок потребителей> и кМежотраслевые правила по охране труда
(правила безопасности) при эксплуатации электроустановок) ПОТ РМ-O1б-2001;

- указания по технике безопасности, приведенные в эксплуатационной документации

Наименование операции
Номер

пlтrкта МП

Проведение операции
пDи

первичнои
поверке

периодичес-
кой поверке

1 Внешний ocMoTD б.1 Да .Ща

2 Опробование, проверка версии встроенного
поогDаN{много обеспечения (ПО) 6.2 Да Да

3 Определение откJIонения запаса потенциальной
энеDгии мzштника от номинаJIьного значения

6,3 .Ща .Ща

4 Определение абсолютной погрешности
измерений энергии

6.4 Да ,Ща

5 Определение потерь энергии при свободном
качании мiu{тника за половину полного качания
маятника

6.5 .Ща Да

б Определение скорости движения маJIтника в

момент yдаDа
6.6 Да Ща



на эталонные средства измерении;

- укшания по технике безопасности, приведенные в р}ководствах по эксплуатации
копров.

К проведению поверки допускаются лица, аттестованные на право проведения поверки
данного вида средств измерений, ознакомленные с руководством по эксплуатации копров и
прошедшие инструктаж по технике безопасности.

5 Условия поверки и подготовка к ней
При проведении поверки должны соблюдаться след},ющие условия:
- температура окружающего воздуха, ОС от + 15 до + 25;

- относительнаrI влажность окружающего воздуха, 0Z от 30 до 80;

- атмосферное давление, кПа от 86 до 106,7;

б Проведение поверки

6.I Внешнuй осмоmр
При внешнем осмотре проверяется:
- соответствие маркировки копров эксплуатационной док}ъ{ентации на них;
- отсутствие внешних повреждений копров, которые мог)"т повлиять на их

метрологические характеристики.
Копры, не отвечающие перечисленным выше требованиям, дальнейшей поверке не

подлежат.

6.2 Опробовонuе
6.2.1 Проверка версии программного обеспечения

Таблица 1

наименование По HoTrlep версии (идентификационньй номер) метрологически
значимой части программного обеспечения

JB-W 1.хх*
* 1. - метрологически значимаrI часть ПО;

ХХ - метрологически не зна!Iимая часть ПО.

Щифры после точки (вместо ХХ) в номере версии относятся к метрологически
незначащей части и при поверке не г{итываются.

Если номер версии метрологически значимой части ПО не совпадает, поверку не
проводят (контрольнiш с}мма контролируется автоматически, в слr{ае не совпадения на
экране должна появиться надпись <Работа не возможн4 обратитесь к производителю>).

6.2.2 Проверка работоспособности
Проверяется работа копра, органов управления и сигнчlлизации согласно Руководству

по экспJryатации (РЭ).
Если хотя бы на одном из режимов работы копры не выполняют функции, указанные в

РЭ, поверку не проводят.

6.З Опреdеленае оmклоненuя запаса поmенцаальной энерzаu маяmнuка оm
ном aH(ulbH ozo зн ачен ая

б.3.1 Значение потенциальной энергии определяется по формуле:
Еизм:РL,((1 +siп(с-90)),.Щж (1)

где Р - вес мiulтника, Н;
L - длина мЕUIтника, м;
(l - угол подъема мЕU{тника, град.

Отклонить маrIтник в горизонтальное положение и опереть его серединой кромки ножа
на опорн},ю площадку динамометр4 снять показания веса Р. Срелнее арифметическое из трёх

J



измерений принять за вес мiштника.
Горизонтальность положения проверять оптическим квадрантом, допускаемое

отклонение от горизонтаJIи + З0/.

б.3.2.Щлину маятника L вычислить по формуле:
g

L:-,T2, м (2)
4п2

где g - ускорение силы тяжести, м/с2;

Т - период полного колебания, с.

Отклонить мiштник на угол 1 5'... 20", затем отпустить и измерить секундомером время
10 полньrх колебаний. Вычислить период колебаний маr{тника Т. Среднее арифметическое из
трёх измерений принять за период полного колебания.

Вычислить значение L по формуле 2.

б.3.3 Взвести маятник и при помоIци оптического квадранта измерить угол 0.

На табло отсчитать показания величины потенцичrльной энергии Е
Вычислить Еизм по формуле 1.

6.3.4 Отклонение запаса потенциirльной энергии мaU{тника от номинального значения
вьItмслить по формуле:

5=E-E=u','.|O0, % (з)
Е

Результат поверки считается удовлетворительным, если величина Б не превышает
значения +0,5О/о (ГОСТ 10708-82).

6.4 Опреdеленuе абсолюmной по?решносmu uзлIеренuй энерzuu
6.4.1 Отклонить маrIтник в положение соответствующее максимальному значению

энергии и измерить угол отклонения маятника сt оптическим квадрантом.
Снять покtвания значения энергии Едисп на индикаторе копра.
Номинальное значение энергии вычислить по формуле:

Ен: Р, L ((l + sin(o - 90)), Щж (4)

Р - из 6.З.1, L - из 6,з.2.

Перечисленные в п.6.4.1 операции провести три раза и вычислить среднее
арифметическое.

6.4.2 Абсолютную погрешность измерений энергии определить по формуле:

Д: Ен - Едисп (5)

6.5 Опреdеленuе поmерь энерzuа пра свобоdнолп качанаu л|аяmнuка за половuну
полноzо колебанuя

Произволят непосредственно по пок€ваниям цифрового индикатора копра.
Отклонить маlIтник в положение, соответствующее максимfu,Iьному значению энергии

и снять показания значения энергии Едисп1 на индикаторе копра.
Отпустить маятник и после его взлета отсчитать покiвания значения энергии Вдисп2 на

индикаторе копра.
Разность потенциаJIьных энергий при наибольшем угле подъема (Едисп1) и после

взлета маrIтника в холостом режиме (Едисп2) принять за потерю энергии.
Результат поверки считается удовлетворительным, если потеря энергии при свободном

качании мrштника за половину полного колебания не превышает * 0,5 % (ГОСТ l0708-82).



6,6 Опреdеленuе скоросmu dвuхсенuя л|аяmнака в Iilоменm ydapa
Определить скорость движения по формуле:

у:@.м/с
где g - ускорение силы тяжести, м/с2;

L - длина мш{тника, м;
y - угол выноса опор от вертикали,град;
0 - угол подъема маятника, град.

Результат считается удовлетворительным, если скорость движения маrIтника в момент

удара находится в диапазоне 5,2 + 0,5 (лля TIME JB-300B, TIME JB-W3OOA,TIME JВ-SЗOOА,
TIME JB-300A I/C, TIME JB-W3O0A УС),5,4 + 0,5 (для TIME JB-500B, TIME JB-S5OOA,

TIME Jв-W5O0д, TIME JB-W5O0L), 5,9 + 0,5 (для TIME JB-800, TIME JB-W800, 5,58 * 0,5 (для

TIME JB-W750L), 2,9 + 0,05 (лля TIME XJJ-S), 3,8 + 0,05 (лля TIME XJJ-50), 3,5 + 0,05 (лля

TIME LJTJ-2,75 TIME XJU-22), 2,9 + 0,05 (дrrя TIME xJ-50Z для испытаниЙ по методу Шарпи),

3,8 (3,5) + 0,05 (для TIME XJ-50Z для испытаний по методу ИЗОДА), (ГОСТ 10708-82).

7 Оформление результатов поверки
Результаты поверки оформляются протоколом, составленным в виде сводной таблицы

результатов поверки по каждому пункту раздела б настоящей методики поверки с },казанием
предельньD( числовьIх значений результатов измерений и их оценки по сравнениЮ С

предъявленными требованиями.

При положительньIх результатах поверки копёр признается годным к приМенению и на

него вьцается свидетельство о поверке установленной формы с 1казанием фактических
результатов определения метрологических характеристик.

При отрицательньгх результатах поверки копёр признается непригодным к применению
и на него вьцается извещение о непригодности установленной формы с }казанием ocHoBHbIx

причин.

(б)

главный специалист
ГЦИ СИ ООО <ТестИнТех> михайленко



Форма протокола поверки

Протокол ЛЪ

Копёр _)зав.}Ъ
Принадлежит

Условия проведения поверки
-температура окружающей среды ,ОС
-относительнаlI влажность возд}ха;
-атмосферное давление, кПа (мм рт.ст.)

Средства поверки

Результаты поверки
Внешний осмотр
Результат опробования
Результат проверки программного обеспечения

Определение допускаемого отклонения потенциальноЙ энергии маятника от
номинального значения

ов до каемой абсолютной п шности

Определение потерь энергии при свободном качании маятника за
качания маятника
Измерение,
Nq

Enor, ДЖ Eno", Дж Б: Enor/ Е"о", Ой

половину полного

Измерение,
Jф

L.M р,н Е"r": P*L Е
u =L+',100, %

1

2
_)

Е- Е(дr.п)

.Щж

Предел
допускаемой
абсолютной
погрешности

В: P*|*((t+sin(o-9O))
!ж

Поверитель ,Щата


