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1Общие сведения

1.1 Настоящая методика распространяется на комплексы аппаратно-программные

кВокорл трафик Т> (лалее - комплексы) и устанавливает методы и средства их первичной и

периодической поверки.
1.2 Интервilл между поверками - не реже одного pzrЗa в два года.

1.3 Внеочередная поверка, обусловленнrш ремонтом, изменением схем монтажа и уг-

лов установки а также перемещением комплексов, проводится в объеме первичной поверки

2 Операчии поверки
1.1 При проведении поверки комплексов, должны выполняться операции, указанные

в таблице 1.

Таблица l

3 Средства поверки

3.1 При проведении поверки используют средства измерений и вспомогательное

оборулование, представленные в таблице 2.

Таблица2

з2 Д",цa-ается использование других средств измерений и вспомогательного обо-

рудования, имеющих метрологические и технические характеристики обеспечивающих тре-

Наименование операции

Номера
пунктов ме-

тодики

Обязательность проведения
операции при поверке

первичной периодическои

1. Внешний осмотр 4.| да да

2 Опрелеление погрешности привязки текущего
времени комплексов к шкале времени U]q]ýЧL 4.2 да да

3 Определение погрешности измерений скорости

движения транспортньж средств _
4.з да да

4 Опрелеление погрешности определения коор-

динат
4.4 да нет

Nч пункта ме-
тодики повер-

ки

наименование рабочих этчlлонов или вспомогательных средств поверки; но-

мер документа регламентирующего технические требования к рабочим эта-

лонам или вспомогательным средствам; рtвряд по государственной повероч-

ной схеме и (или) метрологические и основные технические характеристики

сDедства поверки
4.2,4.з,4,4 дппаратура навигационная потребителей глобальных навигационных спут-

никовых систем глондсС/GРS ГеоС-3, погрешность формирования метки

времени шв кнС глонАсС, кнС GPS, UTC(SU) при работе по сигнаJIам

глондсС и GPS +30 нс; пределы допускаемой инструментrtльной погреш-

ности определения координат в плане * 3 м.

4.3 Рулетка измерительнаrl
ппепелы лопчскаемой

металлическая Р3OН2Г 2-го класса точности,
погрешности измерений расстояний: * 1,0 мм

Вспомогательное оборудование
4.з макет государственного регистрационного знака из комплекта поставки ком-

плекса
4.2.4,3 Средство отображения точного времени VoCoRD из комплекта комплекса

буемую точность измерений.



3.3 Применяемые средства поверки должны быть утверждённого типа, исправны и

иметь действlтощие свидетельства о поверке (отметки в формулярах или паспортах).

4 Требования к квалификации поверителей

4.1 к проведению поверки комплексов допускается инженерно-технический персо-

нал, ознакомленный с руководством по эксплуатации (рэ) и документацией по поверк€, До-

пущенный к работе с электроустановк.lми и имеющий право на поверку (аттестованный в

качестве поверителей).

5 Требования безопасности

5.1 При проведении поверки должны быть соблюдены требования безопасности в

соответствии с ГоСТ 12.3.019-80.

3 Условия поверки и подготовка к ней
3.1 При проведении поверки комплекса необходимо соблюдение следующих требо-

ваний к нормальным условиям внешней среды:

температура окружающего воздуха (от минус 50 до 50) 'С;
относительнtш влажность возд}ха ю 90 О/о;

атмосферное давление от 84 до 106,7 кПа;

4 Проведение поверки
4.1 Внешний осмотр
4.1.1 При внешнем осмотре должно быть установлено соответствие комплекса сле-

дующим требованиям:
- отсутствие механических повреждений и ослабление элементов, четкость фиксаuии

их положения;
- чёткость обозначений, чистоту и исправность разъёмов и гнёзд, наJIичие и целост-

ность печатей и пломб;
- наличие маркировки согласно требованиям эксплуатационноЙ документации.
- соответствие идентификационных признаков По приведенным в описании типа

СИ;
4.1.2 Комплекс, не удовлетворяюrчий данным требованиям, бракуется и направляетсЯ

в ремонт.
4.2 Опрелеление погрешности привязки текущего времени комплексов к шкале вре-

мени UTC (SU)
4.2.| Убедиться что вьrtlислительный модуль комплекса синхронизирован со шкаJIои

времени ГЛОНАСС.
4.2.2 Убедиться что эталонный источник секундных импульсов (навигационный

приемник) синхронизирован со шка.пой времени UTC (SU) и соединить его с средством ото-

бражения точного времени voCoRD из комплекта комплекса.
4.2.3 Разместить средство отображения точного времени voCoRD так, чтобы ото-

бражаемые на табло значения бьши рtвличимы на мониторе комплекса.
4.2.4 Зафиксировать комплексом 10 снимков и сравнить значения времени формиро-

вания кадра комплексом и отображаемого значения времени средством отображения точного

времени VOCORD.- 
4.2.5 Результаты испытаний считать положительными, если дJU{ всех 10 снимков,

рiвность времени фиксачии кадра и времени отображаемого на средстве отображения точно-

го времени VOCORD не превышает 1 мс.
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4.3 Определение погрешности измерений скорости движения транспортных средств

4.3.1 Поскольку комплекс реализует схему косвенных измерений скорости по изме-

рениям расстояния, пройденного автомобилем в зоне контроля комплекса и времени, за ко-

торое это расстояние пройдено, то погрешность измерений скорости является суммой отно-

сительных погрешностей измерений расстояния и времени.
4.з.2 [ля определения относительной погрешности измерений расстояний выпол-

нить следующие операции.
4.3.2.1 Перевести комплекс в режим поверки.
4,з.2.2 Установить в зоне контроля комплекса государственный регистрационный

знак (грз) на расстоянии примерно 15 м от ближней границы зоны контроля.

4.З.2.З Зафиксировать изображение ГРЗ комплексом.
4.з.2.4 Переместить ГРЗ в зоне контроля на l5 м ближе к комплексу (величину пере-

мещения контролировать эталонной рулеткой измерительной Р2OУЗГ)
4.з.2.5 Зафиксировать изображение Грз комплексом и измерить расстояние между

первым и вторым положением ГРЗ с помощью комплекса.
4,з.2.6 Рассчитать относительную погрешность измерений расстояния по формуле:

БS :l00% , (Sk - Sp)/Sp,

где: Sp - расстояние, измеренное рулеткой;
Sk - расстояние, измеренное комплексом.

4.3.3 относительн},ю погрешность измерений интервчuIов времени рассчитать по

формуле:
БТ: l00%,AT/T,

где: ДТ - абсолютная погрешность измерениЙ интерваJIов времени, которая соответ-

ствует погрешности привязки текущего времени комплексов к шкаJIе

времени UTC (SU) полученной в п.п 4.5.

т - минимrtльный интервrrл времени прохождения Тс через зону контроля.

который определяется как отношение минимаJIьной длины зоны кон-

троля и максимальной скорости движения ТС, фиксируемой комплек-

сом. Т :2l7 Mlc

4.3.4 Рассчитать относительн},ю погрешность измерений скорости по формуле:

бу: ýý +БТ

4.3.5 Рассчитать абсолютную погрешность измерений скорости движения Тс по

формуле:

ДУ: (БV*Vm)/l00%,

где vm - максимальная скорость движения Тс, фиксируемая комплексом.

Vm:255 км/ч
4.3.6 Результаты поверки считать положительными, если значение абсолютной по-

грешности измерений скорости движения Тс находится в пределах * 2 кмlч, что соответст-

вует абсолютной погрешности измерений комплексом расстояния l5M + 46 мм. В противном

случае комплекс бракуется и направляется в ремонт.



4.4 Опрлеленне погршности определеrlий координат
4.4.1 Расположить &rTeHHy GNSS-приемпика ряюм со спуtниковоf, аптенной ком-

плекса- (на расстоянии lGt2 см).
4.4.2 Провести язмервил GNSý-приемником в теченtс 30 мипlт. Опрлелrrь коор

диltsты по результатам шмерниfi в соотЕетстаии с руководством по 9ксшryатации.

4.4,з с помощью комплекса сдеJIать ве менее l0 скриllшотов с разrtьши sвтомоби-

лями. на которьD( однозначно видвы координаты комплекса.
4.4,4 Усредпить значешия коордииат Фиксируемых комплексом и сравнить получен-

ные звачени, с усредненfiыrtи коордlltlатаяи- поJIученяцмц с помощью ГНСС,приемника.
4.4,5 Опрлелггь абсолютrrые погрешпосIи tlзмср€ниf, ширты /В и долготы Jl как

разность усреднеtrных показаний комплекса п ГНСС прrrемняка.
4.4.6 Пересчtтать погрешrrость определсвия Koopjlllнaт в метры по формулам;

дВ (.|t ) = 3 0,9 2. АВ (y?.l. с ) :

ДL( м ) = 3 0, 9 2. ДL6,?.7. с ) {os В.
4.4.7 РезультатЫ поверки счllтать положItтельнымlt если пог[хшноGть определения

координат и по шrроте. и по долготе в{цодrrcя в пределах * 5.2 м, В противном случае ком-

плехс бракуегся и rrаправrurется в р9монт.

5 Оформлсшпс рсrультlтоl повсркш

5.1 На комплекс. пршсдший поверку с положитеJrыlыми рзультатами. вьцается

свидетельство по фрме, усталовленвой ПР 50.2.00G94.

5.з При отрt цательtlых ре]ультатах поверки комплекс к прllменению не допуска-
ется и на него выllается язвещецltе о непригодпости устаflовлеfiного образча.

Начальяик ИспьггатеJIьвого ЦеЕтра
Фryп (внииФТРиD


