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1. оБщиЕ положЕния
1.1. Настоящм методика поверки (МП) устанавливает порядок проведения и

оформления результатов поверки Системы автоматизированн},ю измерения, упр:lвления и
обработки пара}.{еlров газотlрбинньп< двигателей (IIАРУС-М9> (АС кПАРУС-М9> (ла,тее -
система) и устанавливает методику ее первичной и периодической поверок.

1.2. Система преднaвначена для измерений параметров газотурбинных двигателей
(ГТ.Щ) при проведении испытаний на испытательном стенде Jф 9:

- частоты вращения ротора;
- температуры деталей ГТ.Щ, газов и жидкостей;

- избьгго.пrого давления жидкостей и газов;

- разности давлений жидкостей и газов;

- массового расхода топлива;

- параметров вибрации,
1.3. В состав Системы входят:

- расходомеры массовые типа РrоМаss-83F (рег. ]Ф 15201-07);

- датчики дЕlвления типа РПГ-08 фег Nч 32045-06);

- датчики дчlвления типа APC-2000PD (рег. Nч 48825-|2);

- преобразователи давления измерительные типа APR-2000PD (рег. J'.lЪ 48825-12);

- скаЕеры давления типа NS 91 1б;

- вибропреобразователи типа МВ-43 фег. N 16985-08);

- комплексы измерительно-вьFIислительные типа MIC фег. JФ 20859-09) варианта
исполнения MIC-036R;

- комплексы измерительные магистрtlльно-модульные типа MIC-M (рег. JФ 46517-11)
вариаЕта исполнения MIC-140, МIС-23б, МIС-55З PXI.

.Щопускается проведеЕие поверки отдельньD( ИК системы в соответствии С пиСЬМеННЫМ

заJIвлением владельца системы с обязательньшrл }казшlием информации об объёме
проведённой поверки при оформлении её результатов.

Периодическlто поверку сйстемы вьшолЕяют в процессе её эксплуатации. После

ремонта системы, аварий, если эти собьпия могли повлиять на мЕтрологические
характеристики ИК проводят её первичную поверку. ,Щопускается проводить поверку только
тех ИК, которые по,щергJ]ись }казанным вьrше воздействиям. При зar1{ене первиlшьD(

измерительньD( преобразоваТелей (ПИП), проверяют наJIиtше действ}T ощих сведений о

поверке на устalнalвливаемые ПИП.
пип, входящие в состав измеритеjIьного канаJIа Системьц поверяются по

соответств},ющим методик:ш{ поверки, }твержденными при шх испьпаниях в цеJIях

}"тверждения типа и в устаноыIенные дJIя них сроки.
1.4. Перечень ИзмерительньD( KaHa;roB (ИК) Системы подлежащих поверке опредеJIяется

формуляром на систему.
1.5. Система прослеживается к Государственным первиIшым эталонам, }казмным в

таблице 1 .
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Таблица 1 - Гос да нные вичные эталоны к к слеживаются системы

2. Перечень операuпй поверки средства измерепий
2.1. При проведении поверки выполняют операции, щазанные в таблице 2.

Таблица 2 - оп пов

3. Требования к усповпям проведения поверкц
3.1 . При проведении поверки должны быгь собшодены следующие условия:

- температура окружающего воздуха, ОС от 15 до 25;

- относительная влажЕость воздуха, %о от 30 до 80;

- атмосферное дазление, кПа от 84,0 до 106,7.

4. Требованпя к ква.лпфикаuпи поверителей
4.1 . К поверке допускЕuотся лица, изучившие руководство по эксплуатации (РЭ) на

систему, знающие принцип действия используемьiх средств измерени й и прошедшие
инструктаж по технике безопасности (первичный и на рабочем месте) в установленном
в организации порядке.

з

Ng Номер по реестру нмменование этalлона

гэт 4з-2022 ГПЭ единицы избьrгочного давлеЕия в диапазоне статического
давления от 10 до lб00 МПа и в диапазоне импульсного давJIения
от 1 до 1200 МПа и эффекгивной площади поршневьIх пар
грузопоршневых MaнoмelpoB в диiшазоне от 0,05 до 1 см2

ГПЭ единицы силы постояЕного электрического токагэт 4-91

ГПЭ едипицы электического напряженияз гэт 13_01

4 гэт 58-2018 ГПСЭ единиц лпины, скорости и ускорения при колебательном
движении твердого тела

Государственньй первичный эталон едиIlиц времени, частоты и
национальной шкмы времени

гэт 1-2022

Проведение операции
первичIrаJI

поверка
(после ремонта)

периодическzц
поверка

J''lЬ rrуrкга
мпНаименование операции

.ЩаДа
,7

Внешний осмотр
!а !аПодготовка к поверке и опробование

Да!а9Проверка програJ\{много обеспечения
средства измерений

10 ДаОпределение метрологических
характеристик измерительньтх канzл.лов

АС кПАРУС-М9>
ДаДа1 0 1Проведение эксперимеrtтальньD(

исследований поэлементным методом
Да!а10.2Определение погрешности

измерительньD( каналов поэлементIlым
методом

!аДаПроведение экспериментaшьньD(
исследований комплектным методом

Да10.4 ДаОпределение погрешности
измерительньIх каналов комплектным
методом

ДаЩа1lПолгверждение соответствия
метрологическим требованиям

Да12 ДаОформление результатов поверки

l
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4.2. К поверке допускаются лица, освоившие рабоry с используемыми средствами
поверки, изr{ившие Еастоящую МП и имеющие достаточн).ю ква,rификачию.

4.3.Лица, )пrаствующие в поверке системы, должны проходить обуrение и аттестацию
по технике безопасности и производственной санитарии при работе в условиях её

размещения.
5. Метрологпческие и технические требовапия к средствам поверки
5. 1 . Средства поверки приведены в таблице 3 .

Таблица 3 - ства изм ний, еняемые ипо ке

Перечень рекомендуемьtх
средств поверки

Номер
пункта
мп

Метрологические и технические требования к
средствам поверки, необходимые для

проведения поверки

з2

Средства измереЕий частоты вращения ротора
в диапа}оне от 0,001 до 1999999,999 Гц,
пределы основной допускаемой погрешности
устalновки частоты f + 5.10J

Генератор сигналов
низкочастотньй прецизионньй
Г3-122, рег. Ns 10237-85

Средства измерений массового расхода
топлива

Генератор сигналов
низкочастотньй прецизионньй
Г3-122, рег. Ns 10237-85
Калибратор-измеритель

унифичированньD( сигнrIлов
эталонный иксУ-2000,
рег. М 20580-0б

Средства измерений темпераryры воздуха
(газов) по тракry ГТД в диапазоне
от миЕус 10 до 100 мВ, пределы основной
допускаемой абсолютной погрешности
измерения н.шряжения +(7, l0r,lU| + 3) мкВ

Магазин сопротивлений Р4831,

рг. Nо 6332-77
Средства измерений температуры рабо.тих
жидкостей (топлива, масла) в диапазоне от
0,01 до 111111,11 Ом, Класс точности 0,02

Кашrбратор-измеритеJIь

унифицированньD( сиtналов
эталонньй икСУ-2000,
рег. J',lЪ 20580-06

10.1

10.з

Средства измерений силы тока в диaшазоне от
4 до 20 мА, Пределы допускаемой основной
абсоrпотной погрешности a(10-4,I + 1) мкА

4

1



п должение таблицы 3

з2

Средства измерений избьrгочного давления -
р.х}ряжение воздуха (газов) по тракry ГТ.Щ

шul диапазонов:

в -I), . },lb 31057_09класс точности 0 02
Калибратор давления
пневматический <Метран 504
Во J), . N9 3l057-09

от 0 до 294,199 кПа
(отOдо3кгс/см2)
Класс точности 0,02

Ка.пибратор лавления
пневматический <Метран 504
в -IID, . лъ з l057_09

от 0 до 686,465 кПа
(отOдо7кгс/см2)
Класс точности 0,02

Калибраторы лавления Ruska
серии 7000, рег. Nч 56429-14
Преобразователь давлепия
эталонньrй IЦЭ-0 1 0И-ДИ,

. ль зз587_12

от 0 до 1,716 МПа
(от 0 ло 17,5 кгс/см2)
Класс тоцlости 0,02 (0,05)

Пробразователь дiвления
эта.lIонный ПДЭ-0l0И-ДИ, рег.
Nа 33587-12

(от 0 ло 20 кгс/см2)
от 0 до 1,961 МПа

класс точности 0 02 0,05
Пробразователь дllвления
эталонный ПДЭ-010И-ДИ,

г. Ns 33587-12
(от 0 до 30 кгс/см2)
Класс точности 0,02

от 0 до 2,94l МПа

0,05

. Ns 33587-12

от 0 до 3,922 МПа
(от 0 ло 40 кгс/см2)
Класс точности 0,02 0 05

Калибратор лавления
пневматический кМецан 505

в -II )), . Jф 42701_09

от минус 16,67l до 0 кПа
(от минус 1700 до 0 мм вод. ст.)
Класс точности 0,02

Микроманометр МКВ-250,
рг. Nэ 968-70
Калибратор давления
пневматический
<Метран 505 Возлд-II>,

г. N 42701-09

Срлства измерений разности давлений
воздуха в диапазоне от - 250 до 250 мм вод.ст.
Класс точности 0,02

топлива для диапазоновжидкостей
Преобразователь давления
эта.ltонный ПДЭ-0l0И-ДИ,

. Jф 33587_12
(от 0 до 100 кгс/см2)
от 0 до 9,806 МПа

класс точности 0 05
Преобразователь давления
эталонный ПДЭ-0l 0И-ДИ,

. Np 33587-12Класс точности 0,05
Преобразователь давления
эталонный ПДЭ-01 0И-ДИ,

г, Ns 33587-12

от 0 до 2,451 МПа
(от 0 ло 25 кгс/см2)
Класс точности 0,05

Преобразователь давления
эталонный ПДЭ-010И-ДИ,
рег. JФ 33587-12

l0.1
10.з

5

Ка.пибратор лавления
пневматический кМетран 504

от 0 до 19б,133 кПа
(отOдо2кгс/см2)

Преобразователь давления
эталонный ПДЭ-010И-ДИ,

Средства измерений избыточного давления

от 0 до 3,922МПа
(от 0 ло 40 кгс/см2)

от 0 до 1,569 МПа
(от 0 до lб кгс/см2)
Класс точности 0,05

гт-_l



п ение таблицы 3

.щопускается использовать иные средства поверки, не приведенные в таблице 3, при

соблюдении след},ющих условий: погрешность средств поверки, испоJIьзуемых дJIя

экспериментальньD( проверок погрешности, не должна бьпь более 1lз предела

контролируемого значения погрешности в условиях поверки;

средства измерений, применяемые при поверке, должны бьпь поверены и иметь

действ}тоrцие сведения о положительпьD( результатах поверки в ФИФ ОЕИ. Средства

измерений, примепяемые в качестве этtlлонов единиц велиwrн, должны быь аттестов:lны иJIи

поверены в качестве этalлопов единиц веJIичин, иметь действуюIщrе сведения о

положительньD( результатах поверки в ФИФ оЕИ и удовлетворять требовапиям точности

государственньIх поверочньrх схем.
б. Требовашпя ýсловпя) по обеспечепию безопlсноgгп проведеппя поверкш

6.1. ПрИ проведениИ поверкИ необходимо собrподать требоваrrия безопасности,

пр"дуa"оrрЪrпri оПрч"ппч"r. теiнической экспJryатации электроуст:lновок потребителей> и

nilpuunn*n техIlики безопасности элекгроустановок потребителей>, 1казаниями по

безопасности, изложенными в эксплуатационной докрлентации на приборы и измерительн),ю

технику, примеЕяемые рабо,ше этalлоны и вспомогательное оборудование,

6

зl 2

Калибратор давления
пневматический
кМстран 504 Возлlх-II>,
рег. }Ф З 1057-09

от 0 до 0,980 МПа
(от 0 до l0 кгс/см2)
Класс точности 0,02

Ка;rибратор давления
пневматический
<Метран 504 Возд}х-II>,

рег. ЛЪ 3l057-09

от 0 до 0,617 МПа
(от 0 ло 6,3 кгс/см2)
Класс точности 0,02

Вибратор калибровочный
портативньй 9100D,

рег. М 50247-12

Средства измерений виброскорости корпусов
и деталей ГТ.Щ (при вибрациях с частотllпtи

роторов): максимальный амплиryдньй
диап.вон виброускорений (на l00 Гч) -
l96 м/с2, диапазон частот (7 - l0000) Гч,

расширенная неопределенность (k=2, р=0,95)
измерения виброускорения в диапазонalх
частот: (30 - 2000) Гч - 3,0 %,
(7 - 10000) Гц - l5 %.

Барометр-анероид БАММ- 1,

рг. Nч 5738-76

Прибор
комбинированньй
Testo 608-Н2,

рег. Nч 53505-13

Средства измерний температуры
окр},жающего возд}ха в диапазоне
измерений от минус 40 до 50 "С;
цеЕа деления шка,ты 1 ОС.

Средства измерений относительной
влажности в диапд}оЕе от 10 до 95%
Прелелы допускаемой абсоlrютной
погрешпости: +5 Уо.

Средства измерений атмосферного давления в

диапазоне от 80 до 106 кПа, предел основной
допускаемой погрешности измерений
атмосфер ного дaвлепиJI: *200 Па

10.1
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7. Внешнпй осмотр средства измерепий
7.1. При проведении внешнего осмотра должно быть установлено:
- соответствие поверяемой Системы требоваЕиям технической докрлентшIии в части

комплектЕости, маркировки и внешнего вида;

- наJIичие зЕвемления конт}?ов компонентов Системы и метаJIлических шкафов, в

Koтopblx они расположеЕы;
- внешний вид каждого компонента Системы, с целью выявления возможньв

мехаЕических повреждеяий, загрязнения, следов коррозии, влияющих на правильность

фlтlкчионирования и метролоп{ческие характеристики компонента ИК Системы;

- правильность устаЕовки и монт€Dка компонентов, входящих в ИК;

- соединительные провода не должны иметь каких-rплбо повреждепий.
7.2,При обнарlжении неисправностей и несоответствий Системы, требования п,7.1

настоящей методики, поверка прекращается до устрмения выявленньD( неисправностей и
несоответствий. После устрЕшения неисправностей и несоответствий внешний осмотр
проводится в поJIном объеме.

8. Подготовка к поверке п опробование средства измерепий
8.1 Перед проведением поверки должны быгь вьшолнеЕы след},ющие подготовительные

работы:
- проверить нitличие сведений о предьlдущей поверке Системы (при периодической

поверке);
- проверить наJIичие действ}тощих поверок первиIшьD( измерительньD(

преобразователей, входящих в состав ИК Системы (при поэлементном методе поверки);
- подготовить согласно технической и нормативной дочментации средства измерения,

примеЕяемые при проведении поверки;
- согласовать порядок проведения поверки Ик с персона,том Испыгательного стенда

]ф 9.
8.1. Если очередной срок поверки первичного измерительного преобразователя ИК

наступил до очередного срока поверки Системы, то поверяется только выше указанное
средство измерений и поверка Системы в полном объеме не производится. После поверки

измерительного компонента и восстановлеIlия ИК, вьшолняется поверка ИК в той его части и

в том объеме, которьй необходим дIя того,.rгобы убед.rться, тго действия, связаuIные с

поверкой измерительного компонента не нарушили метологические характеристики ИК
Системы.

8.2. При опробовании провер,Iют экспJIуатационные свойства Системы:
- возможность вкJIючения, выкJIючения и функчионирования Системы в соответствии с

докр{ентацией;
- функчионирование всех средств измерений и вспомогательного оборудоваЕия,

входIщих в cocTalв Системы;
- отсутствие ошибок обмена мехду компонентal}{и Системы, т:tкими как Станции сбора

данных (ССф, прелназЕаченньD( для измерения и регисlрации парzш\{етров испьпуемого
изделия и технологического оборудоваIrия, вьцачи управJIяющих сигналов на

исполнительные устойства стеЕдовьIх систем по заранее заданным алгоритмаь{, сервер сбора

дfitньIх и автоматизированЕыми рабочими местЕ!ми (ДРМ) персонала Испьггательного

стенда Ns 9;
- функчионирование компьютеров, загрузку операционной системы и програь{много

обеспечЪния KMR-300>, кRесоrdет>, <Парус-WIN> Запущенное прогр.lп,tмное обеспечение не

должно вьцавать и отображать ошибки;
- фlнкционировtшие защиты от несaшкционированного доступа, При перехоле из

p"*rrf' (оПЕРАТоР) в режим ПоЛЬЗоВАТЕЛЬ), <AдминистРАТоР),
(РдЗРдБоТЧИК> вводят неправильньй пароль. Проверка прошла успешно, если

ПРОГРalJt{МНОе обеспечение не позволило перейти в лрутой режим работы и вьцало сообцение

об ошибке.
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- пост}пление измерительной информации со всех ф}ъкционирующих измерительньD(
преобразователей, ведение архивов, регистация отчетов и трендов (графиков).

8.3. При опробовштии необходимо убедиться, что показания Системы соответствуют
значениям вводимьж параметров,

8.4. Показания Системы считьвalются с мониторов СС.Щ, сервера сбора данньrх и
АРМ-ов персонала Испыгательного стенда Ns 9.

8.5. При обнаружении несоответствий Системы, требования п.8.1 - 8.5 настоящей
методики, поверка прекращается до устрarнения выявленньD( несоответствий, После

устанения несоответствий опробование проводится в полном объёме.
8.6. Операчии по пункта}r раздела 8 осуrцествляется для каждого ИК.
9. Проверка программпого обеспечения средства измереяий
9.1. На компьютере Системы запустить файл Rесоrdеr.ехе. После загрузки прогрaммы

щелчком правой кнопкой мышки по верхней строке окна программы открьпь меню и выбрать
строку кО програ]r,tмеD, Идентификационные наименования отображаются в окне кО
программе) в строке кВьтчислительньй модуль).

Метрологически значимzuI часть ПО системы состоит из:
- модуль <scales.dll - вычислительЕьй модуль;

,Щля вьrтлслепия цифрового идентификатора файла метрологически значимого
програLrмного компонента использован алгоритм выtшсления контроrьной суr*лмы CRC32 по
шуу 1059-199з.

10. Определенпе метрологических характерпстик пзмерштельных канаJIов
Ас (ПАРУс-М9D

10.1 Проведение эксперимеЕтаJlьных исследований поэлементным методом
10,1.1 Погрешность опредеJIяется для аналоговьD( кlшалов, по которым поступtlют

1тrифичированные вьIходные сигналы от первичньIх измерительньш< преобразователей.
10.1.2 Отключить электрическое питание первиtшого измерительЕого преобразователя,

ИК которого подвергается поверке.
10.1.3 Отклюц.rть от первичного измерительного преобразоватеJuI линии связи,

связываюцие его с Системой.
10.1.4Вместо первиlшого измерительного преобразователя подключить

соответств}.ющий рабочий эталон (таблrrца 3).

1 0. 1.5 Подкгпочить электическое питание рабочего этllлоЕа,
10.1.6При определении погрешIIости аналоговых измерительньrх канмов

устанавливается на входе линии связи значение величины входного сигнала,

соответств},ющего значению физической велиIмяы Yцi в поверяемой точке диапазона
измерений, и считывается значение физической велиIшЕы Yij с монитора компьютера АС
(ПДРУС_М9) или с применением функuии "Поверка" Программы управления комплексаJ{и

MIC <Recorder>. Задаются не менее пяти значений входItого сигнаJIа, равномерно

распределенных в пределЕrх диапазона, вкJIючм крайние точки диапiвона измерений - 0 Уо,

25 Уо, 50 О/о"7 5 О/о, |00 Yо.

10.1.7 Показания снимzlются, вырzDкенные в конкретной физической величине. В
каждой точке фиксируется по 10 поJryченньtх значений yij при прямом и обратЕом ходе, i =

1..20, j = 1..5.
10.2 0пределеяие погрешности измеритеJIьпых канаJIов поэлемептным методом

10.2.1 Вьrчисляется среднее значение Ч, j = 1..5 в кахдой точке диапа:}она измерений ИК
по формуле l:

, 2о
i=1 Yi

(1)
20ч

10.2.2 РасчеТ абсо:потной погрешностИ измерений (без yreтa первичного
преобразователя) производится по формуле 2:

д'"п= Т- у}, (2)
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где Y} - действительное значение конкретной физической величины, соответств}'ющее

0 %,25 %, 50 %,'l5 % или 100 О% от диапазона измерний ИК.
За абсоrпотную погрешность измерений ИК 

^ИК 
(без yleTa первичного пробразователя)

принимается максиммьное значение 
^'ик, 

j = 1..5.

10.2.3 Расчет суr,лмарной абсолютной погрешности измерений ИК (с yteToM первичного
преобразователя) производится по формуле 3:

Дпоrп. = Аик + Апип, (3)

где 
^ПИП 

- абсоrпотная погрешность первиtшого измерительного преобразоватеrrя,

котораЯ опредеJUIется по свидетельству о поверке или паспортным дzlнным на него. При этом
первичньй измерительный преобразователь должен бьпь поверен.

10.2.4 Расчет относительной погрешности измерений (без учета первичного
преобразователя) производится по формуле 4:

лJil,,=:!r,юv/о (4)
Y:

За относитель}rуо погрешность измерений ИК Бик (без yleTa первиIшого

преобразователя) припимается м!ксимальное значение OIn*, ; = r..S.

10.2.5 Расчет сlммарной относительной погрешности измерений ИК (с yteToM

первичного преобразователя) производится по формуле 5:

6"у. = 1,1, ё;к + о;ип (5)

где БПИП - относитеJIьнlUl погрешность первиrшого измсрительного преобразователя,

которая определяется по свидетельству о поверке или паспортным даняым на него.

10.2.6 РасчеТ приведенной погрешностИ измерений ** дr, Y} s 0,5,Yi, 1без у"",а
первичного преобразоватеrrя) производится по формуле 6:

- N"r .rо*rо
0,5.r;

гле Yf, - конечrое зЕачение диlшatзона в именованньD( едIяицФ( измерения.

10.2.7 РасчеГ приведенной погрешности измерений Й* ДП" V'" , O,S ,Yi {Оез л",а
первиIIного преобразователя) призводится по формуле ба:

-- 
N"r .1ое/о
Yi (6а)

гле y|, - конечное значение диaшазона в именовtшньн едшlицaD( измерения,

l0.2.8 Расчет срлмарной приведенной погрешности измерений ИК (с yteToM

первичного преобразователя) производится по формуле 7:

f 
"у,

1,1. f'"r + f'п* (7)

у (6)

ику

гле уПИП - приведенная погрешность первичного измерительного преобразователя,

KoTopajr опредеJuется по свидетельству о поверке иJIи паспортным дllнным на него. При этом

первичньй измерительньй преобразователь должен быгь поверен,

10.2.9 Результаты поверки по дllнному пy]{кгу считается положительными, если

значениЯ погрешностей не вьD(одят за пределы, }казанные в нормативной докрлентации на

Систему.
l 0.2. 1 0 Результаты поверки оформить протоколап,lи произво:ьной формы,
1 0.3 Провеление экспериментальных исследований комплектным методом

l0.3.1 При необходимости, в процессе проведениJI поверки Ас (ПАРУс-М9)
применяюТ комплекпrьЙ метоД (измерительные кaш:lлы давлениJl, виброскорости,

вибрускорения).
l0.3.2 отключИть электрическОе питание первИчного измерительного преобразоватеJIя,

ИК которого подвергается поверке. 
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10.3.3 К первиIIному измеритеJIьному преобра}оватеJIю подкJIючить соответств}'ющиЙ

рабочий этмон (таблица 3).

10.3.4 Подключить электрическое питание рабочего эталона, первичного
преобразователя, ИК который подвергается поверке.

10,3.5При определении погрешности аналоговьtх измерительньD( кalнtlлов

комплектным методом устанавливается на соответств},ющем рабочем этttлоне значение

физической величины yдj в поверяемой точке диапазона измерений, и считывается значение

физической величины yij с монитора компьютера дс (пдрус-м9> или с применением

функции "Поверка" Программы управления комплексallr,tи MIC KRecoder>. За,даются не менее

пяти значений входного сигнала' pzlвHoмepнo распределенньD( в пределах диlшазона при

прямом и обратном ходе, вкJIючая крайние точки диапазона измерений - 0 %,25 %, 50 %,,l5
о/о, 100 Yо.

10.3.6 ПоказанИя снимilются, вырlDкенные в конкретной физической величине, В каждой

точке фиксируется по 10 пощлrенньп< значений Yij при прямом и обратпом ходе, i = l..20, j =
l..5.

l 0.4 Опрелелепие погрешности измери'гельньD( каналов комплектным методом

10.4.1 Вычисляется средяее значеЕие Ч, j = 1..5 в каждой Tolкe диапzвона измерений

ИК по формуле 8:

(8)

10.4.2 Расчет абсолотноЙ погрешности измерениЙ производится по формуле 9:

А ч- у}, (9)

ч

ки

гле y} - лействительное значение конкретной физической величины, соответств},ющее 0

%,25 %, io и, ts % или 100 О/о ОТ ДИаПаЗОна измерений ИК. За абсолютн},ю погрешность

измерений ик 
^иК 

принимается максимальное значение 
^|ик, 

j = l "5,
10.4.3 Расчет ОтносительноЙ погр€шности измерений производ{тся по формуле 10:

6'"* =No{ .lоФ/о
Y!

значение бlик, j = 1..5.

10.4.4Расчет приведенной погрешности

производится по формуле 1 l :

За относительн},ю погрешность измерений ик Еик
(l0)

принимается мltксимllльное

измерений чlик Yl < 0,5 .Yiмя

(l1)
fLк =

N"* .lоФ/о
0,5.rJ

гле Y|, - конечrое значение диапазона в именовilнньD( единицzlх измеренЕя,

10.4.5 Расчет приведенной погрешности измерений yjr* дл" Y} , 0,5,Yi произволится

по формуле l la:

YLK = 
No* .lоv/о

0,5.rl
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lё,у]
z0

(1la)

.ле yi - конечное значение диtшазона в именовlшньD( едипицах измерения,

10.4.6- Результаты поверки по дЕшному пункту считается положительными, ecJIи

значения погрЙностеЙ не вьD(одгг за пределы, указ{шные в нормативноЙ ДОК}'I!rеНТЧЩИИ Еа

Систему.
1 0.4.7 Результаты поверки оформить ПРОТОКОЛа]чlи призвольной формы,



11. Подтвер:кдепие соотвgтствшя средства измеренпй Dtетрологическпм
требоваrrпям
l1.1 При положительньrх результатarх проверок по пункта},r разделов 7 - 10 Система в

части ИК, прошедших поверку (полгверждено соответствие Системы метрологическим
требованиям). признается пригодной к применению.

11.2 При отрицательньD( результатarх проверок по п},нюzllч1 разделов 7 - l0 Система в

части ИК, не прошедших поверку (ве подтверждено соответствие Системы метрологичеСКИМ

цебованиям), признается неприголной к применению.
12. Оформленпе результатов поверкп
l2.1 Результаты поверки оформляются протоколом поверки своболной формы.
Сведения о результатzrх поверки напрrвJIяются в ФедеральЕьй информационньй фонл

по обеспечению единства измерений.
по заявлению владельца средства измерений или лица, предстllвившего его на поверку,

на средство измерений вьцаётся:

- в слr{ае положительньп результатов поверки - свидетельство о поверке

установленного образча;

- в слrIае отрицательных результатов поверки - извещение о непригодности к
применению установленного образца с указанием причин непригодности.
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