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Настоrщая мстодика поверliи распрстраllястся lla сllсп*мы .}абойныс телеметрическпс
(АзимлD (далее по тексту - систелlы) и устанавлltвает метоiы }l средства их первичной и пе-

риодической ловерки.
Интервал меlкду поверками I год.

L опепrцrrп п спедgтва повеокл.
1.1. Прн првеrепии поверклt должllьl быть выполнеltы опсрацllи и лрименеl!ы fталопllые п
вспомоmтельные сЁдстм. ука]анные в табпшце l.

Таб.лица l.

При яесоответствltи харакгеристпх поверяемыt систем уетан()вленныll тебoваниям по любом),
из пункгоа mблUцы l и\ к,tеOьнсЙlчсЙ llовелке не.lо!l!скают |l после,lrющне оrlерацин ве про-
водят.

!!рщi допускаgтся шспользованце дrугих )талонных СИ. не уступающих по точностli
указанным в таблице l.

2. тDебов.шшя бс}опасшоqгп.
При прове.lении поверки лолжны l}ыllоJlнятюя ,l,ре(:ювания. офспечимюtuие безопас-

постъ туда. лризводствепllую санмтарию и oxpally окружаtощсй срсды в соотаетствип с tlop_
мами. приtlятыми на предприятии. атакже указанияtrtи Руководства по ]ксплчатации системы,

3. Уоrовпя повепкtr.
3,l. При провс.лении поверхи неoбходимо соблю.пать слеlующllе ),словия:

- температура окруr(ающсй срсдш. o(',...,....,........,...................2015

- 0тllосительн.ц влажпость. уо...,...,........,...,,............................65t l 5
- атмосферное даелевне. кПа......................................,,..,..........84- l06

.l. подготовк! к повсDк€.
перед првсденнсм повсрки пргрgгь яспользусtиое оборуловаrtие в течение 30 лпtнр.

5. по]rядок пDовсденшя повеlDliп
5.1. в ешfillii осмот]r,

5.1.1. При внешнем tlсмотре.1ol Ho быrь )cтalloвjleнo:
- нiшичие маркировкиhомрный знак фltрмы и,}готовитсля. тип ц заводской номер системы:
- отс}тствие мсхаfiичсских повреждсtlий и деd)ектов. влияющих tla работоспособносгь системы,

,ф
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Наимеповавие операциlt. Лл пуtrrrа
методики

Срлстм повсрки и их техническltс ха-

раlсгеристи ки.

l Впешний осмотр. 5.1

2. опробовавие. 5.2

3.

Опредсление диапазопа и
погЁшности и]мерений зе-
нитных угJlов. азимута и уг-
лов устаяовки отклоltител,

5.j

Кмдрапт оптический Ko-10 ( t360".
Il,t l0" )

Теодолит 4Т3OП (0-360". tll-j j0)
-oc],l0529_96

Вспоltоmтельные средства поверкtl :

YcтatloBкa УАк-си-д3В (азлttl!"г- 0-
З60О. зснитный угол - 0-|80". . угол
отклонителя - 0-360")



5.2. оппобовsшtlе.
5.2.1 Установять зонд системы в посаJlочное место установки УАК-СИ-д3В. затянуть фик-

сирующи€ гайки и установить ]енитный чгол 90"л

5.2.2 С помоцью к8адранта съкхjтировать стол устаllовки в rоризоltтаJlьной плоскост}l.
5.2.3 На перональяый компьютер ycmнoв}tтb программное обеспечение сисtемы.
5.2.4 Подключить зонJl спстемы к компьютсру. Включить блок пятания юяда-
5.2.5 3апустить прграilму зонда cllcтcмы. Ilри запуске прФаммы на зкране высвечlлв:lется

на]ванlrе ПО зоrlда системы r версия профаммы (сPU5L4 верси, 2,04А или вышс).
5.2.6 Убеднться. что данные по yt]laм tlocтyпalol, в компьютер.
5.2,7 Слсгка измснля уг.,Iы. убсдшьсr. что данныс по }глам измсllяются.

5J. Опрсделешхс ilетролоrllчесNllI IaprкTepxcтxK

Определеfiие диапа,}она и погрешвости и]мерения зеllитных углов ll углов установки от-
клонптеля проводится с llоf,lоulью оптического tilrlцPaнT& а азипlJла.льных углов, с помощью
теодолшта.

5.3.1 0прсдслеllrrе rбсолютпоi| потешl|остll ш]MepellяI зепrrпlоrо угла
Абсолютная поtтешность и]мерения ]енитноtэ yt-Jla определяется при приlвольном

значсвии установлснноrо азим!та в следующей пос.ледоватсльпоiсти:
Усmновить по шкалс калибрвочной установки 

,lначеFил зенитlrоrо угла 0". 30".60'.
l20'. В каждой точке контрля выполшить измере}lия зенитtlого уlла зондом системы и оп,|'иче-

ским квалрнтом KO-10.
Аналогичные пзмерения првести дJtя отрицате.lьвых ]начений з€Еrшого угла.
Опрдели,гь абсолютную поlрешrtость и]!ttерения зениl,ноlо уl,ла (^Z) дt' каr(дого ]а-

данного значения зснитного угла по формуле;

^Z 
Z"- z,

где Zo дсЙствительнос значение зснитного угла- измеренное квадрантом:
z,- измеренвое значеяие зенитноrо ytjla. считымемое с монl{тора компьютера.

MeKcrrrrrлbrrer абсолюпtаl погрешпость шtмеренп, зешrrтвого углr н€ долкшs пре-
вышrть +0Jo.

5.3.2 Опр€доrшllе вбсолютпоfi погрсшrrостll ш]шсрс||llt аlпм!тrJrьrого углr
Абсолютяа, погрешность измер€ния а,lиму,tаJlьного уlла оlrределrется в следуюrltей по-

следомтельности:
Установвть по шrкале кмибровочной устirttовки ]енптвый угол l0o и значения азltlt1.

тального угла 0о.90" .l80" и 270'. R каlиой точкс контрля выполнить измерения a,}Hм}-tiutb-

ного }тла юЕдом системш и тсо.lо.]итом.
Устаl!оаltть по шкале rалибрвочной у(тановки 

,tенитвый 
угол 90О и првести аtlалогич-

ные нзмеЁния азиму-тальноrо yl,rla,

l) Опрýдс,лить абсолютную погрсшцоýть п]шсрсllия а]вlltлальногQ угла (АА) дlя Kaxi-
дого задаввого значсниr ло формуле:

^A-A'-A.l
где Ах - деЙствительное зна!ение азимчтмьноlр уl,ла. усmновленнос по теодолиту,

А* - измереtпкlе зпа.lспие alfимчталыlоп) чглц счtlтыв9смое с MoHrrтops компькrтера.

Мtксrrмrльвrя lбсоJlютнaя погрепlпость lltмepeншt l,lrrмутllльного угла яе дол,/кl|a
прсsьrчrrть +2,0".
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533 Опре,lепеппс,боJlютноi'l логреlшносlв х]мерtншх yr!!r усr!шовкп отtýJtоtrrlqпя.
Абсолкrтная погрсшность измерения уг-1,1а установки отклоllителя определяется при пр-

извольном значении ycTaHoB..IeHBoIo азимута в следуюulей последоаатеJlьности:
Установить зонд систсмы в ]ажимtlой 1зел каt-пибровочпой установки. sоспризводяоlей

зенrпrый угол 90О . Вклtочить зонл и по пока]аниям кан:ша визирных углоs устаfiовить 0". За-
крепить ци.rlltндрический угольник lla карлусе зонда такиtlt образом. чтобы показания устаяов-
ленною яа нем оптиlЕского хвадрапта также соответствовали 0о.

Врщая зонл вокруг собственной оси. устаl|овить покаTания оптического кваrранта 90"
и зафиксировать показ:tния ]онла по магнито!\tетрllческо!\lу Kaнa.'ly ви3ирных углов.

Враrцая ]оЕд вокруг собствснtlой оси. ycтaпoвtlтb пока]ания оптичесt(ого квадранта l80o
и зафпксировtть пока]ани, зонда по магtlitтометрическопiу Kala,ly визирfiых углоs.

вращая юнл вокруг собственной оси. установить пока]ilния оптнческого квадранта 270"
и зафиксировать пок&заяи, зонда по lагнитометрическо!|у кашелу sизирllья углов.

Опрлелrrть абсолютную погрешность из,ttерения уг.lа установки отклонителл (АО) для
кажJtого заданшоt о значения (l,гкJlоltи,tе,пя tto форrrl,ле:

^o-o,_ol
где Оr- дейФвительное ]llдчепие угла устаtIовки откл(lttнтеля. установJIеltп(в по

квадранту,
О" - измернное значение уrла ),с,tановки откJIояи,теля. счllтымемое с мопитора компь-

ртера.
Аfiалогичные и]мерения провести для акселерометрического кана.lа ви,}ирных уг.,lов.

Мlксltмtльпrt rбсолютяая погрGшпость rttмcpellпя угла устдповкп отrсrопштеля

для магflптомстрl!чсского Kllll1Jla не долirва превышать ,t2,0", а длr ексе,лерометрrчесБо-
го кrlалr - *0,5о.

6. Офорrlлсишс реrультrтов поверкш.

6.1. Система- прulедulая поаерк),с tloлoжrl]ejlbнblми резухь]аl,ами. fiризнаётся l,о,ltной и,tо-
пускаrтся к пряменепию. На llee аы]аётся свн,lс1сльство },стаховлеllпой формы или леластся
отметка в эксплуатационной докупlен]ациli.
6.]. При отрицательных р€,lультатах llоверки система tlризнаётся неприго.ilной и к примененl|ю
lle допускается. Отрнцатель ые результатlJ поверки оформляются нзвещеtlием о нспрllгодно-
сти.

главllый специалист /У В.А, Уцrахпн


