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Настоящая методика поверки распространяется на весы автомобильные РЕИС-Д для
поосного взвешивания в движении (в дальнейшем - весы) производства фирмы
ООО кВесГрупп>>, г. Санкт-Петербург и устанавливает методику их первичной и периодическоЙ
поверок.

Весы подвергtlются первичной поверке:
- после монтажа на месте эксплуатации;
- после ремонта.
Весы подвергtlются периодшческой поверке в процессе эксплуатации или хранения через

определенные интервалы между поверкtlми.
Интервал между поверкtlми не должен превышать 1 год.
В настоящей методике применены следующие термины с соответствующими

определениями:
автомобиль контрольный - автомобиль известной массы, однотипный с автомобилями,

для взвешивания которых предназначены весы. используемый при поверке весов в движении;
автопоезд контрольный - автопоезд, состоящий из контрольньD( автомобилей и других

транспортньгх средств известной массы;
весы контрольные - весы для измерения массы контрольньrх автомобилей;
взвешивание поосное - взвешивание автомобиля в движении на весах, грузоприемное

устройство которых поочередно воспринимает нагрузку от каждой оси с дальнейшим
суммированием результатов взвешивtшия и регистраuией результата измерения для автомобиля в

целом;
значение действительное массы контрольного автомобиля - значение массы

автомобиля, измеренное на контрольньD( весах;
значение действительное массы контрольного автопоезда - ср{ма масс транспортньIх

средств, составJIяющих автопоезд, определенных на контрольньIх весах с остановкой и расцепкой
всех транспортньD( средств, составляющих автопоезд.

В настоящей методике использованы ссылки на следующие стандарты и нормативные

докуN{енты:
ГОСТ 30414-96 Весы для взвешивания транспортньгх средств в движении. Общие

технические требования
ГОСТ |2.2.00З-9l Система стандартов безопасности труда. Оборудование

производственное. Общие требования безопасности
ПР.50.2.107-09 ГСИ. Требования к знакам угверждения типа стандартньrх образцов или

типа средств измерений и порялок их нанесения
ПР.50.2.006-94 ГСи. Порялок проведения поверки средств измерений



Наименование операции
Номера пунктов настоящей

методики

Внешний осмотр 6.1

Идентификация прогрatп,lмного обеспечения 6.2

Опробование 6.з

Определение метрологических характеристик: 6.4

Определение действительньD( значений массы контрольньж
автомобилей (автопоездов) 6.4.|

Определение погрешности весов при взвешивilнии в движении
единичного автомобиля 6.4,2

Определение погрешности весов при взвешивании в движении
без расцепки автомобиля и других транспортньtх средств,

составляющих автопоезд, и автопоезда в целом

6.4.3

l опЕрАции повЕрки

При проведении поверки должны выполняться операции, указанные в таблице 1.

Таблица l

2 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ

2.1 Контрольные автомобили, автопоезда
Контрольные ilвтомобили и автопоезда должны охватывать весь спектр автомобилей и

автопоездов, дJIя которых предншначены конкретные поверяемые весы.
Значения массы порожних и груженых контрольньD( автомобилей и автопоездов должны

охватывать весь диапазон измерений поверяемьж весов от наименьшего предела взвешивания
(НмПВ) до наибольшего предела взвешивания (НПВ).

Масса контрольньtх автомобилей не должна изменяться при движении от контрольных
весов к месту расположения поверяемых весов (учитывая поправку на расход топлива).

2.2 Контрольные весы
2.2.1 Весы автомобильные неавтоматического действия, погрешность которьж не более 1/3

значения пределов допускаемых погрешностей поверяемьж весов при взвешивании в движении
автомобиля, установленньD( в эксплуатационной докр{ентации.

2.2.2 Автомобильные весы для взвешивания в движении.
При поверке весов классов 1 и 2 для определения действительных значениЙ массы

контрольньIх автомобилей (автопоезлов) могут применяться автомобильные весы для
взвешивания в движении по ГОСТ 30414 классов точности 0,2 и 0,5 соответственно.

3 ТРЕБОВДНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ ПЕРСОНАЛА, ПРОВОДЯЩЕГО ПОВЕРКУ
К проведению поверки допускilются лица, аттестованные в качестве поверителеЙ и

изучившие эксплуатационную документацию на поверяемые весы



4 ТРЕБОВАНИrI БЕЗОПАСНОСТИ
При проведении поверки должны соблюдаться общие требования безопасности в

соответствии с ГОСТ 12.2.00З, требования безопасности, предъявJIяемые при работе с
электромеханическими (электронными) весtlми, в соответствии с ГОСТ |2.2.007.0, а также
требования безопасности, укtванные в эксплуатационной документации на весы.

Поверитель, проводящий поверку весов, должен бьrгь проинструктирован в соответствии с

действующими правилами охраны труда на предприятии.

5 УСЛОВИJI ПРОВЕДЕНИJI ПОВЕРКИ И ПОДГОТОВКА К НЕЙ

5.1 Общие условия проведения поверки
Поверку весов должна проводить аккредитовzlннtu метрологическЕuI оргilнизация на месте

эксплуатации.
Условия поверки весов должны соответствовать рабочим условиям эксплуатации

поверяемых весов и требованиям, укzвtlнным в эксплуатационной докр{ентации.
Поверку выполняют при постоянной температуре окружающей среды. Температуру

считtlют постоянной, если рlвница между предельными значениями температур, отмеченными в
ходе поверки, не превышает 5 ОС и скорость изменения температуры не превышает 5 ОС/ч.

5.2 Подготовка к проведению поверки
. Подготовку весов к работе произвести в соответствии с пунктом 3.2 руководства по

эксплуатации весов ВГ .42'l 42З. РЕЙС. 20 l 2, РЭ.
Перел проведением поверки необходимо:
- убелиться в правильности подкJIючения к рtвъемам прибора соединительньtх кабелей;
- вкJIючить прибор в сеть 220В
- вкJIючить ПЭВМ;

? - ВКJIЮЧИТЬ ПРИНТеР.
После пуска програп,lмы происходит ее тестирование (около 10 с). По окончании

тестирования прогрtlмма вьIходит на рабочий режим.

6 ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ

6.1 Внешний осмотр
При внешнем осмотре весов должно быть установлено:
- соответствие комплектности весов требованиям эксплуатационной документации;
- отсутствие видимых повреждений весов и электропроводки;
- нtlличие зч}земления;
- целостность оттиска поверительного клейма, обеспечивающего недопустимость

преднамеренного искажения результатов измерения;.
- соответствие маркировки требованиям ГОСТ 30414.
Содержание маркировки :

- наименовtlние и товарный знак предприятия-изготовителя;

- обозначение весов;

- знак угверждения типа средства измерения по ПР.50.2.107;

- год выпуска;

- номер весов по системе нумерации предприятия-изготовителя;

- кJIасс точности весов по ГОСТ 30414;

- значение НПВ;
- значение НмПВ;
- дискретность отсчета d.



б.2 Идентификачия программного обеспечения
При поверке весов предусмотрены следующие операции проверки целостности и

подлинности прогрtlммного обеспечения (ПО):
контроль номера версии ПО и других результатов сtlп,rотестирования после вкJIючения
питания прибора;
контроль целостности защитной пломбы на корпусе прибора, блокирlтощий доступ к
перекJIючателю входа в режим юстировки;
контроль неизменности пароля доступа в режим юстировки;
Идентификация исполняемых файлов автономного ПО.

Способ идентификачии и меры защиты ПО, предусмотренные для вьuIвления

несанкционированного вмешательства приведены в описании типа средства измерений.
Идентификационным признаком встроенного ПО прибора М0600 служит номер версии,

который отображается на дисплее прибора при его вкJIючении. fuя AED/ADIO3х номер версии
встроенного ПО отображается по запросу по открытому интерфейсу связи с ADlO3x, либо при
помощи прогрaммы настройки для AD1O3x - ПО AED_Panel32, либо в рtlзделе <О программе))
ПО <ВесоУчет:,Щ>.

Защита от несанкционированной модификации, обновления (загрузки), удаления и иньtх
преднtlпdеренных изменений обеспечивается установкой пломбы, блокирующей вскрытие
корпуса прибора и доступ в режим юстировки, а также дополнительным паролем доступа.

Общий вид приборов и схемы их пломбирования представлены на рисунке l.

AED9101x с ADlO3x м0600

Рис. l Обший вид прибора приборов и схема их пломбирования

метрологически значимые модули tlвтономного По квесоучет: ,щ> идентифицируются по

номеру версии По и контрольной сумме CRc32. Номер версии По и контрольнiUI сумма

отображаются в рч}зделе справка <О программе>.

.Щля идентификаuии метологически значимого модуJIя автономного ПО <ТС-.Щрайвер>

предусмотрено использование внешней прогрtlIчIмы расчёта значения хэш-функции MD5
(RFс1321).

Идентификационные данные ПО представлены в таблице 2.
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Таблица 2
Илентификационные данные
(признаки)

Значение

м0600 AED <ТС-.Щрайвер> <ВесоУчет: .Щ>

Идентификационное
наименование По Ed 4.хх AD1O3x ТSDriчеr-З.ехе aVesDin.exe

Номер версии
(идентификационный номер По) 4.хх Рбх: Р7х З.х З.2.х

I-(ифровой идентификатор
ПО (контрольная сумма)

CDOFOD8BDEgB7546
8476FАсА75Dсз42з

443f8Oaa

Алгоритм вычисления цифрового
идентификатопа По MD5 CRc32

Любые изменения или вмешательства в ПО весов должны быть идентифицированы,
подтверждены и зафиксировtlны в контрольном журнt}ле (или аналогичным способом) во время
поверки. Весы, в ПО которых зафиксировано несанкционировtlнное вмешательство, оформляют
в соответствии с требованиями ПР.50.2.006-94 как непригодные к применению.

6.3 Опробованпе
При опробовании проверяется взаимодействие и работоспособность всех элементов весов:
о вкJIючают измерительную аппаратуру весов и прогревtlют в течение 20 мин.;
о устанавливают нулевое покtвание ненагруженньrх весов;
о прокатывают по BectlM автомобили или автопоезд и убеждаются, что показания

нарастают, а индикация и регистрация масс автомобилей не отличаются друг от друга;
о после разгрузки весов убежлаются, что не произошло смещения нуля.

6.4 ОпрелеJlение метрологических характеристик весов

6.4.1 Определенпе действптельных значений массы контрольных автомобплей
(автопоездов)

.Щействительные значения массы контрольных автомобилей (автопоездов) опредеJIяют на
контрольньD( весах:

- по п. 2.2.| - однократно, с остановкой одиночного автомобиля и с остановкой и расчепкой
составляющих автопоезд транспортньIх средств;

- по п. 2.2.2 - трехкратно, в движении.

6.4.2 Определение погрешности весов при взвешивании в движении едпничного
автомобиля

,Щля определения погрешности весов при взвешивании в движении единичного автомобиля

допускается использовать не менее трех контрольньD( автомобилей разного типа с рtвным
количеством осей и с диапазоном значений массы автомобилей от НмПВ дО НПВ.

необходимо произвести не менее l0 проезлов контрольньD( автомобилей через весы: не

менее б проездов по центру Гпу и не менее чем по 2 проезда с максимальным смещением по

левой и правой cTopoнtlм Гпу для полr{ения не менее 10 результатов измерения массы каждого

контрольного автомобиля. При этом один из проездов в обе стороны или в установленную
сторону проводят со скоростью, близкой к максимально допускаемой, а другой - со скоростью,

близкой к минимtlльно допускаемой. Рывки и торможения во время взвешивания не допУскаЮТСя.

Скорость контрольньD( автомобилей при взвешивании не должна превышать значения 10

км/ч. При превышении скорости соответствующие регистрируемые значения массы

контрольного автомобиля должны маркироваться специrrльным знаком, а соответствующие им

результаты измерений не должны приниматься во внимание при оценке результатов поверки.

ускорения и торможения во время взвешивания не допускalются.



Погрешность весов ASu при взвешивании контрольного автомобиля в диапЕвоне от НмПВ
до 35 % НПВ включительно рассчитывают по формуле:

A,So = Мо-Моо

где Ма - значение массы контрольного автомобиля, определенное на испытуемых весах;

Mcu - действительное значение массы контрольного автомобиля, определенное на
контрольньж весах.

Относительнtш погрешность весов ASou

рассчитыв.lют по формуле:

в интервале свыше З5 % НПВ в процентах

(1)

м _м,

^S 
= " "',l00

"(l м uo

(2)

Погрешность весов, определеннчlя по формулам (1) и (2), не должна превышать пределов

допускаемой погрешности, укtванных в таблице 3.

Табтрrца 3

обозначение
весов

Интервалы
взвешивания

Пределы допускаемой погрешности в
зависимости от кJIасса точности

0.5 l 2

рЕЙс_д-30 от5тдо l0,5TBKJI.
св. 10.5 т

+30 кг
+0,25 *

*60 кг
*0,5 *

tl l0 кг
+1,0 *

рЕЙс-д-40 от5тдо14твкJI.
св. 14 т

*40 кг
*0.25 *

+80 кг
+0.5 *

*140 кг
+1,0 *

рЕЙс_д-60
отбтдо2l твкл.
св. 2l т

t60 кг
t0.25 *

+l20 кг
*0,5 *

*220 кг
+1,0 *

рЕЙс-д-80
от l0 т до 28 т вкл.

28тсв.

t80 кг
*0.25 *

+l40 кг
+0,5 *

+280 кг
+1,0 *

рЕЙс-д-100 от 10 т до 35 т вкл.
св. 35 т

*l00 кг
*0,25 *

t200 кг
*0,5 *

+350 кг
+1 *

рЕЙс-д-l25 от l0 т до 43,75 т вкл.
св. 43,75 т

tl50 кг
+0,25 *

+250 кг
+0,5 *

*450 кг
+1,0 *

* - о/о от измеDяемой массы

Примечания:
l Значения пределов допускаемой погрешности для конкретного значения массы округляют до
ближайшего большего значения, кратного дискретности весов.

2прч взвешивании автомобиля, прицепа, поJryприцепа в автопоезде без расцепки при первичной
поверке не более чем 10 О/о полученньtх значений погрешности весов могут превышать пределы,
приведенные в таблице 3, но не должны превышать пределы допускаемой погрешности в

эксплуатации.

Прелелы допускаемой погрешности в эксплуатации соответствуют удвоенным значениям,
приведенным в таблице 3.

б.4.3 Определение погрешности весов при взвешивании в движении без расцепки
автомобиля и других транспортшых средств, составляющлIх автопоезд, и автопоезда в целом

Весы поверяют с использованием контрольных автопоездов, состоящих из порожних,
частично и полностью груженых автомобилей, прицепов, полуприцепов. Контрольные
автопоезда должны вкJIючать в себя взвешиваемые обычно в эксплуатации на испытуемых весах
автомобили, прицепы и полуприцепы разного типа, с разным количеством осей и сцепными

устройствами разного типа.



Для определения погрешности весов проводят не менее 10 проездов контрольньD(
автопоездов через весы в обе стороны.

Скорость автопоездов при проезде через весы при взвешивtlнии не должна превышать
l0 км/ч. При превышении скорости соответствующие регистрируемые значения массы не
должны приниматься во внимание при оценке результатов поверки.

Погрешность весов при взвешивании каждого контрольного автомобиля в автопоезде без

расцепки определяют по формулам (l) или (2).

Значения погрешностей, определенные по формулам (1) и (2) для весов при взвешивании в

движении автомобиля и других транспортных средств в tlвтопоезде без расцепки не должны
превышать пределов допускаемой погрешности весов, yKmaHHbIx в таблице 3.

Приведенную погрешность восов ASno при взвешивании в движении автопоезда в целом в

диапЕвоне от НмПВ х n до З5 % НПВ '. n (где п - число автомобилей, прицепов, поJгупршIепов в
itвюпоезде) включительно, в процентах, рассчитывают по формуле:

A,S,, =
Mn-Mun ,l00 (3)

0,35, НПВ.п

где Mn - значение массы автопоезда, определенное на испытуемьIх весах;
Man - деЙствительное значение массы автопоезда, определенное на контрольньIх весах.

Значение относительной погрешности весов ASon в диапазоне свыше
процентах рассчитывают по формуле:

^s 
_ _Mn-Mun.lggoll Mun

з5%НПВ"п,в

(4)

Погрешность весов, определеннiш по формулам (3) и (4), не должна превышать пределов
допускаемой погрешности, укшанных в таблице 4.
Таблица 4

класс точности по
гост 30414

пределы допускаемой погрешности в диапазоне

отНмПВхпдо35%НПВ"п
вкJIючительно, О/о от 35 % НПВ r п

Св. 35 о% НПВ " п,
yо от измеряемой массы

0,5 + 0,25 * 0,25
t 0,5 + 0,5

2 t 1,0 * 1,0

Примечания:
l n - число автомобилей, прицепов, поJryприцепов в автопоезде. При фактическом числе
автомобилеЙ, прицепов, полуприцепов в автопоезде, превышatющем l0, значение n принимают
равным 10.

2 Значение пределов допускаемой погрешности для конкретного значения массы округляют до
ближайшего большего значения, кратного дискретности весов.

Пределы допускаемой погрешности в эксплуатации соответствуют удвоенным значениям,
приведенньпц в таблице 4.



7 ОФОРlЧlJIЕНИЕРВЗУJЪТАТОВПОВЕРКИ
Результатя изцеревrtl, поJI)ценпые s ходе поверt(и, завосят в проюколш по фрме

ПРИЛО)l(ЕНИЯ пасmяцеfi fiетодlltоl поверки.
Результtгн поверlоt офршллог в соотве-гствпU с п. 1.7 ПР. 50,2.006И.
Еслх средсгво измеревr|й по рq]ультатаil поверхи прЕ}наЕо прхrcдrц}r к прlrмецсвию, то

оттЕск пов€рrтеJБвоm клеfiха lиЕосатся па кршдху KJIeMцlror корбхи.
Так ясе осуществlистtя пломбирванrrе прlrборе Фвс. l).
По резу:ьтsгаil поверкя доJтжно бьrть вшrцсано <Свrдсгслъgгво о noвepкeD по фрме

Прrfiож€ци-л la IIР 50.2.006 и сдсJrапа соотвсrcтв}Tоцаi запясь в таблrrче разлела (Сведения о

рсзультата( поrеркц> РЭ весов.
При отrrцат€льных рсзуlьтrгах повсрки весы к эксплуатш|иfl Ее допускаются,

<Свидgте.lъство> о пре.щ.Фпцеf, поверке анЕуJtпруог, вьrдаrm <Извещенrtя о неприrодцостиD с

укезsнrlем прrlцlц s соотвý-rgгвии с ПР 50.2.006.

Начашfirк сепора М 9l
ГЦИ СИ ФГУП rcНИИМ),

Вед. lпжевер отдела М 9
ГЦИ СИ ФГУП <СНИИМ)

/еr/ т.В.сrcпанова

0И*" - Л.А. Тюменцева



Приложение

ПРОТОКОЛ ПОВЕРКИ ВЕСОВ АВТОМОБИЛЬНЫХ РЕЙС-Д ДЛЯ ПООСНОГО
ВЗВЕШИВАНИЯ В ДВИЖЕНИИ

первичной/периодической поверки весов РЕЙС-Д-.... зав. Jrlb выпускаются по
( нркное полчеркrrугь )

ГОСТ З04|4-96 и технической докрлентации ООО кВесГруппо, г. Санкт-Петербург

место проведения поверки
(регион, город, наименование предприятия)

Весовладелец

,Щата проведения поверки 20_ г.

Температура воздуха:

Н.Щ на проведение поверки: <Весы автомобильные РЕЙС-Д дл" поосного взвешивания в

дurжеr"". Методика поверки. ВГ.42742З.РЕЙС.2012.МП>, утвержденная ФГУП кСНИИМ> и

являющiшся приложением к по эксплуатации на данные весы.
Сведения о поверяемьгх весах

Класс точности весов по ГОСТ 30414 при взвешивании
автомобиля
Класс точности весов по ГОСТ З04|4 при взвешивании
автопоезда в целом
Наибольший предел взвешивания (НПВ), т
Наименьший предел взвешивания (НмПВ), т
Дискретность отсчета (d), кг
Весоизмерительный прибор
Номер версии прогрtlммного обеспечения:

Jt

ПК с установленной програtr,tмой

Цифровой идентификатор ПО
ВесоизмиритеJьные датtIики Jф Jф

Сведения о контрольньtх весах
Тип весов. зав. Jф

место установки
Класс точности весов по ГоСТ OIML R 76-1-201l или
гост р 53228-2008
Значение максим€tльной нагрузки весов (Мах), т
Значение минимtlльной нагрузки весов (Min), т
ПовеDочный интервшl весов (е), кг
Сведения о поверке

}

Сведения о контрольньIх весах
Тип веоов, зав. Nч

Место устtlновки
Класс точности весов по ГоСТ 30414-96
Наибольший предел взвешивания (НПВ), т
Наименьший предел взвешивания (НмПВ), т
Дискретность отсчета (d), кг
Сведения о поверке

l0



Определение действптельных значепий массы контрольных автомобилей (автопоезла)
Методика испытаний: п. б.4.1 МП

Результаты измерений сведены в таблиuу 1

Таблица l
Результаты взвешиваний контрольных автомобилей на

контрольньгх весах
NN .Щействительные значения массы контрольного

автомобиля (Ма"). кг

Масса автопоезда (Ма'), кг:

Определение погрешностп весов при взвешивании в движении единичного автомобиля
Методика испытаний: п. 6.4.2 МП

результаты измерений сводятся в табличу 2 (для контрольного автомобиля массой до 35 % Нпв
поверяемых весов) и таблицу 3 (лля контрольного автомобиля массой свыше 35 % НПВ
поверяемых весов)
Таблица 2

N

Направлен
ие движения

Скорост
ь

Iвижения,
км/ч

.Щействительное
значения массы
контрольного
автомобиля

(М6), кг

Значение
массы

контрольного
автомобиля,

определенное
на

поверяемых
весах (Mu), кг

Погрешность
весов, кг

A,So = Mo-Muo

Пределы
допускаемой
погрешности

кг

l
2

J

4
5

6
,|

8

9

0

lI



Таблица 3

N

Направлен
ие движения

Скорост
ь

lвижения,
км/ч

.Щействительное
значения массы
контрольного
автомобиля

(М6"), кг

Значение
массы

контрольного
автомобиля,

определенное
на

поверяемых
весах (М,). кг

Погрешность весов, О/о

м _м,
ДS__= " "o,100

"u М Uo

Пределы
догryскаемой
погрешности,

%

l
2
J
4
5

6
7

8

9
l

0

_ Опрелеленпе погрешности весов при взвешпвании в движенпи автопоезда в целом
Методика испытаний: п. 6.4.3 МП

Результаты измерений сводятся в таблицу 4 (для контрольного автопоезда массой от НмПВ , n
до 35 % НПВ х n вкJIючительно) и таблицу 5 (д* контрольного автопоезда массой свыше
35%НПВ,п)

' Таблица4

NN

.Щействительное
значения массы
контрольного

автопоезда (Man),

кг

значение массы
контрольного
автопоезда,

определенное на
поверяемых весах

(Mn), кг

Погрешность весов, О/о

Mn-Mun
Шпо .100

0,З5.НПВ.п

Пределы
допускаемой
погрешности,

%

2

J

4

5

6
-|

8

9

l0

l2



Таблица 5

NN

.Щействительное
значения массы
контрольного

автопоезда
(Мбп), кг

значение массы
контрольного
автопоезда,

определенное на
поверяемых

весах (Mn), кг

Погрешность весов, О%

АSпл =
Mn-Mon.lgg

М ал

Пределы
догryскаемой

погрешности, Ой

2

3

4

5

6

7

8

9

l0

Поверку провел:

(должность) (полпись) (расшифровка полписи)(организачия)

lз


