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1 Общие сведения

1.1 Настоящtш методика поверки распространяется на тахографы цифровые ТЩА-O2НК
(далее - тахографы) и устанавливает порядок и объем их первичной и периодической поверок.

1.2 Интервал между поверками - 7 лет,

2 Операчии поверки

2.1 При поверке тахографов выполнить работы в объеме, yKirзaHHoM в таблице 1.

Таблица 1

Наименование операции
Номер пункта
методики по-

верки

Проведение операции
при

первичной
поверке

(после ре-
монта)

периоди-
ческой
поверке

1 Внешний ocMoTD 8.1 да да
2 Опробование 8.2 да да
3 Определение погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) измерения интеDвiIла времени

8.3 да да

4 Определение погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) измерения скорости в диапiвоне
от 20 до 180 км/ч по сигналам ГНСС при геометри-
ческом факторе ухудшения точности PDOP < 3

8.4 да да

5 Определение абсолютной инстррлента-пьной по-
грешности (при доверительной вероятности 0,95)
измерения скорости в диап:rзоне от 20 до 180 км/ч
по импульсному сигнаIry датчика движения

8.5 да да

б Определение абсолютной инструментальной по-
грешности (при доверительной вероятности 0,95)
определения координат местоположения по каждой
координатной оси при работе по сигн.lлам ГНСС
при геометрическом факторе ухудшения точности
PDOP <3

8.6 да да

7 Определение абсолютной погрешности (при дове-
рительной вероятности 0,95) определения коорди-
нат местоположения по каждой координатной оси
при работе по сигналам ГНСС при геометрическом
факторе yхудшения точности PDOP < 3

8.7 да да

8 Определение относительной инстрр{ентальной
погрешности (при доверительной вероятности 0,95)
измеDения поойденного пути

8.8 да да

9 Определение абсолютной погрешности синхрони-
зации внугренней шкалы времени с национальной
шкалой координированного времени UTC(SU) (при

доверительной вероятности 0,95) при работе по сиг-
налам ГнсС ГЛоНАсС/GРS

8.9 да да

10 Определение абсолютной погрешности (при до-
верительной вероятности 0,95) синхронизации шка-
лы вьемени внчтDеннего опоDного генеDатоDа тахо-

8. l0 да да



Наименование операции
Номер пункта
методики по-

верки

Проведение операции
пDи

первичной
поверке

(после ре-
монта)

периоди-
ческой
поверке

графа со шкалой времени блока СКЗИ при работе
по сигналам ГНСС ГЛонАСС/GРS
1 1 Идентификация программного обеспечения 8.1 1 да да

2.2При пол}п{ении отрицательньгх результатов при выполнении любой из операций
поверка прекращается и тахограф бракуется.

3 Средства поверки

3.1 При проведении поверки использовать средства измерений и вспомогательное
оборудование, представленные в таблице 2.

Таблица2

3.2,Щопускается использование других средств измерений и вспомогательного
оборудования, обеспечивающих требуемый запас точности (не менее 1/3) при определении
метрологических характеристик тахографов.

3,3 Применяемые для поверки средства измерений должны быть угверждённого типа,
исправны и иметь действующие свидетельства о поверке (отметки в формулярах или
паспортах),

4 Требовапия к квалификации поверителей

4.1 К проведению поверки тахографов допускается инженерно-технический персонал
со среднетехническим или высшим образованием, ознакомленный с руководством по эксплуа-
тации (РЭ) и докр{ентацией по поверке, имеющие право на поверку (аттестованными в

качестве поверителей).

Nэ пунктов
методики
поверки

Наименование рабочих этi}лонов или вспомогательньш средств поверки; номер
докут!!ента регламентирующего технические требования к рабочим этitлонам или
вспомогательным средствам; разряд по государственной поверочной схеме и
(или) метрологические и основные технические характеристики средства повер-
ки

8,з Генератор сигналов произвольной формы ЗЗ522В: пределы допускаемой относи-
тельной погрешности установки частоты выходного сигнала при температуре
окружающей среды от 18 до 2'| "С + lx10-6.
Секундомер электронный <Интеграл С-01>: пределы допускаемой основной аб-
солютной погрешности измерений интервалов времени + (9,6х10-6хТ+0,01), где
Т - значение измеренного интервала времени, с

8.5 Генепатоп сигналов пDоизвольной фопмы 3з522В
8.8 Генератор сигнilлов произвольной формы З3522В

Частотомер универсальный CNT-9lR: пределы допускаемой относительной по-
грешности измерений частоты при времени измерения 200 мс
+ 2xl0-7

8.10 Источник первичного точного времени УКУС-ПИ 02ДМ
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5 Требованшя безопасности

5,1 При проведении поверки должны быть соблюдены требования безопасности в
соответствии с ГоСТ 12.3.019-80.

5.2 При проведении поверки необходимо принять меры защиты от статического
напряжения, использовать антистатические зtвемленные браслеты и заземлённую оснастку.

б Условия поверки

6.1 Поверку проводить при следующих условиях:
- температура окружающего воздlлtа, ОС

- относительная влiDкность воздуха, 7о

от 15 до 25;

от 50 до 80.
Все средства измерений и вспомогательное оборудование, использующиеся при повер-

ке тахографов, должны н.rходитъся в рабочих условиях эксплуатации.

7 Подготовка к поверке

7,1 Перед проведением поверки необходимо выполнить следующие
подготовительные работы:

- выполнить операции, оговоренные в документации изготовителя на поверяемый та-
хограф по подготовке его к работе;

- выполнить операции, оговоренные в РЭ на применяемые средства поверки по их
подготовке к измерениям;

- осуществить прогрев приборов для установления их рабочих режимов;

8 Проведение поверки

8,1 Внешний осмотр
8,1.1 При внешнем осмотре проверить:
- отсугствие механических повреждений и ослабления элементов, четкость фиксации

их положения;
- чёткость обозначений, чистоry и исправность разъёмов и гнёзд, нiLпичие и целост-

ность печатей и пломб;
- нilличие маркировки согласно требованиям эксплуатационной докуN{ентации.
8.1,2 Результаты поверки считать положительными, если выполняются требования

п. 8.1,1. В противном случае тахограф бракуется.

8.2 Опробование
8.2.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 1. Обеспечить радиовидимость сигна-

лов ГЛОНАСС/GРS в верхней полусфере.

ArrTeHKB
ядвýг&цпоЕýýя

Иtточняк пЕтаýпя

Рисlнок l - Схема проведения измерений при проверке работоспособности
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8.2.2 Включить тахограф, визуально убедиться в отсугствии ошибок по результатам
прохождения внугренних тестов и в индикации текущего времени и даты на дисплее тахогра-
фа.

8.2.3 В соответствии с руководством по эксплуатации на тахограф установить харак-
теристическиЙ коэффициент тахографа <65535 имп/км>>. Убедиться в изменении характери-
стического коэффициента в тахографе.

8.2.4 Результаты поверки считатъ положительными, если выполняются требования п.
п.8.2.2,8.2,З.

8.3 Определение погрешности (при доверительной вероятности 0,95) измерений ин-
тервала времени.

8.3.1 Сбрать схему в соответствии с рисунком 2. В соотвsгсгвии с руководством по эксшtуа-
таIп{и установить хФакгерисrичесrотй коэффициент тахографа <€600>.

Рисунок 2 - Схема проведения измерений при определении погрешности измерения интервала
времени и инструNtентальной погрешности пройденного пуги

8.3.2 В соответствии с руководством по эксплуатации настроить генератор сигнilлов
ЗЗ522В на выдачу последовательности прямоугольных импульсов с параметрами:

- частота следования импульсов: 180 Гц;
- амплитуда импульсов: 3,8 В;
- среднеквадратичное значение амплитуды: 1,9 В;
- длительностъ импульса: 200 мкс;
- время нарастания (спада) фронта импульса (от l0 до 90 7о): 40 мкс;
8.3.3 Включить одновременно генератор 3З522В и секундомер электронный

<Интеграл C-0l>. При появлении визуально-зв}кового оповещения о событии <<Превышение
скорости>> остановить секундомер электронный <<Интеграл С-0 1 >.

8.3.4 Выполнить действия п. 8.3.3 не менее пяти р.в.
8.3.5 Определить систематическую составляющую погрешности измерения интерв:rла

времени по формулам (1), (2):

zT П (j) _ тП (j) -т П 
drйr^r,

,N
dтП =!.T,zToril,N-,

J=l
где ТПо.g'r, - действительное значение интервirла времени, с;

Tn (i) = б0 с - измеренное значение интервала времени, с;
N - количество измерений.

8.3.6 Определить среднее квадратическое откJIонение (СКО) сл1^lайной составляющей
погрешности измерения интерв€Iла времени:

(1)

(2)

Тахоrраф
Геuqатор

сЕгвалоа 33522В

|rьтПri)-атП)2
(3)



б

8.3.7 Определить погрешность (при доверительной вероятности 0,95) измерений ин-
тервiIла времени по формуле (4):

пт =|oro|+z.o о , (4)

8.3.8 Результаты поверки считать положительными, если погрешность (по уровню ве-

роятности 0,95) измерения интерв.Iла времени не более 4 с.

8.4 Определение погрешности (при доверительной вероятности 0,95) измерений ско-
рости в диапiвоне от 20 до l80 км/ч по сигн.lлам ГНСС при геометрическом факторе ухудше-
ния точности PDOP < 3

8.4.1 Результаты поверки считать положительными, если в наличии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истекшим сроком действия.

8.5 Определение абсолютной инстррrентальной погрешности (при доверительной ве-

роятности 0,95) измерений скорости в диап(воне от 20 до 180 км/ч по импульсному сигн.rлу
датчика движения

8.5.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 2.

8.5.2 В соответствии с руководством по эксплуатации:
- на тахограф установить характеристический коэффициент тахографа <2400 имп/км>;
- на генератор сигналов 3З522В настроить выдачу последовательностей прямоуголь-

ных импульсов (параметры приведены в п, 8.3.2) частотами l20 Гц (l80 км/ч),60 Гц (90 км/ч)
и l3,33 Гц (20 км/ч) (продолжительность воспроизведения последовательности импульсов
каждой частоты 20 с).

8.5.3 Провести измерения в течение 60 с.
8.5.4 Во время воспроизведения сигнала генератора в соответствии с п. 2.7.1 руковод-

ства по эксплуатации списать не менее 10 значений измеренньrх значений скорости с экрана
тахографа. Определить систематическую составляющую инстррлентальной погрешности из-
мерения скорости по импульсному сигн;}лу датчику движения по формулам (5), (б):

/V(j) _V(j) _Vdrйrr, 
,

,N
ou =*.|,ru,jl,

J=l
где Vо.х..r" - деЙствительное значение скорости, км/ч;

V (:l - измеренное значение скорости, км/ч;
N - количество измерений.

8.5.5 Определить СКО слуlайной составляющей инстррrентальной погрешности из-
мерения скорости по импульсному сигнilлу датчика движения по формуле (7):

8.5,6 Определить инструментчLльную погрешность (при доверительной вероятности
0,95) измерений скорости по импульсному сигнirлу датчика движения по формуле (8):

Пv =|av|+ 2. оv ,

8.5.7 В соответствии с руководством по эксплуатации на тахограф установить харак-
теристический коэффициент тахографа <65535 имп/кмrr.

8.5.8 Выполнить действия п.п. 8.5.2 - 8.5.6 для частот последовательностей прямо-

угольных импульсов З276,75 Гц (180 км/ч), 1бЗ8,375 Гц (90 км/ч) и 364,083 Гц (для 20 км/ч).

(5)

(6)

(7)

(8)

|rbvripdD2
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8.5.9 Результаты поверки считать положительными, если инструN!ентальнiш погреш-
ность (при доверительноЙ вероятности 0,95) измерений скорости в диапirзоне от 20 до
180 км/ч по импульсному сигналу датчика движения не более 2 км/ч.

8.6 Определение абсолютной инструплентальной погрешности (при доверительной
Вероятности 0,95) определения координат местоположения по каждоЙ координатной оси при
работе по сигнi}лам ГНСС при геометрическом факторе )гхудшения точности PDOP < 3

8.6.1 Результаты поверки считать положительными, если в наличии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истекшим сроком действия.

8.7 Определение абсолютной погрешности (по уровню вероятности 0,95) определения
координат местоположения по каждой координатной оси при работе по сигналам ГНСС при
геометрическом факторе ухудшения точности PDOP < 3

8.7.1 Результаты поверки считать положительными, если в нa}личии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истекшим сроком действия.

8.8 Определение относительной инструплентальной погрешности (при доверительной
вероятности 0,95) измерений пройденного пуги.

8.8.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 3.

Рисунок 3 - Схема проведения измерений при определении инстрр{ентальной
погрешности пройденного пуги

8.8.2 В соответствии с руководством по экспJryатации на тахограф установить харак-
теристическиЙ коэффициент тахографа <8000>. В соответствии с руководством по эксплуата-
ции на генератор сигнiIлов ЗЗ522В настроить выдачу последовательности прямоугольных им-
пульсов (параметры приведены в п. 4.5.2) частотой 400 Гц (l80 км/ч) эквивалентную по про-
должительности пройденному пуги 1 км (фактический пройденный пугь контролировать по
дисплею тахографа).

8.8.3 В соответствии с п,2.7.| руководства по эксплуатации пол}лlить измеренное зна-
чение пройденного пуги с рiврядностью до пяти метров.

8.8.4 Выполнить действия п. 8.8.2 не менее трех раз.
8,8.5 Вычислить относительную инстррlентальную погрешность (по уровню вероят-

ности 0,95) измерения пройденного пуги протяженностью 1 км в следующей последователь-
ности:

8.8.6 Определить систематическ}ю составляющую инстррrентальной погрешности
измерений пройденного пуги по импульсному сигнirлу датчику движения по формулам (9),
(10):

Тахогрвф исrочняк ýrтаsхя

Генератор
сЕгýалов 33ý22В

ZL(j) _ L(j)_ Ldrйr*", (9)
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,л
аL=!.Т,zr0),N?,

]=l
где Lо.д"r" - действительное значение проЙденного пуги, км/ч;

L 0) - измеренное значение пройденного пути, км/ч;
N - количество измерений.

8.8.7 Определить СКО слl"rайной составляющей инструментальной погрешности из-
мерений пройденного пути по формуле (1 1):

Ov= (11)

(при доверительной вероятности8.8.8 Определить инструN(ентЕrльную погрешность
0,95) измерений пройденного пуги по формуле (12):

П L =|аЪ|+ 2. о L, (|2)

8.8,9 Определить относительную инструментtLльную погрешность (при доверительной
вероятности 0,95) измерений пройденного пуги по формуле (13):

(10)

(13)

где N - количество импульсов, измеренное частотомером универсirльным CNT-91R.

8.8.10 Результаты поверки считать положительными, если относительная инструмен-
тальная погрешность (по уровню вероятности 0,95) измерения пройденного пуги не более 17о.

8.9 Определение абсолютной погрешности синхронизации внугренней шкaпы време-
ни с национальной шкалой координированного времени UTC(SU) при работе по сигнч}лам
ГНСС ГЛОНАСС/GРS

8.9.1 Результаты поверки считать положительными, если в нiIличии свидетельство о
поверке на блок СКЗИ с не истекшим сроком действия.

8.10 Определение абсолютной погрешности (по уровню вероятности 0,95) синхрони-
зации шкtlлы времени внугреннего опорного генератора тахографа со шкалой времени блока
СКЗИ при работе по сигналам ГНСС ГЛОНАСС/GРS

8.10.1 Собрать схему в соответствии с рисунком 4. Средство визуализации должно иметь

рiврешающую способность индикации оцифровки метки времени не менее 0,1 с.
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Рисунок 4 - Схема проведения измерений при определении абсолютной погрешности синхро-
низации шкЕtлы времени внугреннего опорного генератора тахографа со шкалой времени

блока скзи

8.10.2 Обеспечить радиовидимость сигнiIлов навигационньгх космических аппаратов
ГЛОНАСС и GPS в верхней полусфере. В соответствии с эксплуатационной докуN{ентацией на
тахограф и УКУС-ПИ 02Д4 подготовить rх к работе. Настроить УНКУС ПИ 02ДМ на выдачу
шкitлы времени, синхронизированной с национальной шкалой координированного времени
UTC(SU),

8.10.3 В течение не менее тридцати секунд снимать на средство видеофиксации сред-
ство визуализации и табло тахографа (экран <,Щата и время>>) с индикацией шкалы времени
внугреннего опорного генератора тахографа. .Щля обработки использовать моменты смены це-
лого числа минуг на дисплее тахографа.

8.10.4 Определить систематическую составляющую погрешности синхронизации по
формулам (14), (15):

/T(j) _т(j)_тdrй".ч,
,N

ат =!_.T,lT(j),N-,
J=l

гд9 Цеиств - деЙствительное значение шк:lлы времени, с;
Т 0) - измеренное значение шкалы времени, с;
N - количество измерений.

8. 10.5 Определить СКО слуlайной составляющей погрешности синхронизации:

8.10.6 Определить погрешность (по уровню вероятности 0,95)
времени по формуле (17):

(16)

сиrжронизации шкалы

Пт =|аТ|+ 2.от (17)

8.10.7 Абсолютная погрешность (по уровню вероятности 0,95) синхронизации шк.lлы
времени внутреннего опорного генератора тахографа со шкалой времени блока СКЗИ при ра-
боте по сигналам ГНСС ГЛОНАСС/GРS находится в пределах + 2 с (результаты поверки счи-
тать положительными), если абсолютной погрешности синхронизации шкilлы времени внут-

(14)

(15)

Исгочвпк пЕтаЕЕя
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реI{яеlо опорdого гевератора т&хографа с вациональной щкапоfi коордиllирмлrrого временп
UTC(SI) при работе по сиг8sлам ГНСС ГЛОНАСС/GРs пе более 4 с.

8.1l ИдФгифrrкдrия прграммtaого обеспечеяя,
8.11.1 Проверку соответствия заявленньв llде}ггификацпоriпых давпьrх прФаммяого

обеспечеЕия (ПО) тахоФафа проводить в след/юцей последовательяоств:
- провериlъ вомер всрсии (идентификационный номер) ПО в соответствпй с л.2-7.2.2

руководства по эксплуатации.
8.11.2 Результаты поверки считатъ положrгельвыми. если идсlггrфпкацповЕые дая-

taые ПО соответствуют пдентпфикационным данным, приведеппым в табJrице З.

Табlшпа 3

9 Оформл.пrе реrультrтов поверка

9.1 При полохrтельrrьD( резульmтах поверки яа тахограф выдsЕгся свидетG]Iъство

устаяовлеввой формы я (или) делаfiся запись в паспорте (формулr!rе), завереппм подппсью
поверитепя !вакомповерки.

9,2 На обороlвой стороне св!{детелъства о поверкс записываются р€atульmты поверкя.
9.з В сл}"lа€ отрицатепьньD( рс|,lультатов пов€рки поверяемый тахограф к

дUIьвеЙшему прЕl\{снсllllю не допускается, На него выдаgгся извеценflе о веорrгодностя к
дальпеitшей экспJryаmции с }тазанием причин забраковаfl ия.

/
Заiaеститель генерального диrЕкторs - /
ЕачаJьЕЕк НИО-8 ФГУП .ВНИИФТРИ. 1Ь О.В_ Д"ви"е"*о

п/л
Начальвик лабораторпи М2 ФГУТI <ВНИИФТРИ> t t] Д.А. Фрлов

L'|"{ 
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Идеlrгифfi кациоЕное даппь!е
(поизяаки) заачсrтrе

Номер всрсии (идеггифпка_
UиоЕный яомеп по) ч.Oз.Oз и выше


