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настоящая методика распространяется на комплексы програп,{мно-технические

микропроцессорной системы автоматизации пожаротушения кШнейдер Электрик> (даrrее -
комплексы <Шнейдер Электрикl) и устанавливает объем, условиrI первичной и периодической

поверок комплексов <шнейдер Электрик>, методы и средства экспериментального

исследования метрологических характеристик измерительньIх кtlнtlлов комплексов кШнейдер

Электрик> (ИК) и порядок оформления результатов поверки.

Интервал мехду поверкtlми - 2 года.

1 ОПЕРАЦИЯ ПОВЕРКИ
1.1 При проведении поверки должны быть вьшолнены следующие операции:

Ns Наименование операций
Номер
пункта

методики

Вьшолнение операций
при поверке

перви.пrой периодической
1 внешний осмотр 6.1 + +

2 опообование 6.2 + +

J
Подтверждение идентификации ПО
утвержденному типу Си 6.2.3 + +

4
Определение метрологических
хаDактеDистик

6.3 + +

5 офоомление Dезчльтатов повеDки 7 + +

2 СРЕДСТВА ПОВЕРКИ
2.1 Калибратор процессов многофункцион.tльный Flukе-72б, воспроизведение (0-24) мА,

погрешность + (0,0t Yо + 2 ед. мп.р.); измерение (0-52)мА, * (0,01 % + 2 ед. мл.р.),

регистрационный номер Федерального информационного фонда обеспечения единства

измерений 52221-12.

2.2 Мапзин сопротивления Р4831, диапшоЕ измерений от 0 до 100000 Ом, КТ 0,02,

регистрационньй номер Федера;lьного информационного фонда обеспечения единства

измерений 63З2-77.

2j Применяемые дш поверки средства измерений должны иметь деЙствующие

свидетельства о поверке.

2.4 Щопускается примеIuIть другие средства поверки с аналогичными иJIи JrylIшими

метрологическими характеристикulп,lи.
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3 ТРЕБОВАНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕJIЕЙ
3.1 ПОВеРка комплекса должна осуществJIяться поверителем, аттестовЕlнным в

соответствии с действующим зtжонодательством.

4 ТРЕБОВАНИЯ К БЕЗОПАСНОСТИ
4.1 ПРи проведении поверки должны выполняться требования по безопасности,

ИЗЛОженные в эксплуатационной докуплентации используемых средств поверки и комплексов

кШнеЙдер Электрик> и общих требований электробезопасности (<Правила технической

экспJryатации электроустановок потребителей>>, ГОСТ |2.2.007.0-75, ГОСТ 12.1.019-2009).

4.2 Персонап, проводящий поверку, должен проходить инструктa>к по технике

безопасности на рабочем месте и иметь группу по технике электробезопасности не ниже 2-ой.

5 УСЛОВИЯ ПОВЕРКИ И ПОДГОТОВКА К НЕЙ
5.1 При проведении поверки должны быгь собшодены следующие условиJI:

Условия в помещении аппаратной (серверной):

- температура окружtlющего воздуха, ОС

- относительнtUtr влажность воздуха,O/о

- атмосферное давление, кПа

- напряжение питания, В

- частота переменного тока, Гц

Примечание: При невозможности обеспечения нормаJIьных условий, поверку проводят в фактическlтх

условиrIх эксплуатации, Условия поверки ИК контроллеров (комrшексов) на месте эксIшуатацип не должны

выходить за предеJш рабочюt условий, указанных в технической докупtеrпации на контоллеры (комплексы) и

этtшоны. В этом сл),.tае должны быть рассчrпаны предеJш доrryскаемых погрешностей ИК контоллеров

(компltексов) и эталонов дlя фактическшх условlй поверки.

5.2 Перед проведением поверки, средства поверки и вспомогательное оборудовшrие

должны бьrгь подготовлены к работе в соответствии с указаниями в экспJryатационной

докр{ентации.

б ПРОВЕДЕНИЕ ПОВЕРКИ
6.1 Внешний осмотр

6.1.1 При проведении внешнего осмотра проверить отсуtствие механических

повреждений составньп< частей комплексов кШнейдер Электрик), изоJIяции кабельньD( лшний

связи.

20*5;

от 30 до 90;

от 84до 107;

от 2l5 ло 230;

50+ 1.
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6.1.2 ик, внешЕий вид компонентов которых не соответствует требованиям проектной

докуIl(ентации, к поверке не допускalются.

6.1.3 Убедиться, что надписи и обозначения нанесены на компоненты Ик четко и

соответствуют требованиям проектной документации.

6. 1 .4 Проверить нtlличие следующих документов:

- ЭкспJryатационнуIо докр(ентацию на комплекс <Шнейдер Электрик> (руководство по

экспJryатации, руководство оператора, формуляр);

- деЙствующие свидетельства о поверке первиIIньгх измерительньD( преобразователей,

Входящих в состав измерительньD( кшалов комплексов кШнейдер Электрик> (при проведении

периодическоЙ поверки) или утвержденньЙ руководителем организации перечень ИК с

укaц}анием допускаемьж погрешностей и типов первиtIньтх измерительньD( преобразователей

(при проведении первичной поверки);

- перечень ИК, подлежащих экспериментальному исследовtlнию;

- протокол предшествующей поверки;

- паспорт комплекса с отметкой завода изготовитеJIя о проведении обновления

встроенного ПО контроллера комплекса кШнейдер Электрик>;

- техническую докуilrентацию и свидетельства об аттестации этtшонов (в сJгrIае

использования при поверке эталонов заказчика).

Примечание: l. ,Щогryскается проведение периодической поверки в сл}цае изменения регистрационных

номеров Федершьного информачионного фонла обеспечения единства измерений компонентов комIшекса, если не

изменились их тиIш, модифшсаtши и метрологи.Iеские характеристики.

2. В сlryчпg смены ВПО контроллера, необходимо провести первиtIную поверку,

6.2 Опробование

6.2.1 Поверяемый комплекс <Шнейдер Электрик> и эталоны после вкJIючения в сеть

прогревtlют в течение времени, ука}анного в экспJryатационной докуллентации.

6.2.2 Опробование комплекса кШнейдер Электрик> проводят в соответствии с

руководством по экспJIуатации. Щопускается совмещать опробовt}Еие с процедурой поверки

погрешности Ик.

б.2.3 Подгверждение идентификации ПО угвержденному типу СИ

Операчия <Подтверждение идентификации ПО угвержденному типу СИ> состоит из

следующих этапов:

_ определение идентификационного нмменовzlниrl програп,rмного обеспечения;

_ определеЕие номера версии (идентификационного номера) прогрtlil,rмного обеспеченпя;

- определение цифрового идентификатора (контрольной суммы исполняемого кода)

программного обеспечения.
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6.2.з .l Определение идентификационного наименования процрtlil{много обеспечения.

ДЛЯ определения идентификационного нtlименовtlния програil{много обеспечения

КОМПЛекса измерительного систем кШнейдер Электрик> (далее - ПО <Шнейдер Электрик>)

опредеJUIЮт идентификационные наименоваIIия его метологически зЕачимьrх програп,IмIIьD(

компоЕентов:

- Встроенного прогрЕll\,tмного обеспечения комплекса измерительного систем <Шнейдер

Электрик> (даrrее ВПО контроJIлера комплекса кШнейдер Электрикф;

- прогрitlч{много обеспечения кОРС Factory Sеrчеr> (далlее ПО KOFS>);

- прогрtlп{много обеспечения кМВЕ Driver > (далее ПО кМВЕ Driver>).

Примечание: Внешнее ПО комrшекса определяется проектом.

Дя определения идентификационного нtмменования ВПО контоJIлера комплекса

<Шнейдер Электрик> необходимо:

а) для контроJIлера Modicon Quantum:

- запустить ПО KOS Loader> (OS Loader.exe);

- установить связь с контроплером пугем выбора коммуникационного протокопа, по

которому осуществJIяется связь фисунок 1);

- выбрать операцию <Upload OS from device> в открывшемся окне (рисунок 2).

а) выбор ком}tуникационного протокола б) ввод ад)есс устройства

Рисунок 1 -Установка связи с контроллером
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Текущее идентификационное нtмменовtlние ВПО контроллера комплекса кШнейдер

электрик> при проведении периодической поверки должно соответствоватъ определённому

при первичной поверке.

ИДентификационное наименование ПО (ОFS) отображается при запуске (OFS Client>

(ОFS Client.exe).

Щля определения идентификационного наименования ПО (МВЕ Driчеr> необходимо

ЗtШУСТИть МВЕ РоwеrТооl (MBEDidw.exe) выбрать пункт меню <Help->About Power Tool>.

Рисунок 4 - Идентификационное наименовtlIIие ВПО KoHTpoJmepa компдекса <Шнейдер

Электрик> (дlя контроллера Modicon Quшtum)

Рисунок 5 - Идентификационное наименовzlние ВПО KoHTpoJmepa комплекса кШнейдер

Электрик> (для контроллера Modicon М340)
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Рисунок 7 -Идентификационное наименование ПО кМВЕ Driчеr>

6.2.З.2 Определение номера версии (идентификационного номера) програп{много

обеспечения

Щля определения номера версии ПО комплекса (Шнейдер Электрик) опредеJIяют номера

версий его метрологически значимьD( програI\,fмньIх компонентов.

,Щля определения номера версии ВПО контроллера комплекса кШнейдер Электрик>

необходлмо:

а) лля контроллера Modicon Quantum:

- зtшустить ПО (OS Loader> (OS Loader.exe);

- установить связь с контроллером пугем выбора коммуникационЕого протокола, по

которому осуществJuIется связь (рисунок 1);

- выбрать операцию <Upload OS from device> в открывшемся окне фисунок 2).

б) для контроJIлера Modicon М340:

- запустить ПО <Uniý Loader> (Unityloader.exe);

- выбрать коммуникационный протокол в выпадающем списке KMedia> (на вкJIадке

KProject>), по которому осуществJIяется связь фисунок 3),'если требуется ввести адрес в поле

вьшадающего списка KAddress>;
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- устtlIIовить связь с контроллером пугем нaDкатия на кЕопку с надписью KConnect>

- перейти на вкJIадку <FirmwаrеD в открывшемся окне фисунок 5) в прогрzlil,fме KUnity

Loader>.

ТеКУЩаЯ ВеРсия ВПО контроллера комплекса <Шнейдер Электрик> при проведении

периодической поверки должно соответствовать определённому при первичной поверке.

НОМеР ВеРсии ПО (ОРС Fасtоrу Sеrчеr> (даllее - ПО (OFSD отображается при запуске

KOFS Client> (ОFS Client.exe).

Для определения номера версии ПО (МВЕ Driver> необходимо зtlпустить МВЕ
PowerTool (MBEDidw.exe) выбрать пункт меню <Help->About Power Tool>.

6.2.З .3 Определение цифрового идентификатора програп,rмного обеспечения

.Щпя определеfiия цифрового идентификатора ПО комплекса кШнейдер Электрик>

необходимо выtIислить цифровые идентификаторы файлов его метрологически значимьD(

прогрчlп,lмньIх компонентов.

Расчёт контрольной суммы проводится с помощью програN,lм, реализующий алгоритlrл

расчета по MD5. При этом производится расчёт контрольньD( срш дlя файлов ПО (ОРС

Factory Sеrчеr> (ofs.exe) и ПО кМВЕ Driver> (MBEDidw.exe).

fuя определения цифрового идентификатора ВПО контроJIлера комплекса кШнейдер

Электрик> необходимо:

а) лля контроJIлера Modicon Quanfum:

- зtlпустить ПО <OS Loaden (OS Loader.exe);

- установить связь с контроллером пугем выбора коммуникационного протокола, по

которому осуществJuIется связь (рисунок 1);

- выбрать операцию KUpload OS from device> в открывшемся окне фисунок 2);

- сохранитъ выгруженный с контролпера файл, нlшример: к140СРU67160_V3lЗ.Ьiп> в

укtlз.lнную директорию и с помощью програ}rм, реaлизующий алгоритм расчета по md5,

произвести расчёт контрольной суtлtмы.

б) для контроллера Modicon М340 при проведении первичной поверки:

- перед загрузкой контроJшера файлом, например: <ВМХРЗ42020_V26.1dх> с помощью

прогрtlN,Iм, решизующих алгоритм расчета по md5, произвести расчёт контрольной суrrшы.

Процедура загрузки контроллера производится при первичной поверке в присугствии

поверитеJIя.

Рассчитанный цифровой идентификатор ВПО контроJIлера комплекса кШнейдер

Эпектрик> при проведении периодической поверки должен соответствовать определённому при

первичной поверке. .Щля контроллера Modicon М340 при проведении периодической поверки

допускается не проводитъ процедуру определения цифрового идентификатора програп,rмного
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обеспечения, если идентификационное наименование и версия По соответствует версии,

определённой при проведении первиrIной поверки.

6. 3 Определение метрологических харЕктеристик

6.3.1 ПОВерка каналов вида 1 - входньD( анzшоговьD( измерительньD( кан:Iлов типа <<4 -
20МА Униполярный>. Измерительньй канал имеет структуру: первичный измерительньй

ПРеобразователь с вьD(одным сигнtlлом постоянного тока стандартного диalпtвона к4 - 20 мД> -
модупь ввода аналоговьIх сигнtlпов.

6.3.1.1 Отсоединить первичrrьй преобразователь от входньD( кJIемм проверяемого

кtшала.

6.З.1.2 Собрать схему подкJIючения калибратора к поверяемому измерительному KaHaIry

Согласно рисунку (А.1 - А.2) приложения А. При подключении необходлмо руководствоваться

экспJryатационной докр(ентацией на калибратор.

6.3.1.3 Установить ток в цепи иJIи последовательно подать на вход канапа пять значений

тока (в зtlвисимости от схемы подкJIючения), равномерно распределенньD( по диЕш.вону

вьD(одного сигнала датчика (5 О/о, 25 О^, 50 Оh, 75 Уо, 95 Уо), используемого в проверяемом

канале.

6.3.1.4 Щля каждого значения установленного тока произвести отсчет результатов

измерения физической величины в проверяемом канале по покtr}аниJIм на дисплее

автоматизировЕtнного рабочего места (далее - АРМ) комплекса кШнейдер Элекгрик> и

pacclмTaTb погрешности измерения по формулаrrл, в зависимости от измеряемой физической

величины.

В слуrае поверки канЕrла измерения дЕlвления, перепада давления, расхода жидкости,

виброскорости, загазовztнности, силы тока, напряжения, мощности и положения

исполнительного органа реryлирующей армаryры, допускаемую приведенную погрешность

измерительного канала опредеJuIют по формуле:

(l)

ГДе YI -ДОПУСКаеМаr{ ПРИВеДеЕНМ ПОГРеШНОСТЬ ИЗМеРИТеЛЬНОГО КаНаЛа, 7о;

Ао*, - измеренное значение физической вели.пrны, соответствующее задtшному

(текущему) значению тока;

^_r rздд заданное значение физической велиtмны, соответствующее заданному

(текущему) значению тока;

Аr* - мtlксимtlльное значение измеряемой в даЕном канале величины;

Amin - минимilльIlое значение измеряемой в дtlнном канirле величины;
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Yо ДОПУСКаемzЦ приведеннаrI погрешность первичного измерительного

преобразоватеJuI, входящего в cocTrlв данного измерительного канала, о/о.

В СлУrае поверки кtlIIала измерения температуры, )фовЕя жидкости, осевого смещения

ротора и частоты вращения, допускаемую абсолютную погрешность измерительного канала

опредеJIяют по формуле:

Al = t1,1

ГДе Дt -допускаемая абсоrпотная поlрешность измерительЕого канапа;

XN - ДиtшаЗон измерениЙ физическоЙ величины для д:lнного канала;

А9 допУскаемм абсолютная погрешность первичного измерительного

преобразоватеJIя, входящего в cocTtlB дalнного измерительного канала.

6.3.1.5 Результаты поверки считаются удовлетворительными, если допускаемм

погрешность измеритеJIьного канала не превышает следующих значений:

- t 0,15 Yо нlя канала измерения избьrгочного давления нефти/нефтепродуктов, сред

вспомогательньIх систем (кроме давления воздуха) ;

- * 0,6 О/о uа канала измерения избьrгочного давления воздуха;

- + 0,6 % мя кilнала измеренпя перепада давлепиrI нефш/нефтепродуктов;

- * 0,6 о/о ма каЕала измерения перепаДа ДаВпения сред ВспомогательньD( систем;

- * 1,5 Yо ЦlЯ КаНаЛа И3МеРеНИЯ СИЛЫ ТОКа, НtШРЯЖеНИЯ, МОЩНОСТИ;

_ * 15,0 О/о ulя кzlнuша измерения виброскорости;

- + 7,5 О/о для канала измереЕия загtLзованности воздуха парап,rи нефти/нефтепродуктов;

- * 0,75 О/о 
длlя канала измерения расхода нефти/нефтепродуктов;

- +|,5о^ дJIя кilнала измерения позиционировtlния исполнительного органа

регулирующей армаryры;

- + 4,5 мм дJuI канала измерения уровня нефти/нефтепродуктов в резервуаре;

- * 15,0 мм для канaпа измерения уровня жидкости во вспомогательньтх емкостях;

- * 0,75 ОС дlя канала измерения температуры нефти/нефтепродуктов в трубопроводах;

- * 3,0 ОС дlя канала измерения температуры друпдх сред;

- * 0,3 ОС для канала измерения температуры нефти/нефтепролукта в резервуаре с

помощью стационарного многоточечного преобразоватеJIя температуры;

- * 4,5 об/мин для канала измерения позиционирования частоты вращения вьD(одного

вала гидромуфты и позиционирования частоты вращения вала частотно- регулируемого

привода.

(2)
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6.3.2 Поверка каналов впда2 - входньж аналоговьIх измерительньD( каналов типа к4 -
20 мА унипоJIярный> в составе с промежуточными измерительными преобразоватеJIями с

ГаЛЬВаНИческоЙ развязкоЙ (барьерами искробезопасности). Измерительный Kttнtlл имеет

следующую структуру: первиIIный измерительньй преобразователь с вьIходным сигналом

пОСтоянного тока стандартного д{апазона к4 - 20 мА> - проме)rýло.пtьй измерительньй

ПРеОбразователь с гальвtlнической развязкой - модуль ввода аналоговьD( сигналов.

6.3.2.1 Отсоединить первичный преобразователь от входньD( кJIемм проверяемого

KaHilIa.

6.З.2.2 Собрать схему подкJIючения калибратора к поверяемому измерительному каналу

согласно рисунку (А.3 - А.4) приложения А. При поIкJIючении необходимо руководствоваться

эксплуатационной докр{ентацией на калибратор.

6.З.2.3 Повторить опершци по п. б.3.1.3 - 6.3.1.4

6.3.2.4 Результаты поверки считalются удовлетворительными, если допускаемая

погрешность измерительного канала не превышает значений, указанньIх в п. 6.3.1.5.

б.3.3 Поверка измерительньIх каналов вида 3 - измерения температуры с помоIцью

термопреобразователей сопротивления в составе с проме)Iq/точными измерительными

преобразоватеJIями с гtlпьванической развязкой (барьерами искробезопасности).

Измерительный канал имеет струкгуру: термопреобразователь сопротивления

промеllqпочный измерительньй преобразователь с гtlJьвtlЕической развязкой - модуль ввода

аналоговьIх сигнilлов.

6.3.3.1 Отсоединить термопреобразователь сопротивления от входIьD( кJIемм

поверяемого кttнала.

6.З.З.2 Собрать схему подкJIючения кшlибратора или магtвина сопротивлениJI к

поверяемому измеритепьному кtlнttлу согласно рисунку (А.5) приложения А. При подкJIючении

необходлмо руководствоватъся эксплуатационной документацией на калибратор или магtr}ин

сопротивлениrI.

6.3.3.3 Установить на калибраторе (или магазине сопротивления) последовательно пять

значений сопротивления R, соответствующее значению температуры, равIIомерно

распределенных по диЕшtвону измерения температуры измерительного канала (5 %,25 Уо,50 Уо,

75 Уо,95 %).

6.3.3.4,Щля каждого установленного значения произвести отсчет результатов измерения

физической величины в поверяемом кzlнttле по покtвtlниям на дисплее АРМ комплекса

кШнейдер Электрик> и рассчитать допускаемую абсо.тпотнуlо погрешность измерительного

канала по формуле:
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Ак = t1,1 (3)

ГДе Ак - ДОПУСКаеМuШ абсолютнм погрешность измеритеJIьного канtца;

т_.rзад Заданное значение Температуры, соответствующее заданному (текущему)

значению сопротивления, Ос;

Т*л, - ИЗМеРеННОе ЗНаЧеНИе ТеМПеРаТУРЫ, СооТВеТСтВУющее заданному (текущему)

значению сопротивления, Ос;

Д9 ДопУскаемzuI абсоrпотная погрешность первиIIного измерительного

преобрчвователя, входящего в cocTtlB данного измерительного канала.

6.З.З.5 Результаты поверки сtlитtlются удовлетворитепьными, если допускаемая

абсошотная погрешность измерительного канzша не превышает значений, указанньтх в

п. 6.3.1.5.

6.3.4 Поверка каналов вида 4 - вьrходньIх аналоговьrх измерительньD( каЕалов типа (4 -
20 мА унипоJIярный> в составе с промежутоtIными измерительными преобрtr}оватеJIями с

г{IльвtlническоЙ рil}вязкоЙ (барьерами исIФобезопасности). ИзмерительньЙ канал имеет

структуру: модуль вывода аналоговьD( сигнtlлов - промежуточный измерительньй

преобрaвователь с гilльваническоЙ рaввязкоЙ.

6.З.4.1Отсоединить исполЕитепьIIое устройство от входньD( кJIемм проверяемого канала.

6.3.4.2 Собрать схему подкпючения калибратора к поверяемому измерительному KaHaIry

согласно рисунку (А.4) приложения А, переключив многофункциональный калибратор в режим

измерения силы постоянного тока. При подкJIючении необходимо руководствоваться

эксплуатационной докуIlrентацией на каrrибратор.

6.З.4.З ПоследовательIIо задать с д{сплея АРМ комплекса не менее пяти значений

управJIяемого параI\,{етра, равномерно распределенньIх по диапшоIry управления (5 Оh,25 Уо,

50Уо,75 Уо,9 5%).

6.З.4.4 Щля каждого заданного значения параI\,rетра вьшолнить измерение силы

постоянного тока с помотцью калибратора и рассчитать приведенную погрешность

измерительного кtшtlла по формуле:

т,*=*+,100%
Д mах 'miл

Гflе }ьых - ПРИВеДеННаJI ПОГРеШНОСТЬ ИЗМеРИТеЛЬНОгО KaКatla,Yo;

I*n - измеренное значение вьD(одного тока, мА;

I.* - заданное значение вьD(одного тока, (20 мА - дJIя верхЕей границы

(100 %), 4 мА - для нижней гршrицы диапазона (0 %) и т. д.);

(4)

диапtr}она

Ir* - максимttльное значение вьIходIого тока (20 мА);

(т"^-т",*r+(^.r

ýа
Rýý
ý
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I'nin - минимtшьное значение вьrходIого тока (а мА).

6.З.4.5 Результаты поверки считtlются положительными, если

измерительного кшала в каждой проверяемой точке д{апазона

значений yк.ul.lнHbж в таблице 1.

приведенная погрешность

измерений не превышает

Таблица 1 - Пределы основной приведенной погрешности ИК вида 4.1,4.2

Тип используемого модуля вывода
аналогового сигнала

Пределы приведенной погрешности
измерительного канала, 0/о

вмхАмо0210 +0,25
вмхАмо0210н +0,25
ВI!DиМо0410 +0,15

вмхАмо0802 t0,25
140Асо02000 *0,10
140Ачо02000 +0.10
140ACol3000 +0,10

б.3.5 Поверка канtшов вида 5 - вьтходньD( аналоговьIх измеритеJIьньD( каналов типа

<<4 - 20 мА униполярный>. В состав измерительного канала входtт ToJrьKo модупь вывода

анаJIоговьD( сигналов.

6.3.5.1 Отсоединить исполнительное устройство от входньD( кJIемм проверяемого канала.

6.З.5.2 Собрать схему подкJIючения калибратора к поверяемому измерительному rcHaIry

согласпо рисунку (А.2) приложения А, перек.тпоtIив многофункционаlrьньй калибратор в режим

измерения силы постоянного тока. При подкJIючении необходимо руководствоваться

экспJIуатационной документацией на кшибратор.

6.3.5.3 Повторить операции по п.6.3.4.З - 6.З.4.4.

6.3.5.4 Резупьтаты поверки считtlются положительными, если приведеннм погрешность

измерительного канала в каждой пров9ряемой точке диапазона измерений не превышает

значений, указанньж в таблице 1.

7 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
7.1. Комплекс <<Шнейдер Электрик> считается прошедшим поверку с положитеJьным

результатом, если погрешности всех его измерительньD( кtlIIЕшов не вьD(одят за установленные

дш них пределы.

7.2 При положительньD( результатtlх поверки комплекса <Шнейдер Электрик>

оформляется свидетельство о поверке согласно прикд}а Минпромторга России от 02 июля

2015 г. Ns 1815 кОб угверждении Порялка проведения поверки средств измерениЙ, требования

к знаку поверки и содержанию свидетельства о поверке)) (зарегистрирован в Минюсте России
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04 СеНТября 2015 г., регистрационньй номер 3S822). Знак поверки наносится на свидетельство

о поверке. К свидетельству прилагаются протокопы (приложение Б) с результатаil,lи поверки по

всем измерительным кtlнчшalп,t.

'7.З ПРИ отрицатепьньD( результатФ( поверки комплекса <Шнейдер Элекгрик>

СВИдетельство о предьцущей поверке аннулируется и вьшисывается извещение

О непригодIости к применению согласно прике}а Минпромторга России от 02 июJIя 2015 г. Ns

1 815.
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Приложение А
(обязательное)
Схема поверки

l - модуль аналогового ввода; 2 - многофункционtшьный калибратор; 3 - магазин сопротrвлений;
Рисунок А.1 - Схема соединения приборов при поверке входньD( аналоговьтх измерительньD(

кilн.Iлов типа к4 - 20 мА униполярньй>

l - модуль аналогового ввода; 2 - многофункционаJIьный калибратор;

Рисунок А.2 - Схема соединения приборов при поверке входньu</вьD(одньD( аналоговьD(
измерительньIх каналов типа к4 - 20 мА униполярньй>
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l - модуль аналогового ввода; 2 - барьер искробезопасности;
3 - многофункциончrльный калибратор; 4 - магазин сопротлвленrй;

Рисунок А.3 - Схема соединения приборов при поверке входньD( аналоговьIх
измерительньIх каналов типа (4 - 20 мА унипоJIярньй> в cocTtlBe с промежугочными

измерительными преобразоватеJu{ми с гальванической развязкой
(барьераrr,rи искробезопасности)

Продолжение приложения А

1 - модуль анiшогового ввода; 2 - барьер искробезопасности; 3 - многофункIц.IонаJIьный кшrибратор;

Рисунок А.4 - Схема соединения приборов при поверке входньп</вьD(одньD( аналоговьD(
измерительньD( каналов типа <<4 - 20 мА унипоJIярньй> в cocTtlвe с промежугочными

измерительными преобразоватеJIями с гtlльванической развязкой
(барьераrr,rи искробезопасности)

l - мо.ryль анаJIогового ввода; 2 - барьер искробезопасности;
3 - многофункционаJIьный каlrибратор/магазин сопротивлений;

Рисунок А.5 - Схема соединения приборов при поверке входньD(.lнtlпоговьIх
измерительньIх кtlнttлов температуры с помощью термопреобразователей температуры

Btfiqд(-)

выхqя(+)

Vsý

GHD
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Прилоrкенпе Б
(обязательное)

Форма протокола поверки

Канал
Проверяемая

точка'
о/о Ди.ап.

Значения физической
величины ко}пролируемок)

параметра

Погрешносгь
ИК бсз уlсга
первlдlного

преобразовател
я

,Щоrryскаемая
поФOшность
первичного

измериI€льного
преобразователя

.Щоrryскаомая
погрешность

ик

Пределы
доrryскаемой
погрешности

rвмерштельного
канала

о
о
о
Е
ý,

(r)
3аддrное
значение

Измеренное
значение
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:)
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