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настоящая методика распространяется на Комплексы аппаратно-прогрtlммные

контроJlя и фотовидеофиксации нарушений правил дорожного движения с системой

распознавания государственньIх регистрационньгх знаков кСТРИЖ-С0l > (в дальнейшем
комплекс кстриж-с01>) и устанавливает методы и средства их первичной и

периодической поверок.
Интерваll между поверками - 2 года.

1 Операции поверки
1.1 При проведении поверки должны производиться операции, указанные в табЛИЦе

1.2 При отрицательньD( результатах поверки по любому пункту таблицы 1

измеритель скорости бракуется и направJuIется в ремонт.

2 Средства поверки.
2.1 Рекомендуемые средства поверки приведены в таблице 2.

Таблица 2

2.2 Вместо указанньж в таблице 2 срелств поверки допускается применять другие
аналогичные средства поверки, обеспечивzlющие определение метрологических
характеристик с требуемой погрешностью.

2.3 Все средства поверки должны бьrгь исправны, применяемые при поверке

средства измерений и рабочие этаJIоны должны быть поверены и иметь свидетельства о

поверке с неистекшим сроком действия на время проведения поверки или оттиск

поверительного клейма на приборе или в докуN{ентации.

1.

Табпица l- ипо
Наименование операций поверки Номер

пункта
методики
поверке

пооведение операций при
первичнои
поверке
(ввозе по
импоотч)

Периодичес-
кой поверке

l Внешний осмотр. 6.1 Да .Ща

2 Опробование. 6.2 Да Да

3 Идентификация прогрЕlммного обеспечения
шо)

6.з Да Да

4 Определение метрологических
хаоактеDистик
4.1 Определение абсолютнойпогрешности
измерения скорости в диапазоне от 20 до l00
км/ч, относительной погрешности измерения
скорости в диапазоне от 100 до 250 км/ч

6.4 !а Да

Номер пункта Н.Щ

по поверке
Наименование и тип основного средства поверки; обозначение

нормативного докуI!{ента, регламентирующего технические

требования и (или) метрологические и основные технические
хаDактеDистики средства поверки.

6.4 Установка Ng поверки измерителей скорости движениrI
транспортньD( средств радиолокационньD( п1_25. Пределы

допускаемой абсолютной погрешности имитации скорости *0.0з

км/ч



3 Требования безопасности.
3.1 При проведении поверки долкны быть соблюдены меры безопасности, ук:Lзанные

в инструкциях по эксплуатации средств измерений, используемьж при поверке И

требования СанПин 2.2.4 12.1. 8-05 5-96.

4 Условия поверки
4.1 Внешний осмотр, атакже опробование измеритеJuI скорости проводится наместе

его устiлновки. Определение метрологических характеристик радиолокационного блока

проводится в лабораторньгх условиях.
4.2При проведении поверки должны соблюдаться следующие условия:

- температура окружaющего воздуха (20+5) ОС,

- относительнЕlя влtDкность воздуха (30-80) %,

- атмосферное давление (630-795) мм рт.ст.,
- напряжение сети (220+4,4)В,
- частота сети (50+0,5) Гц с содержанием гармоник не более 5 О/о.

4.3 Перед проведением операций поверки необходимо выполнить подготовительные

работы, оговоренные в разделе "использование по нЕвначениюl| докуIиента ккомплексы

аппаратно-прогрtlммные KoHTpoJUI и фотовидеофиксачии нарушений правил дорожного
движения с системой распознавания государственньтх регистрационньIх знаков кСТРИЖ-
с01 ) Руководство по эксплуатации)) и аналогичньгх разделах руководств по эксплуатации
(РЭ) срелств измерений, используемьrх при поверке.

5 Подготовка к поверке
5.1 Поверка комплекса (СТРИЖ-С01) проводится в два этапа. ПервыЙ ЭтаП

проводится на месте установки комплекса кСТРИж-с01> и закJIючается во внешнем

осмотре, опробовании и идентификации По комплекса <стриж-с0l>. На втором этапе

проводится поверка радиолокационного блока комплекса в лабораторньгх условиях.
5.2 Подготовка к поверке на первом этапе зiлкJIючается в подготовке

вспомогательньrх средств для удобного доступа к комплексу <стриж_с01) на месте его

установки.
5.3 Подготовка к поверке на втором этапе закJIючается в подготовке установки дJUI

поверки измерителей скорости движения транспортньD( средств радиолокационньrх Пl-
25 к проведению работы согласно докуN{енту кУстановка цg поверки измерителей

скорости движения транспортньD( средств радиолокационньD( П1-25. Руковолство по

эксплуатации> МГФК. 41172З.002 РЭ.
5.4 При работе в лабораторньш условиях убедиться в наличии зzuцитного 3аземления

всех вкJIюченньD( приборов.

6 Проведение поверки
6.1 Внешний осмотр

При проведении внешнего осмоца проверить:
- комплектность комплекса <СТРИЖ-С0 1 >;

- отсутствие механических повреждений;
- состояние соединительньIх кабелей;

- исправность и чистоту разъемов.
Комплексы (СТРИж-С0l> неукомплектованные и имеющие дефекты, бракуются и

направJIяются в ремонт.

6.2 Опробование.
при опробовании проверить работоспособность комплекса кстриж-с0 1 >.

комплекс (стриж-с01> включить, согласно руководству по эксплуатации, установить
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минимаJIЬньй порОг скорости рtlвныЙ 20 км/ч. После прохождении через зону действия

радиолокационного сенсора транспортного средства, превысившего минимttльный порог

скорости, проверить функционирование световой вспышки и цифровой фотовидеокап{еры.
Результаты опробования считать положительными, если появJuIется фотография

транспортного средства, превысившего минимальный порог скорости.
6.3 Идентификация ПО комплекса кСТРИЖ-С0l >

После вкJIючения комплекса (СТРИЖ-С01> по истечении 15 секунд комплекс
отобразит экран авторизации и авторизировавшись оператор должен подтвердить

правильность изменения настроек. ,Щля KoHTpoJUI работоспособности после перехода в

основное меню обязательно прохождение процедуры автоматического теста. После

успешного завершения теста индицируется соответствующее сообщение и стЕlновится

доступна пиктограмма (измерениеD в основном меню. В информачионном окне

отобразится нtввание комплекса, версия Апк, контрольнtш cyN{Ma и системнiц
контрольнzш ср{ма.
Запустить прогрall\,rму дJuI считывания данньIх с радиолокационного блока комплеКСа

кстриж-с01). На экране компьютера появится информационное окно обслуживания

радиолокационного блока комплекса кСТРИЖ-С01> на дисплее отобразится информация

о программном продукте комплекса.

Сведения об идентификационньп< данньu< ПО сравнить с данными, указанныМи В

ниже:

Программное обеспечение (СТРИЖ-С01>
Идентификационные данные метрологически значи части

Идентификационные данные (признаки) Значение

Идентификационное наименование ПО стриж-с0l
номер версии, не ниже SC3.1.03.C. l 01013

цифровой идентификатор По

мои по

по блока

результаты идентификации по считать положительными, если

идентификационные данные ПО совпадают с данными таблиц.

6.4. Определение метрологических характеристик

6.4.1 Определение абсолютной погрешности измерения скорости в ди:шztзоне от 20

до l00 км/ч, относительной погрешности измерения скорости в диапазоне от 100 до 250

км/ч
6.4.1.1 Включить установку для поверки измерителей скорости движения

транспортньD( средств радиолокационньD( п1_25 согласно ее руководству по

эксплуатации. общий вид установки дJUI поверки измерителей скорости движения

транспортньD( средств радиолокационньD( П1-25 показан нарисунке 5.

аблица 2 - Автономное ПО для считывания данньtх с ного

Идентификационные данные (признаки) Значение

идентификационное нtмменование По RobotRadarTest

Номер версии (идентификационньй номер) ПО не ниже V1.0

Щифровой идентификатор ПО (контрольнш ср{ма
исполЕяемого кода)
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Рисунок 5 - Установка дJuI поверки измерителей скорости движения транспорТньD(

средств радиолокационньгх П1 -25

6.4.1.2 Разместить радиолокационньй блок измерения скорости из состава комплекса
кСТРИЖ_С01> в ложементе под углом 20' как покzlзЕlно на рисунке 6.

рисунок б - Размещение радиолокационного блока комплекса кстриж-с01> в
ложементе.

6.4.2.З Включить питание компьютер4 а также генератора Tektronix АFG 3022, И

дать прибораJ\,r прогреться в течении 20 мин. Включить программу KRobotRadarTest V1.0)
считывtlния данньD( радиолокационного блока измеритеJIя скорости. На экране

компьютера появится информационное окно обслуживания радиолокационного блока
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рисунок 7 - Информационное окно обслуживания радиолокационного блока
комплекса (СТРИЖ-С01)



ПоследовательнО активировать кнопки KConnekt>, Klnit>, KStart>. Программа

KRobotRadarTest V1.0) подготовлена дJIя проведения измерений. Готовность програп{мы

проведению измерений показана на рисунке 8.

Рисунок 8 - Готовность прогр.lп{мы <RobotRadarTest V1.0) к проведению измерений

6.4.2.4 Подготовить генератор
Панель управления генератора и его

рисунке 9.

Tektronix АFG 3022 к проведению измерений.

дисплей отображения информации покzваны на

5

Рисунок 9 - Панель управления генератора Tektronix AFG 3022
l. .Щисплей отображения информации
2. Кнопка выбора формы генерируемого сигнала
3. кнопка выбора частоты/ периода/ фазы генерируемого сигнала
4. Кнопка выбора режима работы генератора
5. Навигатор выбора режима
6. Кнопка выбора уровIIя амплитуды генерируемого сигнала
7. Кнопка вкJIючения первого канала
8. Кнопка вкJIючения второго канала
9. Кнопка вкJIючения режима генерации

6.4.2.5 Включить кнопку 4 выбора режима работы генератора, навигатором

выбора режима 5 установить режим работы генератора <внутренний>. Включить

*"on*y выбора канала в положение <СН1>. Кнопкой выбора формы генерируемого

сигнала выбрать форму сигнЕIла ((синус>, кнопкой ((пачка) устzlновить дпительность

пачки 0,7 мс.
6.4.2.6 Включить кнопку 3 выбора частотьr/ периода/ фазы генерируемого

сигнала, навигатором выборарежима 5 установить выбор частоты. При помощи

кнопок цифрового набораустановить частоту 839,2 кгц, соответствующую значению

имитируемой скорости 20 км/ч (в соответствии с таблицей 3),



6.4.2.7 Включить кнопку 3 выбора частотьr,/ периода/ фазы генерируемого
сигнала' навигатороМ выбора режима 5 устаноВить выбоР фазы. Значение фазы

устанавить равньш 0 о.

6.4.2.8 Включить кнопку б выбора уровня амплитуды генерируемого сигнала.

установить минимztльное значение амплитуды плюс 4,5з в, максимztльное значение

амплитуды 5,585 В.
6.4.2.9 Вшпочить кнопку выбора канаJIа в положение кСН2>. ПоследователЬно

проделать операции по п.п.6.4.1.3 - 6.4.1.8

6.4.2.10 Включить кнопки 7 п 8 активирования первого и второго кан€Iлов

соответственно.
6.4.2.|1 Одноразовое нажатие кнопки 9 вк.lпочения режима генерирования

имитирует прохождение транспортного средства в зоне действия измеритеJUI скорости,

формируя длительность пачки управJuIющих синусоидtшьньгх сигнzlлоВ на чаСТОТе

соответствующей имитируемой скорости равной 0,7 мсек.

6.4.2.|2 На экране компьютера в информационном окне считать значение

измеренной скорости поверяемым измерителем скорости. В обпасти <Measurement>

программы KRobotRadarTest V1.0> отобразится измереннЕuI скорость, как покЕIзано на

рисунке 10.

Рисунок 10 - Отображение измеренной скорости

6.4.2.|З Последовательно проделать операции по п.п.6.4.2.З - 6.4.2.12 для всех

значений доплеровской частоты, соответствующих значениям имитирУемоЙ скорости

укшанным в таблице 3.

6.4.2.1 4 Результаты поверки считать поло)l0{тельными, если измеренные

значения скорости находятся в пределах, yкal:laнHbD( в таблице 3.

измеренная радиолокационным блоком измерений скорости скорость должна
находится в пределах, указанньD( в таблице 3.

Таблица 3

^ Гlс,Or ]km/h Iж *,m i 10 0 пi,|,##1# '

iщd. I(c(itllъ Lt9fr . ]Un
ji.r.l - lФ ( .п!t Ёqй . l; i
jmd.lФс,-"F _рrф.la.
- .d.1I,С'Jl--t' Фп.li1,
s!+ф , t(л; U \.!t _Gd . 1| r
Sl..d.'cc0i..t .iqt. 1] L

""""'".'*"-"","," i'rp я"9d,Епl, "- -""" J

,Щоплеровскчш частота,
Гц

Значение
имитируемой
скорости, км/ч
(начастоте 24,1 ГГц)

минимальное
значение
имитируемой
скорости, км/ч

максимальное
значение
имитируемой
скорости, км/ч

839,4 20 19 2|

2098 50 49 5l
4l97 100 99 10l

6295 150 148,5 151,5

8393 200 198 202
l0492 250 247,5 252,5
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7. Офрiri.ш. р.3уJБтfфa поiФЁ
7.1 На rоrшзпс" прщd поDсrу с п(rкштЕлrвцI! рсs},лыfiп, шФato[

aшдgЁrЕa,тsо о повaрпс усtlsоýIеЕэй форfr:
7.2 Пщ ощкппs( рсqrБтпц цоDG!'ц юrппr0 r пр!mо вс доЕ!@rсl

Е щ ЕGrо Bfiщrttr ЕощшЕa о в€пщоЕосlri с уЕsmоa щшa цфцЕв9яiЕ.

3anorrrrgm вмшшr ниФl0 -
ваивmIIlЩ


