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Настоящая методика поверки предlазначена дIя проведения первиЕIной и периодиче-
ской поверки дациков лиЕейньтх перемещений лЕверньD( тианryJrяциопньu< optoNCDT серии
ILD (далее - датчиков), изготавливаемьтх Фирмой <Micro-Epsilon Messtechnik GmbH>, Герма-
ния и предIllзначенньrх для бесконтактIIьD( измерений линейньп< перемещений.

Интервал между поверками - l год.

1. опЕрАции повЕрки

1.1. В Таблице l приведены операции, обязательные при проведении поверки.

Таблица l - Операции, обязательные при поверке

1.2. В слl^rае отрицательного результата при проведении одной из операций, поверку

датtIиков прекращают и датlмк признают Ее прошедшим поверку.

2. срЕдствА повЕрки

2.1. Щлlяповерки датчиков применяют средства поверки, }кшанные в таблице 2.

Таблица 2 - Перечень СИ, применяемых при поверке

2.2. .Щопускается применение анЕ}rIогичньж средств поверки, обеспе.п-rваюпцх опреде-

ление метрологических характеристик поверяемого датчика с требуемой тоцtостью.

3. ТРЕБОВАНИJI К КВАJIИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕЛЯ

З.1 К проведеЕию измерений при поверке и к обработке результатов измерениЙ допус-
кtlются лица, имеющие квалификацию поверитеJu{ и изучившие датчик и принцип его работы
по эксплуатациоцной докуI!{ентации.

4. трЕБовАниrI БЕзопАсности

4.1 Освещеццость рабочего места поверитеJuI должЕIа соответствовать требованиям

Санитарньтх правил и норм СанПиН 2,2.112.1.1.12'18-0З.

4.2 При проведении поверки необходимо ознакомиться с руководством по эксплу-

атации.

Наименование операции

Номера
пунктов

методики
поверки

Проведение операции при

первичнои
поверке

периодической
поверке

Внешний осмотр, проверка комплектности
и маркировки

6.1 да да

Проверка диапазона и пределов допускае-
мой основной приведенной погрешности
измерений перемещений

6.2 да да

Номер пуЕкта
методики поверки

Наимецование и обозначение средств поверки; осIIовные
технические и метрологические характеристики средства поверки

6.з Меры длины концевые 4-го разряда по ГОСТ Р 8.7б3-201l;
Плита поверочнtul гранитная (Рег. Nэ l1605-10);
Калибратор цроцессов многофункциональньй Fluke 726 (Рег. JФ 5222l-
12).



5. УСЛОВИJI ПОВЕРКИ И ПОДГОТОВКА К НЕИ

5.1 При проведении поверки датчиков должны соблюдаться следующие условия:
- тем[ература окружающей среды от плюс 18 до плюс 22ОС;

- отЕосительЕаlI влажIIость воздуха от З0 до 80 %.

5,2 Поверяемьй датчик и средства поверки следует подготовить к работе в соответ-

ствии с технической док},I\4ентацией на цих.

6. провЕдЕниЕ повЕрки

6.1 Внеппrий осмотр, проверка комплектности и маркировки.
Внешний осмотр и проверка комплектности и маркировки проводится визуальfiо. При

внешнем осмотре должЕо быть установдено соответствие датчика следующим требованиям:

- отсутствие мехаЕических повреждений датчика и кабелей;

- ЕаIIичиемаркировоiшьгхобозначений;

- KoMIUIeKTHocTb поверяемого датtIика должЕа соответствовать технической

документации.

Щатчик считается rrрошедшим операцию поверки с положительным результатом, если

соответствует вышеукЕu!€lнным требованиям.

6.2 Проверка диаIrазоЕа и пределов допускаемой основной приведенной погрешно-
сти измеренлй rrеремещений

б.2.1 В зависимости от диапдtона измерений датчика подготовить концевые меры

дJIины (или собрать блоки концевых мер длины) с номинаJIьЕыми значениями соответств).ю-

щими начагу, коЕцу диапазона измерений перемещений и трем точкам равномерно распреде-
ленЕым в диаttазоЕе измерений перемещений поверяемого датчика.

6.2,2 Собрать схему, состоящую из закреплеЕного на плите датчика и расположенного
напротив него упора, соответств}.ющего нулевой точке датчика, .Щатчик и упор должЕы быть
IIараJIлельны.

6,2.3 Проверка диагIiвона и пределов допускаемой основной приведенной погрешности
измерений перемсщений по цифровому вьrходу (при наличии).

При поверке датчиков по цифровому вьrходу в качестве устройства отображения использовать
персон{lльный компьютер с соответствующим прогр€lммЕым обеспечеЕием.

6.2.З.2 Установить перв}то меру или блок мер вплотн},ю к упору, снять tIоказаниrI дат-

6.2.З.3 Повторить оrrерацию 6.2.З.2 ддlI остальньIх отобранньж мер или блоков.

6.2.З.4 Вычислить приведеЕн}то погрешность измерений перемещений по формуле 1.

u - lХ"з'l- Ха .l009/o (l)
'Xn

где Х"." - измеренное значение, мм
Хd - действительЕое значение концевой меры длины или блока мер, мм
Xn - значение, соответствующее верхнему проделу диапазоЕа измерений датrIика, мм



6,2.З.5,Щатчик считается годным, если приведенная погрешность на всем диапЕrзоне из-

мерений не превышает значений, приведенньD( в приложении l.

6.2.4 Проверка ди€шtцоца и пределов допускаемой основной приведенной погрешности
измерений перемещений по аналоговому выходу (при отсугствии цифрового)

6.2.4.1 При поверке датчиков по €tн€шоговому вьD(оду в качестве устройства отображе-

ния использовать кшrибратор процессов многофункчиональный Flчkе 726, настроенпьй на

соответствующий сцгцал.

6.2.4.2 3афиксировать пок€ц}аЕиrI калибратора (Йи) при Еулевом значении перемеще-

нпя (Хлiп: 0). Установить концевую меру длины (или блок концевых мер длины), соответ-

ств},ющую концу диап€вона измерений датчика и снять покttзания с калибратора (jr*). Зна-

чение перемещения (Хr*) соответствует действительному значению измеренЕой концевой

меры длиЕы.
6.2.4.3 Вычислить коэффициеItт чрствительности S по формуле 2.

s- Ltпах-Lmiп
................(2)

Хmах-Хmtп

6.2.4.4 Установить перв),ю меру цшr блок мер вплотную к упору, снять пок&}ания с ка-

либратора.

6.2.4.5 Повторить операцию 6.2.4.4 для остальньгх отобранньrх мер или блоков.

6.2.4.6 Вьт,п.tслить значение перемещения (Х6") для каждой измеренной меры по фор-
муле 3.

ч_ч,Lнзм-|miппизм - А miп - s
где I'"r" - сигнал, пол5rченньй при измерении меры

(3)

6.2.4.7 Вычислить приведенную погрешЕость измерений перемещений по формуле 1.

6,2.4.8,Щатчик считается годЕым, есJIи цриведенн€ш погрешность на всем диапазоЕе из-
мерений не превышае' 

; ffiffiЖ;Т;;;;:*-"
7,1. При положительньD( результатах поверки оформляется свидетельство о поверке по

форме приложеЕия l Приказа Минпромторга России Ns 1815 от 02.07.2015г. Знаки поверки в

виде отIиска клейма и (или) наклейки наносится на свидетельство о поверке.

1 .2. Прп отрицательньD( резуJIътатах поверки оформляется извещение о непригодности

по форме приложения 2 Приказа Минпромторга России Ng l8l5 от 02.07.2015г.
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Приложение 1

Метрологических хар€ктеристики датчиков.шrнейньп< перемещений JIЕlзерньж

триЕшгуjIяционньD( optoNCDT серии ILD:

наименование
характеристики

Модификация

,Щиапазон
измерений

перемещений,
мм

Пределы
допускаемой

основной
приведенной

погрешности, О/о от
верхнего IIредела

диапазона измерений

Пределы дошускаемой
дополrпательной

приведенной погрешности,
вьввшrной изменеЕием

температуры на 1ОС, 0/о от
верхнего предела диilп€tзоЕа

измерений
ILDl220-X отOдо10

отOдо25
отOдо50

+0,1 +0,03

ILDlз20-х отOдо10
отOдо25
отOдо50
от 0 до l00

+0,12 t0,03

ILDl420-X отOдо10
отOдо25
отOдо50
от 0 до 100
от 0 до 200
от 0 до 500

+0,1 +0,03

t0,2
ILD1420-XcL1 отOдо 10

отOдо25
отOдо50
от 0 до 100
от 0 до 200

+0,1 +0,0з

LD1610-X отOдо4
отOдо10
отOдо20
отOдо50
от 0 до 100

:0,2 t0,02

LD1630-x отOдо4
отOдоl0
отOдо20
отOдо50

+0,3 +0,02

ILD1710-x отOдо50
от 0 до 1000

+0,1 +0,0l

ILD1750-x отOдо2 t0,08 t0,025
отOдо10
отOдо20
отOдо50
от 0 до 100

+0,0б +0,0l

от 0 до 200 +0,08

от 0 до 500 +0,07

от 0 до 750 t0,09



ILD1700-)GL отOдо20 t0,08 t0,01
от 0 до 200 t0,1
от 0 до 500 t0,08
от 0 до 750 t0,1

ILDl710-)GL отOдо50
от 0 до 1000

+0,1 t0,01

ILDl750_)0L отOдо2 t0,08 t0,025
отOдо l0
отOдо20
отOдо50

t0,06 +0,0l

ILD2300-x отOдо2 t0,03 t0.025
отOдо5 +0,03 t0,0l
отOдо l0
отOдо20
отOдо50
от 0 до 100

t0,02

от 0 до 200
от 0 до 300

+0,03

ILD2300_)0L отOдо2 t0,0з t0,025
отOдо l0
отOдо20
отOдо50

+0,02 +0,01

ILD2300-xBL отOдо2
отOдо5

+0,0з +0,0l

ILD2310-xBL отOдо50 t0,08
ILD2зOO-XDR отOдо2 t0,0з t0,01
ILD2зlO_х отOдоl0

отOдо20
отOдо40

+0,03 +0,0l

отOдо50 t0,1
Примечание; Х соответствует верхнему пределу ди€шaвона измерений перемещеЕшI

датIIика


