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Настоящая методика поверки предназначена дJuI проведения первичной и периодиче-
ской поверки датчиков линейных перемещений TpocoBbD( wireSENSOR серии МК, МТ, МР, Р
(далее - датчиков), изготавливаемьо< Фирмой кМiсrо-Ерsilоп Messtechnik GmbH>, Германия,
предназначенIIьD( дJuI измерений линейньп< перемещений.

Интервал между поверкаJ\{и - l год.

1. опЕрАции повЕрки

1.1. В Таблице l приведены отrерации, обязательные при проведении IIоверки.

Таблица 1 - Операции, обязательные при поверке

1.2. В слуlае отрицательЕого результата при проведении одIой из операций, поверку

дат!Iика прекращают и датчик признают не прошедшим поверку,

2. срЕдствА повЕрки

2.1. ДJя поверки датчиков применяют средства поверки, }казашIые в таблице 2.

Таблица 2 - Перечень СИ, применяемьIх при поверке

2.2, Щопускается примеЕение аналогичных средств tIоверки, обеспечивающих оtrреде-

ление метрологических характеристик поверяемого датчика с требуемой точностью.

3. ТРЕБОВАНИJI К КВАЛИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕJUI

3.1 К проведению измерений при поверке и к обработке результатов измерений до-
пускаются лица, имеющие квалификацию поверителlI и изучившие датчик и принцип его ра-
боты по эксппуатационной докр(ентации.

4. трЕБовАниlI БЕзопАсности

4.1 Освещенность рабочего места rrоверителя должна соответствовать требовани-
ям СанитарньLх правид и норм СанПиН 2.2,|12.1 .1 ,12'18-0З,

4.2 При проведении поверки необходимо ознакомиться с руководством по эксплу-
атации.
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Наименование операции

Номера
пунктов

методики
поверки

Проведение операции при

первиашои
поверке

Ilериодическои
поверке

Внешций осмотр, проверка комплектности и
маркировки

6.1 да да

Проверка диапазона измерений и пределов
допускаемой основной приведенной погреш-
Еости измерений перемещений

6.2 да да

Номер пункта
методики поверки

Наименование и обозначение средств IIоверки; основные
технические и метрологические характеристики средства поверки

Основные средства
6.2 Лента измерительная 3-го разряда по ГОСТ Р 8.763-20l l;

Калибратор процессов многофlтrкциоЕальньй Fluke 726 (Рег. JФ 52221-
12).

Вспомогательные средства

6.2 Лупа измерительнЕuI по ГОСТ 25706-8З



5. УСЛОВИJI ПОВЕРКИ И ПОДГОТОВКА К НЕЙ

5.1 При проведении поверки датчиков должны соблюдаться следующие условия:
- температура окружающей среды

- относительнаlI влажность возд}ха
от плюс l8 до пrпос 22ОС;

5.2 Поверяемьй датtмк и средства поверки

ствии с технической докр{еЕтацией на Еих.

от 30 до 80 О/о.

следует подrотовить к работе в соответ-

6. провЕдЕниЕ повЕрки

6.1 Внешний осмотр, проверка комцлектIIости и маркировки.
Внешний осмотр и проверка комплектности и маркировки проводится визуально. При

внешнем осмотре должIlо быть установлено соотвsтствие датчика следующим требовациям:

- отсутствие мехаЕических шовреждений датIIика и кабелей;

- н€}личиемаркировочньD(обозначений;

- компJIектность поверяемого датчика должна соответствовать технической

док}ментации.

,Щатчик считается пРошедшим операцию поверки с положительным результатом, если
соответствует вышеуказанньпл требовани.ша.

6.2 Проверка диаII€lзона измерений и пределов допускаемой основной приведенной
пOгрешности измерений перемещений.

6.2.1 При проверке диапазона измерений и пределов допускаемой основной приве-

денноЙ погрешности используется лента измерительнбI З-го разряда по ГОСТ Р 8.763-2011,

6.2.2 Подготовить ленту измерительнlто к работе согласЕо эксплуатационной доку-
ментадии Еа нее.

6.2.3 Закрепить датчик таким образом, чтобьт обеспе.rивалась возможность горизон-
таJIьного перемещеЕия измерительного троса датчика во всем диапазоне измерений переме-

щений. Перемещение троса датчика должно быть параплельно ленте измерительной и в
Еепосредственной близости от ее кромки.

6.2.4 Отреryлировать положеЕие датчика таким образом, .tтобы Еулевое положение

измерительного ц)оса датtмка, было совмещено с серединой штриха на ленте измеритель-

ЕоЙ, принятого за нулевое зЕачеЕие перемещеЕия. Здесь и далее} при работе с лентоЙ изме-

рительной рекомендуется испоJьзовать дуIry измерительнlто по ГОСТ 25706-83.

6.2.5 Подключить калибратор и, в зависимости от вида выходIlого сигнаJIа датчика,
настроить его на соответств}тощий сигнчш.

6.2.6 Зафиксировать показания калибратора (i^in u i.л) при минимальном перемеще-

нпи (Х-*) и при максимальном перемещении (Х-л,) троса датчика. Значения перемещений
(X.in и Хr*) снимаются по ленте измерительной. При сЕятии покЕцаний с ленты измеритель-

ноЙ, конец измерительного троса датrмка в каждоЙ измерительноЙ точке доJIжен совпадать с
серединой штриха на леIIте измерительной

6.2.7 Вычислить коэффициеЕт чувствительЕости ý по формуле 1.

Lmах-Lmiп.r-
Хmах-Хтпiп

(l)



6.2.8 Провести измереция миниNtуI\.{ в 4-х точках, равномерно расцределеЕньIх на всем

диапазоItе измерений перемещений датчика. Конец измеритедьцого троса даттIика в каждой
измерительЕой точке должен совпадать с серединой штриха на лецте измеритеrьной.

6.2.9 Вычис.lпlть значеЕие перемещеIrиrI (f,пr") в каждой точке lrо формуле 2.

|.f _ |, , lизм- LтпiпXnrr= lmiп* ..- (2)
.ý

где lбц - сигЕ!lJI, пол}4IеIrныЙ IIри измерении перемещения

6.2.10 ВычисJIить приведеЕlгуто погрешЕость цзмерений перемещеЕий по формуле 3.

л._ lX".*l - X.l
т = #,100Уц (3)' Хпл

где Хизм - измереIrное значеIlие, мм
Ха- действительЕо е значение, мм
Хц, - значение, соответствующее верхнему trределу диапазона измерений датIIика, мм

6.2.1l Щатчик считается годным, если приведеннtш погрешЕость Еа всом диапазоне
измерений Ее цревышает значений, приведеЕцьD( в приложении l.

7. ОФОРМJIЕНИЕ РЕЗУJЬТАТОВ ПОВЕРКИ

7.1. При положитеJIьIIьж результатах поверки оформляется свидетеJьство о поверке

по форме придожениrI l Приказа Минпромторга России Jt 1815 от 02.07.2015г. Знаки по-
верки в виде от,гиска клейма и (или) наклейки нЕIносится на 0видетеJьство о гIоверке.

7.2. При отрицательньш результатах rrоверки оформляется извещение о непригодIrо-

сти по форме приложеЕиlI 2 Приказа Минпромторга России Ns 18l5 от 02.07.2015г.

Начальник лаборатории 203/3 М. Л. Бабаджаrrова

Младшийнауrньйсотрудник м6.20ЗlЗ 
ф""{ 

Т.А.Корюшкина



Приложение 1

Метрологических характеристики датчиков rптнейньп< перемещений TpocoBbD(

йrеSЕNSОR серии МК, МТ, МР, Р:

Моди-
фикачия

Модель ,Щиапазон
измерений,

мм

Пределы доrryскаемой
основной прlшедешtой

погрешности, 0/о от
верхнего предела диапа-

зона измерений

Пределы допус-
каемой дополtп.t-
тельной приве-

денной погреш-
ности, вызванной
изменением тем-
пературы на 1ОС,

О/о ОТ ВеРХНеГО

предела диапазо-
на измерений

мкз0 WРS-50-МКЗO-хх отOдо50 +0.5 (при хх:Р50)

*0,0025
WРS-150-МКЗO-хх от 0 до l50 +0.25 (при хх:Р25)
WPS-250-MK3O-xx от 0 до 250 t0,25 (при хх:Р25)

t0.1 (при хх=Р10)
WРS-S00-МКЗO-хх от 0 до 500 *0,25 (при хх=Р25)

*0,1 (при хх=Р10)
+0.05 (при хх=Ел830)WPS-750-MK3O-xx от 0 до 750

мк46 WPS-1000-MK46-xx от 0 до 1000 t0,25 (при хх=Р25)
*0.1 (при хх=Р10)

WPS-1000-MK46-CR-xx от 0 до 1000 *0,25 (при хх=Р25)
*0.1 (прихх:Р10)

WPS-1250-MK46-xx от 0 до l250 *0,25 (при хх=Р25)
*0,1 (при:сх:Рl0)
*0.05 (при хх:Е/Е830)

WРS-l250-МК4б-СR-хх от 0 до 1250 +0,25 (при хх=Р25)
*0,1 (при xx=PlO/U10/
I10)

мк77 WPS-2l00-MK77-xx от 0 до 2l00 *0,25 (при xx=P25lCR-
р25)
+0,05 (при хх:CR-E/CR-
Е8з0)

мк60 WPS-l500-MK6O-CR-xx отOдо l500 +0.15 (при хх=Рfull)
WPS-2400-MK6O-CR-xx от 0 до 2400 *0,05 (при xx=TTLOl/

TTL02)
мк88 WPS-2000-MK88-xx от 0 до 2000 *0,3 (при xx:U45R"/CR-

U45R)
WРS-2з0O-МК88-СR-хх от 0 до 2300 +0.15 (при хх=РДл)
WPS-3500-MK88-CR-xx от 0 до 3500 +0.3 (при хх=РДД)
WPS-5000-MK88-CR-xx от 0 до 5000 +0,4 (при хх=РлJlI)

MKl20 WРS-з000-МК120-СR-хх m 0 до 3000 +0,15 (при хх:РДЛ)
WPS-5000-MKl20-CR-xx от 0 до 5000
WPS-7500-MK l 20-CR-;cx от 0 до 7500

Kl00 WРS-2з0O-Кl00-СR-хх от 0 до 2300 *0,25 (при хх:РfuЛ)
WPS-5000-K l OO-CR-xx от 0 до 5000

MTl9 WDS-4o_MT19-P отOдо40 +l
мтзз WDS_80-мтз3-р отOдо80 *0,4
мт56 WDS-lзO-мт56-р от 0 до lЗ0 *0,4



мрм WDS-5O_MPM-с-P отOдо50 +0,25

*0,0025
WDS-l50-MPM-C-P от 0 до 150 +0,2

WDS-250-MPM-c_P от 0 до 250

мр WDS_100-MP-c-P от 0 до 100 +0,5

WDS_300-MP-с-P от 0 до 300 +0,25

WDS-з3O-мр-с-р от 0 до 330 +0,1

WDS-500-MP-c-P от 0 до 500 +0,1

WDS-1000-MP_C-P от 0 до 1000 +0,1

MPW WDS-100_MPW-C-P от 0 до 100 *0,5

WDS-зOO-мрw-с-р от 0 до 300 +0,25

WDS-50O-MPW-C-P от 0 до 500 +0,1

WDS-1000-MPW-c-P отOдо 1000 +0,1

р60 WDS-100-P6O-yy-xx от 0 до l00 +0,5 (при хх= РДЛ)
WDS-150-P60-yy-lcx от 0 до 150

WDS-З0O-РбO-w-хх от 0 до 300 +0.25 (при хх= РДД)
WDS-500-РбO-уу-хх от 0 до 500 +0,1 (прихх=РЛJlI)
WDS-750-P60-w-xx от 0 до 750 +0,i (при хх: Р,{JД)

WDS-1000-P6O-1ry-xx от 0 до 1000 t0,1 (при хх= РДД)
t0,02 (при xx=HTL,
TTL, рв, со, SSD

WDS- 1 5 00-Р6O-уу-хх от 0 до 1500

р96 WDS-2000-Р9б-lу-хх от 0 до 2000 +0,1 (прихх=РЛJД
WDS-2500-P96-w-xx от 0 до 2500

WDS-3000-P96-1y-xx от 0 до 3000 *0,02 (при xx:HTL,
TTL, рв, со, SSI)

р200 WDS-З0000-Р200-1у-хх отOдо
30000

+0,1 (при xx:HTL, TTL,
рв, со, SSI)

WDS-40000-P200-yy-xx отOдо
40000

WPS-50000-P200-yy-xx отOдо
50000

Pl15 WDS-3000-P1 15-уу-хх от 0 до 3000 t0,1 (при хх: P/U/I)

WDS-4000-P1 l5-yy-lcx от 0 до 4000 +0,15 (при хх= Рfull)
WDS-5 000-Р 1 l 5 -уу-хх от 0 до 5000 +0,15 (при ьх: РДЛ)

+0,02 (пр" xx=HTL,
TTL, рв. со. SSI)

WDS-7500-P1 15-уу-хх от 0 до 7500

WDS-l0000-P1 l5-yy-xx отOдо
10000

+0,1 5 (при хх= РД/I)
+0,01 (при xx=HTL,
TTL, рв, со, SSI)WDS-15000-P 1 l5-yy-xx отOдо

15000


