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1. оБщиЕ положЕния
1.1. НастоящЕuI методика поверки распространяется на комшексы фотораларные с фото-
фиксаuией <Лидер> (далее - комплексы, комflлексы <Лидер>), изгот€lвливаемые
ООО кБезопасность информационных систем)), и устаЕавливает объем и методы первичной
и периодической поверок.
1.2, Интерватr между поверками - два года.

2. опЕрАции повЕрки
2.1 . При проведении поверки доJIжны быть вьшолнены операции, указанные в таблице l .

2.2.В случае получениl{ отрицательньж результатов по пуtlктам таб.гп,tцы l комгшекс браку-
ется и ЕаправJU{ется в ремоЕт.
2.З.Не допускается возможность проводить поверку дJIя меньшего числа измеряемьD( ве-

личин и Еа меньшем числе поддиапазоIlов измерений.
2.4. ,Щопускается проводить IIоверку для модификации <Лидер>ьС в условиях экспJryатации
или в лабораторtIьLх условиях, д,rя модификации <Лидер>-П в лабораторньгх условиях.
2.5. Внеочередн€uI поверка" обусловленн€u{ ремонтом, проводится в объеме первичной по-
верки.

Таблица 1

Наименование операций Номер
пункта

методики
поверки

Проведение операции при:
первичной

поверке
периодической

поверке

Все
модификации

Модификация
<Лидер>-П

Модификация
<Лидер>-С

1 Внепrний осмотр 8.1 ,Ща Ща Ща

2 ИдеrrгификациJI про-
граммного обеспечения

8.2 Ща !а .Ща

Ошределение метрологических характеристик:

3 Определение абсолютной
погрешности сиtD(рониза-

ции времеЕи отноQительно

шк.lлы UTC (SU)

8.з.1 !а [а .Ща

4 Определение абсоrшотной
погрешности измерений
скорости движениrI в зоне
KOETPOJUI

8.з.2 fla [а Ща

5 Определение границ до-
rryскаемой погрешности
(по уровню вероятности
0,95 и геометрическом

фактор PDOP S 3) опреде-
пениJI координат в IIлане

8.з.з Ща ,Ща Нет



Таблица 2

Nqп
методшки
поверки

Наименование рабочих этЕIлонов или вспомогательЕых средств поверки; но-
мер документа регламеIIтирующего технические требования к рабо,мм эта-
лонatм или вспомогательцым средствам; разряд по государствецной повероч-
цой схеме и (или) метрологические и основные технические характеристики
средства поверки

8.3.1
Источники первичные точного времени УКУС-ПИ 02ЩМ:
- абсолотная погрешЕость синхронизiщии относительЕо Iцк€lлы Всемирного
Координированного Временио не более *1 мкс

8.з.2
Имитатор скорости <ИС-24> Д
- диаII{вон измерений скорости 20 - 300 км/ч.
- предеJIы догrускаемой погреtrшости имитации скорости * 0,3 км/ч

8.3.з

SIGMA, предел
базиса в плане

GNSS-приемЕик сrrугЕиковый геодезический многочастотный
дотryскаемо_Й абсоrшотной погрецшости измеретrшI дJIиЕы
+3,(3+5,10-',D) мм, где D - измереннаJI длина базиса в мм

3. срЕдствА повЕрки
3.1. При прведении поверки доJDкяы применяться средства поверки, указ€lнные в

табrrице 2.

З.2. Применяемые rrри поверке средства измерений доJDкны бьrгь поверены, исправны и
иметь свидетельства о IIоверкс.
3.3. ,,Щопускается примецение других средств поверки, обеспечиваюцц,Iх опред€ление мет-

рологических характеристик с требуемой точностью.

4. ТРЕБОВАНИЯ К КВАЛИФИКАЦИИ ПОВЕРИТЕЛЕЙ
4.1. К шроведению цоверки могут быть допущены лица, имеюпц,Iе высшее или среднее
техническое образовшrие, аттестов€lнные в качестве поверителей в области радиотехниче-
ских измерений установленным порядком.

5. ТРЕБОВЛНИЯ БЕЗОПЛСНОСТИ
5.1. Во времJI подготовки к поверке и при ее проведении необходимо соблюдать правила
техники безопасности и производственной санитарии, прlIвила техttики безопасности при
эксплуатации электроустановок и,требования, уст€tновленные техIlической докуплентацией
на используемые при поверке образцовые и вспомогательЕые средства поверки.

б. условия повЕрки
6.1. При проведQнии поверки в лабораторньD( условиях должны собrподаться следующие

условиrI:
- температура окружающего воздуха от IIJIюс 15 ОС до пrпос 35 ОС,

- относитеJIьнаJI влЕDкtIость до 80 %;

6.2. Прч tIроведении поверки на месте экспJryатации комплексов доJDкны соблюдаться
спед},ющие условиrI:

- температура окруж€tющего возд}ха от минус 40 ОС до плюс 50 "С,
- относительнаrr влtuкЕость до 95 %,

6.3. Поверка проводится аккредитованными организациями в уст€lновлеЕном порядке.

7. подготовкАкповЕркЕ
7.1. Поверитель должен изrшть руководство по эксIrIryатации поверяемых комIшексов и
используемьD( средств поверки.

8. провЕдЕниЕ повЕрки
8.1. Впешпий осмотр

При rrроведении внепIнего осмотра проверяют соответствие комплексов следУю-

щим ,требованиям:



_ отсутствие механических повреждеЕий и ослаблецие элементов, четкость фикса-
ции их положениJI;

- чёткость обозначений, чистоту и исправность разъёмов и гнёзд, наJIичие и це-
лостность печатей и пломб;

- IlЕlличие маркировки согласно требованиям эксплуатационной документации;
8.1.1. Результаты поверки считать положительными, если комплекс удовлетворяет выше

перечисленным требованиям.

8.2. Идептифшкация программЕого обеспечеrrия
8.2.1. Проверку соответствиrI з€u{вленных идентификационцых дilнIlьDt прогрulммного
обеспечения (ПО) комплексов проводить в следующей последомтельЕости:
- проверить идеrrп,rфикационкое наименование ПО в соответствии с руководством по экс-
ILrryатации;
- проверить номер версци (идентификационный номер) ПО в соответствии с руководстВом
по эксплуатации.
8.2.2. Результаты поверки считать положительными, если идентификационные данные ПО
соответствуют идентификациоЕным дilнным при веденным в с руководством trо эксплуа-
тации. БТКП. 402l69.005РЭ п.2.2. (пп.2.2.1),u данным приведенЕым в таблице З.

Таблица 3

8.3. Опредепенпе метрологическшх характерпстпк
8.3.1 Определенце абсолютпой шогрешности синхронпзацип времени относптеJIьно
шкалы UTC (SЦ
8.3.1.1 Определеriие проводится пугем сравнеIrия времени, з€шис€lнного на формируемом
видеокадре, со значением этЕrлонного времени. В качестве эт€tлоЕного времени испольЗУ-
ется значеЕие времени UTC (SU) от источника первичного точного времеIIц.

8.3. l .2 Собрать схему в соответствии с рисунком 2.

Рисунок 2

8.3.1.3 Обеспечить радиовидимость сигн€uIов fiавигационньD( космических аппаратов

ГЛОНДСС и GPS в верхней полусфере. В соответствии с эксплуатационноЙ докр{еЕтаци-
ей на комплекс и УКУС-ПИ 02ДМ подготовить их к работе.
8.3.1.4 Поместить элекrронньй дисплей в поле зрениJI видеокамеры коМIшекса одновре-

менно с пластиной ГРЗ дrя обеспечения формирования кад)ов.
8.З.1.5 Сформировать Ее менее шпи кадров в течение 10 миrгут с изображением ЭЛеК-

троЕного дисплея.
8.3.1.6 Сравrrить значения эталонного времени Т, (изображение дисплея на кадре) с вре-

менем формиров€lЕ}ш кадра Т6* (значение времени, записанное в ниЖнем леВом УгJIУ КаД-

ра), опрделить их р€вtIость по формуле (l):

Идентификационные дzlнные (признаки) Значение

Идентификационное н€lименование программного
обсспечения

libdriver-smartmicro. so

Номер версии (идентпфикационвый номер) ПО
Щифровой идентификатор ПО (контрольн:uI cyllrмa
исполняемою кода)

l 0d5 беfсйе8 65 62e4l бЬа4dЬdб l 1 522

ATi: Тфкi - Тэi (l)



8.3.1.7 Результаты поверки считать положительными' если р(}зность этttлонного и изме-

ренного времени нжодится в пределах *2 с.

8.3.2 Определенше гранпц допускаемой погрешrrостп (по уровЕю вероятности 0195 и
геометрическом факторе PDOP S 3) определепшя коордrtЕат в плане
8.3.2.1 С помощью геодезического приемника определить значения широты и долготы (В
и I) расположения комплекса по докр{енту <Методика измерений координат местополо-
жения пуЕкта геодезического>, рсгистрационный номер ФР.1.27.20|6.2268l в Федераль-
ном информшtионном фонде по обеспечению единства измерений.
8.З.2.2 Осуществить запись не менее 200 NМЕА-сообщений со значеЕие PDOP < 3 с ча-
стотой l сообщение в l с для поверяемого комплекса.
8.3.2.3 Оrrределить погрешность определениJI коордл!нат по формулам (2), (3):

ДВ(j)-В(i)-В(l)эп (2)

ДL(j) _ r0) - t(l)эп (3)

где В - широта, L - долгота;
В0)," , L(j)r, - значение координаты в j-oM измеренпи, определенное эт€lлонцым

приемЕиком в угловых секунд€й;
B(j),L(j) - значение коорд,Iнаты Bj-oM измеренци, опрсделенное комплексом в уг-

ловых секундах;
ЛВ(j), 

^L(il 
- погрешность измерениJI координаты в j-oM измерении в угJIовых се-

кундах;
N- количество измерекий;
j - номер измерения.

8.З.2.4 Первести значеIlия погрецшостей опрделепия координат в плане из угловых се-
кунд в метры по формулам (4), (5):

/В*(/) : aTcL +ABU), (4)
J(l -e2sin2B(l))3

AL,(j): аrс:- жALU), (5)

где а - большiш полуось эллипсоида' м;

е - первый эксцентиситет эJIJIипсоида;

аrс l " = 0,000004848 l 3681 1 09535993З;
ДВ"(j), ДL"(j) - погрешность измерения координаты в j-oM измерении в MeTp€lx.

8.3.2.3 Определить систематическую составJuIющую погрешности определения коорди-
нат по формулам (6), (7):

бв" _ iхЁ, дв,(j) (6)

бt" = ixf=, дL,(j) (7)

бВм,6L" - систематическаJI составJUlющtц погрешЕости определения координат в

метрах.

8.З.l. Определить средЕее квадратическое откJIонеЕие (СКО) слуtайной составля-
ющей погрептности определения координат по формулам (8), (9):



(8)

(9)

8,З.2.4 Определить погрешность (при доверительвой вероятности 0,95) определеЕия ко-
ординат в плане по формуле (l0):

п = +(fiвFЕ+ z (10)

8.3.2.5 Результаты поверки считать положительllыми, если значени]п допускаемой по-
грешности (по уровню вероятности 0,95 и геометрическом факторе PDOP S 3) опрделе-
ниJI координат в плане н€жодятся в пределах *l0 м.

8.3.2. Определение абсолютной погрешцости пзмеренпй скоростп ТС в зоне коштроля
8.3.3. l Разместить в зоне видимости комплекса на р€юстоянии от 5 до 30 метров имитатор.
8.З.3.2 На имитаторе поочередно установить имшируемую скорость из ряда 20,'70,,90,
l20, 150, 180,250,300 км/ч.
8.3.З.3 Вкrпочить комплекс, з€lпустить ПО KЕdge>, открьпь вкладц <Скорость ТС> и в
вкJIадке кЖуряал измерений> HzDKaTb зцачок <Е>. Комплекс произведёт измеренце скоро-
сти и отразЕт измеренньй результат в <Журнале измерений>.
8.3.3.4 Провести измерение скорости во всем диап€воЕе' укшанЕом в п. 8.З.3.2. .Щля этого
при уст€шовдении на имитаторе нового значенЕя скорости, необходимо кратковременно
закрыть объектив комплекса.
8.3.3.5 Рассчитать абсоrшотную погрешность измереЕия скорости ТС по формуле (l l):

ДVi:Vц;-V1, (l l)

где Vэi - имитируемtul скорость ТС из ряла 20, 70, 90, 120, l50, l80, 250, 300 км/ч.
Vц1 - скорость ТС, измереннzц комплексом при имитируемоЙ скорости Vэi;
8.3.З.6 Результаты поверки считать положительными, если значения допускаемой абсо-
.тшотной погрешности измерений скорости движения ТС находятся в пределЕж +2 км/ч.

9. ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ
9.1. На комплекс, прошедший поверку с положитеJьtIыми результатами, вьцается свиде-
тельство о поверке устаЕовленной формы.
9.2.Прч отрицательньD( результатах поверки комплекс к применению не допускается и на
IIего выдается извещение о непригодности с укtванием причины непригодности.

Заместитель Еачальника НИо-10 -
начальник НИЩ Э.Ф. Хамадулин


