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1. обцrие поJожеЕия

настоящм методика поверки (да.пее - Мп) распространяется на акселерометры
миниатюрные ASM (лалее - акселерометры), вьшускаемые YMC PIEZOTRONICS INC, Китай,
и устанавливает методику их первичной и периодической поверок.

Методикой поверки обеспечивается прослеживаемость:

- к Государственному специальному этzlлону единиц длины, скорости и ускорения при
колебательном движении твердого тела ГЭТ 58-2018 согласно Приказа Росстаrдарта Nч 2772
от 27 .12.2018 кОб рверждении государственвой поверочной схемы для средств измерений
виброперемещения, виброскорости, виброускорения и }тлового ускорения>;

- к Государственному специаJIьному эталону едиЕицы ускорениJ{ при ударном
движении ГЭТ 57-84 согласно Приказа Росстаядарта Nq 2537 от 12.11.2021 <Об у"rверждении
Государственной поверочной схемы для средств измерений ускорения, скорости и сиJш при

ударном движении),
Методы, обеспечивающие реализацию методики поверки:

- метод прямьD( измерений и метод косвенньп измерений в соответствии с Приказом
Росстандарта Nч 27'72 от 2'7 ,12.201.8:

- метод прямьrх измерений и метод косвенных измерений в соответствии с Приказом
Росстандарта },{Ъ 25З'7 от |2.\| .2021.

Таблица l Операчии по ки

Наименование операции поверки

обязательность
выполнения операций

поверки при

Номер раздела (пункта)
методЕки поверки, в

соответствии с которым
выполняется операция

поверки
первичной

поверке
периодичес-
кой поверке

7дадаВнешний осмотр средства измерений

да 8даПодготовка к поверке и опробование
ства измерений

да 9,1да

Определение действительного значения
коэффициента преобразования.
Опрелеление отклонения
действительного значевия коэффициента
преобразования от номинального

дадаОпределение неравномерности
€lмплитудно-частотной характеристики

9.знетдаОпределение нелинейности амплитудной
истики

9.1IlcTда
Определение относитеJъного
коэффициента поперечного

еоб вания

9.5нетдаОпределение собственной резонансной
частоты акселером

10дада
Подтвержление соответствия средства
измерений метрологическим

ебованиям

J

2, Перечень операчий поверки средства пзмерений

2.1 При проведении поверки вьшолняются операции, указанные в таблице 1.
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3. Требовапшя к условиям проведения rrоверки
При проведении поверки должны быгь собrподены следующие условия
- температ}ра окружающего возд}ха, "С . ,. ... .. ..........от + 18 до + 25;
* относительная ы]ажность, %............, ..... ,..... ..........,...от 30 до 80.

4. Требования к специалистам, осуществляющпм поверку
Поверку slкселерометров проводят поверитеJIи мстрологическ}iх слlскб юридлческих JIиц

и индивидуаJIьньD( предпринимателей, аккред,IтованньD( на проведение tIоверки в соответствии
с зilконодатеJIьством Российской Федерации об аккредитации в нIпIионаJIьной системе
аккредитzщии.

Поверители обяз {ы иметь профессиональную подготовку и опьп работы в области
измерений параметров вибрашии и ударного ускорениJ{, а также обязаньт звать требовшrия

руководства по эксплуатации на акселерометры и требования настоящей метолики. ,щля
проведениJl поверки акселерометров достаточно одного поверитеJIя,

5. Метрологические и технпческие требовлния к средствам поверки

5,1 При проведении поверки должЕы применяться средства поверки, указанные в
табrпrце 2,

Таблица2
Операции
поверки,

требующие
применение

средств
поверки

Метрологические и технические ,требования к
средствzlм поверки. необходимые д,rя

проведения поверки

Средства измерений темпераryры окружаощей
среды в диапазоне измерений от +l8 до +25 ОС

с абсо:потной погрешностью не более +0,3 ОС, в

диапазоне измерений относительной влажности
от 30 до 80 % с погрешностью не более +2 7о,

Термогигрометр ИВА-6Н-Д,

рг.Nе46434-11вФИФ,

8, 9.1 - 9.4

Эта,чоны едивиц дJlины, скорости и ускорения
при колебательном движении твердого тела,

соответств),ющие требованиям к эта,lонам 2-го

разряда по Приказу Росстандарта Nо 27'72 от
2'7 .12,2018 г., диапазон измерений

виброускорений от 10-1 до 10а м/с2, в диацазоне
частот от 1 Гц до 5 кГч, ПГ +(1,0-7,0) %

Рабочий этыrон 2-го разряда
единиц длины, скорости и

ускорения при колебательном
движении твердого тела по

Приказу Росстан дарта Na 2772
от 2'7 .72.201,8 г.

Рабочий этапон 'l -го разряда
единицы ускорения при ударном

движении в диапазоне 50
106 м/с2 по Приказу Росстандарта

М 2537 от 12.11,202|.

4

9.з

Эталоны ускорения при ударном движении,
соответств)лощие требованиям к этаJIонам не
ниже 1-го разряда по Приказу Росстандарта

Ns 2537 от 12.11.2021, в диilпазоне измерений

ускорений 1,103 до 1,106 м/с2, ПГ l0,10-2

Перечень рекомендуемьD(
средств поверки
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Перечень рекомендуемых
средств поверки

Метрологические и технические требования к
средствам поверки. необходимые для

проведения поверки

Операции
поверки,

требующие
применение

средств
пове

Рабочий эталон 2-го разряда
едивиц длины, скорости и

ускорениJl при колебательном
движении твердого тела по

Приказу Росстандарта Nо 2'772 от
27,12.2а18 r.;

Система д,гlя измерения

устtlновочных резонансов
вибропреобразователей,

диапазон частот измеревий

установоIIньж резонавсов от 10

до 100 кГц, ПГ +2Уо.

Эта,.Iоны единиц длины, скорости и ускорения
при колебательном движении твердого тела,

соответствующие требованиям к этatлонам не
ниже 2-го рzвряда по Приказу Росстандарта

Ng2'772 от 27.12.20|8, диапазон частот от 0,1 Гц
до 10 кГц, или стальной кубик массой 18G-

220 г с пьезоэлектрическим вибратором и

низкочастотным измерительным генератором
по ГОСТ 9486. и,rл установка типа <падаюlш-t й

шар ), спектроаIrализатор-

9.5

примечание - !опускается использовать при поверке другие }твержденные и аттестов

эталоны единиц величин, средства измерений }твержденного типа и повере

удовлетворяющие метрологическим требованиям, укiванным в таблице.

п долженяе таблицы 2

5.2 Применяемые средства измерений должны быть исправны, иметь действующие
записи о результатiIх поверки средств измереяий в Федеральном информачионном фонде по

обеспечепию единства измерений (далее - ФиФ оЕи), а эталоны и испытатеJьное

оборудование аттестовано.

,Щопускается применение других средств измерений, эт{Iлонов и испытательного

оборудования, не приведенньп< в таблице l, но обеспечивающих определение (контроль)

метрологических характеристик испыryемых средств измерений с,требуемой точностью.

6. Требования (условия) по обеспечению безопасностп проведения поверкп

при провелении поверочных работ необходимо соблюдать требования по обеспечению

безопасностИ на рабочиХ местах пО гост 12.2,061-8l, а также все требования, указанные в

экспЛуаТационньtхдокрленТмнаакселероМеТрыинорматиВныеДокУменТынасредсТВа
поверки.

средства поверки, а также вспомогательное оборудование, которые подлежат

заземлению, должны быть надежно заземлены.

7. Впешний осмотр средства измереяии

7.1 При проведении внешнего осмота должно бьпь установлено соответствие

акселерометра следук)щим требованиям:
_сооТВетсТВиекомплектностиимаркироВки'требоваяиям,УстаноВленнымВ

эксплуатационной док)лrлентации акселерометра;

- отсуtствие загрязнений и выступающих заусенцев на контактир},ющих поверхностях

акселерометра;

5
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- отс}тствие повреждений корпуса, разъёма и соединительного кабеJIя акселерометра.

7.2 Результат проверки считается положйтельным, если акселеромет соответств),ют

требованиям эксплуатационной докуплентаIии и признаются пригодIlыми к применению, если

выпоrшяется п. 7.1.

8. Подготовка к поверке и опробование средства шзмерений

8.1 Подготовка к поверке акселерометра.

8.1.1 Подготовка акселерометра к поверке должна производиться в соответствии с

требованиями эксплуатациояной документации на акселерометр.

8.1,2 При проведении поверки необходимо соблюдать требования раздела кУказапия

мер безопасности)) инстр}rкции по эксrrл_чатации и др}тих нормативтtьD( док}ментов на

акселероме]]р.

8.1.3 Все подключениJI и отключения к акселерометру можно производить только при

отключенном напряжении питания.

8.1.4 Перед проведением поверки необходимо проверить условия окружающей средьт на

соответствие требованиям п. З настоящей методики поверки.

8.2 !ля проведения опробования необходимо выполнить след),юпце операции:

8.2.1 При проведении опробования проверяют работоспособность акселерометра,

проверяемый акселерометр закрепляют на измери,гельном столе (да",rее - вибростол)

виброустановКи из состава рабочегО этtlлона, в соответствии с эксплуатационной

докуь{ентацией на акселерометр. Выход акселеромета подкJIючilют соединительным кабелем

к входу согласующего усиJlIлтеля, выход которого соемняют с входом вольтметр4 входящий

в состав виброустаlовки.

8.2.2 Включают и прогревают приборы виброуотановки.

8.2.3 С помощью вольтметра фиксируют уровень помех на выходе соглас},ющего

усилителя.
8.2.4 Подают Еапряжение от генератора через усилитель мощности на

вибровозбудитель, входяций в состав виброустановки. Частота подаваемого напряжения не

должна превышать 0,25 максима;rьного значения рабочего диапазона частот проверяемого

акселерометра.

8.2,5 Плавно Реличивают напРяжение до теХ пор, пока сигнаJI на выходе акселерометра

не превысит уровень помех на 40 дБ, что служит критерием работоспособности акселерометра.

8.2.6 Результаты опробования считtlются удовлетворительными, если выполняются

требования п. 8.2.5 методики поверки,

9. Опрелеление метрологических характеристяк средства измереЕии

9.1 Определение действите.rьвого значения коэффицнента преобразовапия,

Определение отклояения действительпого значенпя коэффrruпепта преобразованпя от

номннального

9.1.1!ействительное зЕачение коэффичиента преобразоваrrия акселерометра

опредеJlяют на виброустановке из состава рабочего этмона в соответствии с р}ководством по

экспJIуатации на виброустановку.
6



9,'1.2 Акселеромgгр з{жрепляют на измерительном столе виброустановки в соответствии
с экспJryатационной докlтиентацией на акселерометр. Выход акселерометра подкJIючzlют
соединительным кабелем к входу согласутощего усилителя, вьIход которого соедияяют с
входом вольтмета.

9.1.3 Воспроизводят на виброустановке вибрачию с базовой частотой 160 Гц и
виброускорением с ампJтиryдой l0 м/с2 не менее 3 значений, считывают показания вольтметра.

9.'1.4 Рассчитывают действительное значение коэффициента лреобразовмия Кд,
мВ/(м/с2) для акселерометров с сигIlалом напряжения на вьrходе (IEPE), по формуле (1):

к Ucy
(1)

Од

где Ucy - показание вольтметрц подкJIюченIIого к входу соглас},ющего усилите.пя, мВ;
ад - виброускорение, задarваемое виброустаяовкой, м/с2.

Рассчитывшот действительное значение коэффициента преобразовшrия Кл
пКл/(м/с?) - для акселерометров с зарядовым сигналом на выходе (РЕ), по формуле (2):

Kn= !L, Q)А К.у.аД'

где Ксу - коэффичиент передачи соглас},ющего усилителя, мВ/пКл.
Проводят не менее 3 измерений, после чего рассtмтыв,lют среднее арифметическое

значение коэффициента преобразования по формуле (3):

." II=, кдl
Кд.о = =i:. (З)

где Кдgр - среднее арифметическое значение коэффилиента преобразования;

t? число измерений, п l3.
9.1.5Рассчитываrот откJIонение действительного значения коэффициента

преобразоваrrия акселерометра от номинatльЕого значения, }казанного в Н.Щ по формуле (4):

бкп = ýд:-Ц. 19g, (4)
^Кн

где ktl - номинальное значение коэффициента преобразования urкселеромета, мв/м/с2

(пКл/(м/с2));

Кд - измеренное значение коэффициента преобразования акселерометрц мВ/м/с2

(пlft/(м/с')).

9,1.6 Результаты определения стIитают удовлетворительньши, если откJIоIIение

действительноГо значения коэффициента преобразования tlкселерометра не превьтшает *10 %о,

а для аксеперометра исполнения 266А01 не превышает +20 О%.

9.2 Определение неравномерности амплитудво-частотной характеристикп

9.2.1 Опрелеление рабочего диапазона частот проводится при определении

неравномерности alмплитудно-частотной характеристики акселеромета.

9.2.2 Неравномерность амплиryдно-частотной хараIсгеристики arкселерометра

опредеJU{ют на виброустановке из состава рабочего этаJIона в соответствии с р),ководством по

экспJryатации на виброустановку.
9.2.3 Дкселерометр закрепJIяют на измерительном столе виброустановки в соответствии

с эксплуатационной док}ъ,Iентацией на акселерометр. Вьп<од акселерометра подкJIючt!ют

соединительным кабелем к входу соглас}тоцего усилитеJUt, вьD(од которого соединяют с

входом вольтметра.

д
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9.2.4 Воспроизвести на виброустановке виброускорение с амплитудой (10 - l00) м/с2

последовательно на частотах рабочего диапазона акселерометрц включая крайние частоты и
число фиксированных частот не менее 10, и фиксирl,tот на вольтметре значение напряжения с
alкселерометра.

Значения частот выбиратот из ряда:
0,5; 0,63; 0,8; 1,0; |,25:1,6;2,0;2,5;3,15; 4; 5; 6,3; 8; 10; 12,5;|6;20;25;З1,5;40; 50;63; 80; 100;

125; 160;200; 250; 315;400; 500;630;800; 1000; 1250; 1600; 2000;2500;3150; 4000; 5000; 6300;

8000; l0000; 12000 Гц.

,Щопускается отклонение чаетот от значевий 1.казанного ряда при сохранении интервала

между отдельными частот:tми не менее октавы.

Для каждого значения частоты рассчитывают значение коэффиlшента преобразованяя

по формулам (1,2). Используя полученные значения коэффициентов преобразоватlия.

выtмсляют их отклонения (см. п. 9.1) по формуле (5), %:

у = 
кдj- кд. ,оо, (5)'Кд

где Кл - измеренное значение коэффициента преобразования акселерометра на базовой

частоте 160 Гц, мВ/м/с2 (пIft/(йс2));
кдi - измеренное значение коэффициента преобразования датчика в i-той точке

диапазона частот, мВ/м/с2 (пКл/(м/с2)).

Для определения неравномерности амrrлитудно-частотной харакгеристики

акселерометра в децибелах рассчитывiuот по формуле (б), дБ:

y = 20 . togro (fil * r).

отклонений 1, принимilют за

(6)

неравномерность частотнои9.2.5 Наибольшее из

характеристики:

7 = |у;|,*.

9.2.6 Результаты определения сtгитают удовлетворительными, если неравномерность

ампJlитудно-частотной характеристики в рабочем диапазоне частот акселерометра яе

превышает *1 дБ.

9.3 0пределение не"rинейпости амплиryдной характеристпки

9.3.1 Нелинейность амплиryдной характеристики ilкселерометра определяют на

виброустановке из состава рабочего этiIлона в соответствии с руководством по эксплуатации

на виброустановку.
9.3,2 Дкселерометр закрепJUlют на измерительном столе виброустановки в соответствии

с эксплуатационной докуt"леtlтацией ва акселеромец. Вьrход акселерометра подкJIючают

соединительньIм кабелем к входу согласующего усилителя, вьD(од которого соединяют с

входом вольтмета.
9.3.3 Нелинейность ttмплитудной харатсгеристики опредеJuIют не менее чем при трех

значениях виброускорения до 500 м/с2 и не менее чем при трех значениях Ударного ускорения
свыше 500 м/с2 до 29400 м/с2, в зависимОсти от исполнения акселерометра (таблица 3), одно из

которьн должно быть минима,тьным, другое мzжсимальным, Минимальное значение

виброускорения должно быгь меньше максимальЕого в три-четыре раза.
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наименование стики Значение

.I[иапазон измерrптй вибрускорния
lбхАl00
lбхА50
16xAl0
266A0l; 26ХА05
26ЗА03;264А0З

iпш<), м/с2, дrя исполнений:
от 0,1 до 490
от 0,1 до 980
от 0,1 до 4900
от 0,2 до 19600
от 0,5 до 29400

Таблица 3

9.3.4 Для опредепения нелинейности аJ\{плитудной харttктеристики лредпочтительна

базовая частота. При невозможности задаIlия требуемьrх значевий виброускорений на базовой

частоте нелинейность амплиryдной характеристики определяют на одной из частот,

принадлежащей рабочему диапазону частот акселерометра, на которой возможно задание

требуемого значения виброускорения.

9.3.5 Последовательно задают виброускорение на выбранной частоте.

9.З.6 Считывают значение напряжения с вьD(одов соглас},ющих усилителей встоенного

вибрметра и проверяемого акселерометра. Расс.rитьваот значение коэффициента

преобразования по формулам (1,2). Используя полученные значения коэффициентов

преобразования, определяют среднее арифмегическое значение коэффициента преобразования

:lкселерометра (см. п. 9.1 ) по формуле (3).

Для каждого значения частоты опредеJIяют относительное откJIонение коэффициента

преобразования от среднего арифметического значения по формуле (7), %:

6
lкд,-к"о l . ,оо

кср
(7)

принимаIот9,3.7За нелинейность а]\.{плиryдной характеристики,lкселерометра

максимальное значение, рассчитанное по формуле (8), %:

6" = [6;),'а*. (8)

9.3.8 Результаты определения считalют удовлетворительными, если максим,lльное

значение неливейности амплитудной характеристики не превышает l О/о,

9.4 Опреде,пенпе относптельного ко}ффицпевта поперечного преобразоваrrrrя

9.4.1относительньй коэффичиент поперечного преобразования акселеромета

определяют на фиксированной частоте от l0 до 200 Гц,

9.4.2 Дкселеромет устанавлившот на вибростол виброустановки из состава рабочего

эт:lлона с помощью специыIьного устойства таким образом, чтобы главнzul ось его

чвствительности была перпендикулJlрна к Еzшравлению колебаний. Вьгход акселерометра

подключаюТ соединитеJIьнЫм кабелеМ к входУ соглас}.ющего усилителя, выход которого

соединяют с входом воJIьтметра, входяпшй в состав виброустановки Специа:Iьное устройство

должно обеспечивать поворот zжселеромета Boкpyl, его оси чувствительности на 360о с

интервarлом не более 30О.

9.4.3 Вибростолу задают виброускорение от 20 до 50 м/с2 на частоте от 10 до 200 Гц,

значение виброускорения дIя акселерометра не должно превышать предельно допустимых

значений в поперечном направлении. Значение виброускорения выбирают таким образом,

чгобы при нztправлении вибрадии вибростола, соRпадающем с нzшравлением мalксим)rма

коэффичиента поперечной чувствительности акселерометра, отноulение значения,

9
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измеренного на вьIходе согласующего усилитеJlя напряжен}tя к значению шу {а, на его выходе

было не менее 14 дБ (= 5 раз).
9.4.4 Считьтвшот покапания воJIьтметра д,ш каждого положения :lкселерометра,

соответствующего повороту вокруг оси чувствительности на 0", 30О, 60О, 90', 120", l50', 180',

210",240",270", 300", 330О. Повторяют процедуру еще раз и сtштывitют покд}ания вольтмета.

Вычисл-шот среднее арифметическое значение показаний волътмегра U; 
"р, 

МВ, по формуле (9):

Utcp = 0,5 (u; * u,"), (9)

где U; - показания BoJbTMeTpa для каждого положения акселерометрц мВ.

9.4.5Отвосггельньй коэффиuиеrrт поперечного преобразования дJIя каждого

положения акселерометра вычисляют по формуле (10), %:
,- Ui.n
Кбл; = _Д ,100, (l0)

гле Кл - действите:тьное значение коэффичиента преобразования zкселерОметРЦ

определенное по формулам (1,2), мВ/м/с2 (пI(J/(м/с2)).

9.4.6В качестве относительного коэффициента попереIrного преобразования

принимalют максимальное значение,0Z, вьтчисленное по формуле (10)

Коп = (Коп;)-о,

9.4.7 Результаты определения считаются удовлетворительными, если мtlксимальяое

значение поперечного преобразования акселерометра не превышает значения 5%о.

9.5 Опрелелепие собgrвенной резонансной частоты акселерометра

9,5.1 Дя определения собственной резонансной частоты rкселерометра в ударном

режиме применrIют устройство, обеспечивающее возбуждение датчика механическим ударом

с помощью ста,,lьного падающего шарика. Форма возбужлающего импульса близка к б -

импульсу.
9.5.'1 .1 Устройство д,lя определеIrия собственной резонансной частоты акселеромflра

состоит из стойки с кронштейнами, в которые устанавливаются напрilвляющrц трубка и через

виброгасящуто прок.падку (например, поролоновую) рабочее тело. Рабочее тело предстalвляет

собой стальн}то сферу с лыской твердостью HRC не менее 50. Лыска рабочего тела служит дIя

установки поверяемого акселерометра через резьбовое соединение, Между акселероме,гром и

рабочим телом наяосят тонким слоем чистое машинное масло, чтобы компенсировать

шероховатости контактных поверхностей. НаправляющlTо трубку устанавливllют таким

образом,.rгобы ее выходное отверстие (лиаметром не более 5 мм) находилось над центом

рабочего тела на расстоянии от 3 до 5 мм.

9.5.1.2 Дкселерометр через согласующий усилитель подкJIючают к регисlрирующему

устройству. В качестве регистирующего устройства может применягься спекlроанalлизатор

или персональньй компьютер с iшалого-цифровым преобразователем и соответствуюшим

прогрztммным обеспечением. В качестве падarющего шарика применяют стальЕые шарики,

твердость KoTopbD{ HRC не меuее 50.

9.5.1.3 Закрепляют на лыске рабочего тела акселерометр способом, применяемым при

его эксплуатации. Устанавливают рабочее тело с закрепленным акселерометром и

направляющую трубку. Акселерометр через соглас}'юпшй усиrитель по,щлючают к

регистрир},ющему устройству. Приборы вкJlючltют и прогревают в соответствии с

руководством по эксплуатации на них
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9.5.1.4 В верхнее отверстие напрzlвляющей трубки опускают стальной шарик,

возбужлающий при соударении с рабочим телом zжселерометр. Вьrходной сигнал

акселерометра фиксируют (запоминаот) в реrистир1тощем устойстве, преобразуют в

цифровую форму и с помощью преобразования Фурье полуtают zlJtrплитудную спеюральную
характеристику, по которой определяют максимаJlьное пиковое значение частоты.

9.5.'l .5 Прочесс определения максимального пикового значения частоты повторяют не

менее трех раз. Максимальные пиковые значения частот не должны отличаться др)т от друга в

проводимьD( экспериментах более, чем на 5 %о.

9.5.1.6 За значение собственной резонансной частоты принимzlют среднее

арифметическое значеЕие, определенное по результатtl}t, полученным в процессе измерений по

п.п.9,5.1.4-9.5.1,5.
9.5.2 fuя опрелеления собственной резонштсной частоты акселерометра в вибрационном

режиме примеЕяют поверочные электодинalмические виброустановки или пьезоэлекгрические

вибраторы.
9.5.2.1 При использовании поверочной виброустановки крепление поверяемого

акселерометра к вибростолУ поверочной виброустановки ос1тцествляют способом,

применяемьш при его экспJlуатации (напримеР, РеЗЬбовое соедиIlеЕие, клеевое и т. д.).

Значение резонансной частоты системы <вибростол - эталонный датчик> должно бьггь не

мевее чем в 1,2 раза выше значеЕия частоты установочного резонанса поверяемого

акселерометра.
g.5.2.2 Поверяемый акселерометр устаIlавливztют на вибростол поверочной

виброустановки и подключают его в соответствии со схемой поверочной виброустановки.

9.5.2.3 Задают на вибростоле виброускорение, значение которого не менее 5 м/с2, на

частоте, не менее чем в 10 pzц ниже предполагаемой частоты установочного резонtшса

поверяемого акселерометр1 Считывают значение нaшряжения с выхода согласуюцего

усилителя поверяемого акселеромета.
Поддерживая приблизительно постоянным задаваемое виброускорение (не менее 5 м/с2),

плавно (или с дискретностью не более 100 Гц) увеличивают частоry вибростола. отмечают

частоту! при которой пОказание вольтМет4 измеряюlЦего Еtlпряжение с выхода соглас},ющего

усилителя поверяемого акселерометра, максимальное.

9.5.2.4 По окончzшии измерений снимают акселеромет с вибростола и вновь

устанавливают его. В последовательЕости, изложенной в 9.5.2.3, повторяют опердI,ию

определениязначениячастоты,ПрикоторомпоказаниеВоЛьтМетра,измеряюЩеГон.lпряжение
с вьжода согласующего усилителя поверяемого акселерометра, максимальное. Поrryченные

значения резонансньп частот В первом и втором случае не должны различаться более чем на

5%.
9.5.2.5 В качестве значениЯ частоты установочного резон!шса приним!tют среднее

арифметическое значение, определенное по результатам, полученЕым в процессе измерений по

9.5.2.З п 9.5.2.4.

9.5.2.6 При использовании пьезоэлектрического вибратора крепление поверяемого

акселерометра к основанию осуществляют способом, указанным в п. 9.5.2.1 . В соответствии со

схемой соединений, представленной Еа рисунке l, с противоположной стороны основчlния

закрепляют пьезоэлек.грический вибратор, который возбуждает колебания основalния,

воздействующие на поверяемый акселерометр. В качестве пезоэлектрического вибратора

может бьrгь исполшовirна пьезопластина, к электрическим контактам которой подкJтючtlют

усилителЬ мощности. Значение резонансной частоты системы ((основание 
- поверяемьй
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датчик) должно бьпь не менее чем в l,2 раза выше значения частоты установочного резонанса
поверяемого акселерометра.

В качестве основаIlия может быь использокlн стапьной куб со стороной х 25 мм п

массой l80-220 г.

9.5.2.7 Поверяемый акселерометр устанавливают на основzlние и подкJIючrtют его В

соответствии со схемой, приведенной на рисунке l .

l - осповаяис; 2 - повсрrсмый акселеромсгр; 3 - согласуюпlий усилrrгсль; 4 двцлучевой осuиллогрф;

5-вольтмсгр;6-усилитсльмоlllносги;?-пьезо)леrгрическийвибратор;8-3адающийrcgератор

рисунок 1 - Схема соединений для определения собственной резонансной частоты

zжселерометра с помощью пьезоэлектрического вибратора

9.5.2.8 Возбужлают пьеюэлекгрический вибратор с помощью задающего генератора на

частоте не менее чем в 10 раз Еиже предIолагаемой частоты устaшовочного резонанса

поверяемого акселерметра. Считывают значеttие нalпряжения 9 вьD(ода согласующего

усилителя поверяемого чкселеромета.
поддерживая приблизительно постоfitным задаваемое нzшряжение, с выхода задrlющего

генератора плавно (иJти с дискретностью не более 100 Гч) рели.rивают частоту возбуждения

пьезоэлектрического вибратора. отмечают частоту, при которой показание вольтметр4

измеряюlДегонапряжениесВыходасоглас}'ющеГоУсиЛителяповеряемого:жселерометра'
максимltльное.

по окончании измерений снимают акселеромет с основания и вновь устiшавливzlют его.

В последоватеrьности, изложенной в 9,5.2.8, повторяют операцию определенrrя значен}UI

частоты, при которой показание вольтметра измеряющего напряжение с выхода согласующего

усилителя поверяемого акселерометръ мalксим:tльное. Поrryченные значения резон tсньж

частот В первом и втором слуtrае не должны отличаться один о'г дргого более чем на 5 7о,

в качестве значения собственной резонансной частоты принимzlют среднее

арифметическое значение, определенное по результатzrм, пол)ленным в процессе измерений по

9.5.2.8 и9.5.2.9.
lz
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Наименование характеристики Значение
Собственная резонilпснм частота, кГц, не менее, для исполнений:

266A0l
1 63А l 0; l 64А10; 263А03; 264А0З; 261 А05
1бlАхх
162lxXX;262Д.05

50
45
40
30

9.5.3. Результаты определения считilют удовлетворительными, если собственная

резонавснalя частота акселеромета не менее значений, укirзанньж в таблице 4.

l0. Подтверяцение соответствия средсгва измеренпй метрологпческим требоваrrиям

10.1 Дхселерометр соответствует метрологическлтм требовilниям, если поJrученНОе

значение отклонения действитеJIьного значения коэффичиента пробразовшrия от нОминального
не превышает +10 О/о, а мя rжселермflра исполнения 26бА0l не превышает *20 О%.

10.2 дкселерометр соответствует метолоtическим требованиям, если поJIученное

значение яеравномерности llь,tплиryдно_частотной характеристики zжселерометра не

превышает l дБ.
l0,3 Дкселерометр соответствует метологическим требованиям, если полrlенное

значение нелинейности амплитудной характеристики акселерометц не превьпхает 1 9/о.

'l0.4 Дкселеромет соответствует метрологическим требовalниям, если поJIученное

значение относительного коэффичиента поперечного преобразования акселерометра не

превышает 59lо.

10.5 Дкселеромет соответствует метрологическим требованиям, если поJrr{енное

зяачение собственной резонансной частоты акселерометра не менее значений, укatзitяньrх в

таблице 4.

10.6ПрИ соблюдениИ всех требованИй ггп. l0.1 - 10.5 настоящей методики поверки

подтверждается акселерометр соответствуюпшм мgтрологическим требованиям и на

основании положительных результатов поверки акселерометр признается пригодньIм к
применению.

1 1. 0формлеlrие результатов поверк}!

l I.1 Результаты поверки сtмтаются положительньIми, если метролоrические

харaжтеристики акселеромета удовлетворяют всем требов:lниям данЕой мgгодики. В этом

слrlае результаты поверки оформляются в соответствии с действующими нормативными

док}ъ{ентalми Российской Федераtии.

l1.2при отицательньж результатах поверки акселерометр к применению Ее

допускается и на него оформляется извещение о непригодlости.

1 l .3 Сведения о результатах поверки средств измерений в цеJIях подтверждения поверки

должны бьпь переданы в Фелера,тьный информационньй фонд по обеспечению единсткI

измерений.

l1.4по заявлению владельца средств измерений или лица, предст{rвившего их на

поверку, с учетом требований методик поверки аккредитоваItное на поверку лицо,

проводившее поверку, в случае положительньrх результатов поверки (полтвержлено

соответствие средстВ измерений метрологическим требовани-шu) вьцаgг свшIотельства о

поверке, оформленные в соответствии с требовaшиями к содержalнию свидетельства о поверке.

Знак поверки наносится на свидетельство о поверке (в слуrае его оформления),
13


