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1 обпrпе поло2кенпя
Настоящая методика поверки применяется для поверки ilппаратуры геодезической

спутниковоЙ многочастотной GT (лалее - аппаратура), производства SHANGRAO HAODI
IMP&EXP TRADING СО., LTD., Китай. используемой в качестве рабочих средств измерений и

устанавливает методы и средства их первичной и периодической поверки.
1.1 В результате поверки должны быть подтверждены следующие метрологические

требования, приведенные в таблице 1.

Таблица l -М гические ха акте стики

1.2 Аппараryра до ввода в эксплуатацию, а тiжже после ремонта подлежит первичной
поверке, в процессе эксплуатации - периодической поверке.

l .3 Первичной поверке подвергается каждый экземпляр аппараryры.
l .4 Периодической поверке подвергается каждый экземпJIяр аппараryры. находящегося

в эксплуатации, через межповерочные интервzIлы.
1.5 Выполнение всех требований настоящей методики обеспечивает прослеживаемость

поверяемого средства измерений к следующим государственным первичным этzlлОнам:
ГЭТ l99-2018 - государственный первичный специальный эталон единицы длины.
1.6 В методике поверки реализован следующий метод передачи единиц: метод прямых

измерений.
1.7 В случае применения аппараryры для работ, не требующих использования всех

режимов измерений, при проведении поверки по письменному заявлению владельца СИ
допускается поверка отдельных режимов, с обязательной передачей в Федеральный
информационный фонл по обеспечению единства измерений информаuии об объеме
проведенной поверки.

Наименование характеристики Значение
отOдо30,Щиапазон измерений длин базисов. км

+3.(2,5+0,з l0-6 D)
+3.(5+0,5. l0-6.D)

+3.(4+0,5.10-6.D)
+3.(8+0,5.10-6.D)

+з.(200+1 .10-6.D)

+3.(400+1.10-6.D)

границы допускаемой абсолютной погрешности измерений длины
базиса (при доверительной вероятности 0,997) в режимах:
- кСтатика>, <Быстрая статика), мм:

- кКинематика с постобработкой> и <Кинематика в реaшьном времеЕи
(RTK)>, мм:

- кЩифференчиальные кодовые измерения). мм:

- в плане
- по высоте

- в плане
- по высоте

Примечание
D - измеряемое расстояние в мм.
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- в плане
- по высоте
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2 Перечень операцпй поверки средств измереппй
.Щля поверки аппаратуры должны быть выполнены операции, указанные в таблице 2.

Таблица 2 - по ll
обязательность выпоJIнения

операции поверки при
Наименование операции поверки

первичной
поверке

периодической
поверке

Номер раздела (гryнкта)
методики поверки, в

соответствии с
которым выполняется

операция поверки
Внешний
измерений

осмотр средства Да Да 7

Контроль условий поверки Да Да 8-9
Подготовка к поверке и
опробование средства измерений

Да Да 8

Проверка программного
обеспечения средства измерений

Да Да 9

Определение
характеристик
измерений

метрологических
средства l0

Определение диапазона и
абсолютной погрешности
измерений длин базиса в рехиме
кСтатика>

Да Да l0.1

опрелеление диапазона и
абсолютной погрешности
измерений длин базиса в режиме
кБыстрая статика))

Да Да l0.2

определение диапазона и
абсолютной погрешности
измерений длин базиса в режиме
<Кинематика с постобработкой>

Ла Да

Определение диапазона и
абсолютной погрешности
измерений длин базиса в режиме
кКинематика в реaшьном
в ))\,ени тк

Да Да l0.4

Да Да l0.5

подтверждение
среДства

соответствия
измерений
ованиям}l огическим

Да Да ll

3 Требоваппя к условпям проведеппя поверкп
При провелении поверки до;nкны соблюдаться следующие условия измерений:
- темпераryра окружающей среды, ОС от +15 до +25.
полевые измерения (измерения на открытом воздухе) должны проводиться при

отсутствии осадков и порывов ветра при темпераryре от -45 до +80 ОС.

3

l0.3

Определение диапilзона и
абсолютной погрешности
измерений длин базиса в режиме
к,,Щифференциальные кодовые
измерения))
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4 Требоваппя к спецпалпстам, осуществляющшм поверку
4.1 К проведению поверки допускalются специалисты организации, аккредитованной в

соответствии с законодательством Российской Федерачии об аккредитаuии в национальной
системе аккредитации на проведение поверки средств измерений данного вида, имеющие
необходимую квалификацию, ознакомленные с руководством по эксплуатации и настоящеЙ
методикой поверки.

4.2 .Щля проведениJl поверки аппаратуры достаточно одного поверитеJш.

5 Метрологшческие п техппческпе требованиям к средствам поверкш
При проведении поверки должны применяться средства поверки, приведенные в

таблице З.
Таб:rица 3 С ства по

Операции
поверки,

требующие
применение

средств поверки

Метрологические и технические
требования к средствам поверки,

необходимые для проведения поверки

Перечень рекомендуемых
средств поверки

Основные средства поверки
Рабочие эталоны 2-го разряда по
Госуларственной поверочной схеме для
координатно-временных средств
измерений. утверждённой Приказом
Росстандарта от 29.12.2018 г., Jф 2831 -
фазовый светодальномер (тахеометр).
эталонный базисный комплекс

Тахеометр элекгрнный Leica
ТSЗ0 фег. Jt 82995-21)

l0.1-10.5

Рабочий эталон 3-го разряда по
Госуларственной поверочной схеме для
средств измерений длины в диапазоне от
1.10-9 до l00 м и длин волн в диаlli.зоне tr,t

0.2 до 50 мкм. утвержденной приказом
Федера,rьного агентства по техническому
реryлированию и метрологии Ns 2840 от
к29> декабря 20l 8 г. - лента измерительнчul

Лента измерительная этzlлоннrul
З-го разряла рег. Nч 36469-07

Вспомогательное обор!,дование

l 0. 1_ 10.5

Средство измерений дJIины по
Государственной поверочной схеме для
средств измерений дJIины в диапазоне от
1,10-9 до 100 м и длин волн в диапазоне от
0,2 до 50 мкм, утвержденной приказом
Федерального (гентства по техническому
реryлированию и метрологии tФ 2840 от
<<29>, декабря 2018 г. - рулетка
измерительнaл,я металлическaul

Рулетка измерительн:rя
металлическilя UM5M (рег. М
2200з-07)

8,9, l0.1_10.5

Срлство измерений температуры
окружающей среды: диапазон измерений от
-45 до +80 оС, пределы допускаемой
абсолютной погрешности +0,3 ОС

примечание - допускается использовать при поверке другие утвержденные и
аттестованные эталоны единиц величин, средства измерений утвержденного типа и
поверенные, удовлетворяющие метрологическим требованиям, указанным в таблице.

4

l0.1-l0.5

Термогигрометр ИВА-6, рег.Nч
464з4-1l
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6 Требованпя (условпя) по обеспечеппю безопасности проведеппя поверкп
При проведении поверки меры безопасности доJDкны соответствовать требованиям по

технике безопасности согласно эксплуатационной документации на аппартуру и средства
поверки, правилам по технике безопасности. действующим на месте проведения поверки. а также
правилам по технике безопасности при производстве топографо-геодезических работ ПТБ-88
(Утверждены коллегией ГУГК при СМ СССР 09.02.1989 г., М 2/2l ).

8 Подготовка к поверке и опробование средства пзмеренпй
8.1 Перед проведением поверки должны быть выполнены следующие подготовительньiе

работы:
- проверить наJ,Iичие действующих свидетельств о поверке на средства пОвеРки;
- аппаратуру и средства поверки привести в рабочее состояние в соответствии с их

эксплуатационной документацией и выдержать при условиях, указанных в п.з не менее 4 ч.i
- аппаратура и средства поверки должны быть установлены в условиях. обеспечивающих

отсутствиЯ механическиХ воздействиЙ (вибрация, деформация, слвиги).
8.2 При опробовании должно быть установлено соответствие следующим требованиям:
- отсутствие качки и смещений неподвижно соединённых детfu'rей и элементов;
- плавность движения подвижных деталей и элементов;
_ правильностЬ взаимодействия с комплектом приналлежностей;
- работоспособность всех функциональньrх режимов и узлов.
Если перечисленные требования не выполняются, апIIаратуру

признают непригодным к применению! дальнейшие операции поверки

не производят.

9 Проверка прогрдммпого обеспеченпя сРеДСтва пзмеренпй
идентификация программного обеспечения (дшrее - По) выполняется в следующем

порядке:
- для идентификации МПО, установленного в аппараryру, необходимо подк.JIючиться к

аппаратуре, используя ПО к Surpad 4.2>, выбрать вкJIадку кПриемник>, выбрать пункт
кинформация>. Номер версии отобразится в стоке <версия прошивки);

- для идентификации ПО <Sчrраd 4.2>>, gа вкJIадке <Проект> выбрать пункт <О
программе). Версия По отобразится в верхней части экрана;

- для идентификации ПО <eOffice>, нажать кнопку <О программе>, номер версии ПО
отобразится в появившемся окне в строке кВерсия>.

- для идентификации ПО KGeoSolution>, в верхней части экрана нажать кнопку <Help>,
в появившемся списке выбрать пункт KAbout>. Номер версии ПО отобразится в нижней части
появившегося диilлогового окна.

идентификачионные данные программного обеспечения должны соответствовать
данным, приведённым в таблице 4.

)

7 Внешнпй осмотр средства пзмеренrrй
При внешнем осмотре должно быть установлено соответствие аппаратуРы СледуЮЩИМ

требованиям:
- соответствие внешнего вида аппаратуры описанию типа средств измерений;
_ отсутствие механических повреждений и других дефектов, способных оказать влияние

на безопасность проведения поверки или результаты поверки.
Если перечисленн ые требования не выполняются, аппаратуру

признают непригодным к применению, дальнейшие операции поверки
не производят.
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Таблица 4 - Илентификационные данные программного обеспечения
идентификационные данные
(признаки)

Значение

Идентификационное
наименование По

SчrРаd 4.2 KeOffice> <GeoSolution>

Номер версии
(идентификационный номер) ПО

не ниже
3.15

не ниже 1.0-
20220690

не ниже
1.0

не ниже
2.2.0.2

не ниже
l .220801 . l057l2

Щифровой идентификатор ПО
Если перечисленные требования не выполняются, аппаратуру

признают непригодной к применению, дальнейшие операции поверки
не производятся.

l0 Определеlrие метрологшческпх характерпстшк средства пзмереппй
10.1 Определепше дпапазопд и абсолютпой погрешностп пзмереrrпй длrrн базиса в режпме
<<Статпка>>

!иапазон и абсолютная погрешностъ измерений длины базиса в режиме <<Статика>
определяется путем многократных измерений (не менее 5) лвух интервалов двух контрольных
длин базиса, определённых лентой измерительной 3 разряла и фазовым светодшIьномером
(тахеометром), 2 разряда в соответствии с Государственной поверочной схемоЙ для коОрДИНаТНО-
Временных среДств измерений, утверждённой Приказом Росстандарта от 29.12.2018 г. Ns 283l и
действительнЫе значениЯ которых расположены в диапазоне от 0 ло З0,0 км.

Установить поверяемую аппаратуру на пункте при помощи адаптера для закрепления на
штативе таким образом, чтобы ось внешнеЙ ГНСС-антепны была вертикальной и находилась над
центром rryнкта.

в качестве базовой станции использовать средство фазовых измерений приращения
координаТ по сигналаМ ГНСС в диапазоне от 0 до 30,0 км, значения ме,грологических
хар:ктеристик которого не превышalют значения, указанные в таблице l.

Измерить высоту установки антенн аппаратуры с помощью рулетки.
включить аппараryру и настроить ее на сбор данных (измерений) в соответствующем

режиме измерений согласно требованиям руководства по эксплуатации.
Убедиться в прalвильности функчионирования и отсутствии помех приему сиI.нала со

спутников.
Провести измерения поверяемой аппаратурой при условиях, указанных в таблице 5

яастоящей методики поверки.
Таблща 5

Вык.гпочитЬ аппаратурУ согласно ,гребованиям 
руководства по экспJrуатации. Результат

измерениЙ не должен отличаться от значения l;o. ПОЛlrЧеННОго до начала съёмки аппаратl,рой.

6

Режим измерений количество
спутников, шт.

Время
измерений. мин

Интервал
между

эпохtlми. с.
<<Статика>, кБыстрая статика)) от 20,0 до 60,0

<Статика>, кБысцlм статика>, <Кинематика с
постобработкой>, кКинематика в ре:tльном

времени (RTK)), к.Щифференциа.llьные
кодовые изм HLя))

от 0,05 до 0,20*

тания проводятся при устойчивом закреплении испытываемой аппаратуры, открытом
воде, отсутствии электромагнитных помех и многолучевого распространения сигнала

спутников. а также при хорошей конфиryрации спутниковых группировок.

зации или достижения сходимости
* - после выпо,,Iнения инициа]и

Испы
небос

мпо tSurvey

zб l
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более чем на величину погрешности, приписанную эт{rлонному тахеомету- В случае, если
ИЗМереннiUI длина базиса отличается от значения L;o, пол}ченного до начала съёмки аппараryроЙ,
более чем на величину погрешности, необходимо повторить съёмку zшпаратурой заново.

Провести обработку дlшных с использованием штатного ПО к {шпаратуре.
Абсолютнм погрешность измерений длины базиса дJuI больших длин определяется в

режиме <Статика> по приращению координат замкнутоЙ фиryры (треугольника), длины сторон
которой находятся в диапiLзоне от З км до 30 км, в соответствии с п. 6.4.МИ24О8-97 кАппараryра
пользователей космических навигационных систем геодезическая. Методика поверки)).

следует последовательно устанавливать аппаратуру на пунктах, образующих
треугольник и согласно руководству по эксплуатации выполнить измерения и вычислить
приращения координат между пунктами.

10.2 определеЕие дпапазопа п абсолютной погрешности измереншй длин базисд в режпме
<<Быстрая статика)

!иапазон и абсолютная погрешность измерений длины базиса в режиме кБыстрая
статикa>) определяется путем многократных измерений (не менее 5) двух контрольных длин
базиса, определённых лентой измерительной З разряла и фазовым светодirльномером
(тахеометром), 2 разряда в соответствии с Государственной поверочной схемой для координатно-
временных средств измерений, утверждённой Приказом Росстандарта от 29.12.2018 г. Ns 283l и
деЙствительные значения которых расположены в диапазоне от 0 до 30,0 км.

Установить поверяемую аппаратуру на пункте при помощи адаптера для закрепления на
ШТаТИВе ТzlКим образом, чтобы ось внешпеЙ ГНСС-антенны была вертикатьной и находилась над
ценц)ом пункта.

В качестве базовой станции использовать средство фазовых измерений приращения
координат по сигналам ГНСС в диапi}зоне от 0 до 30,0 км, значения метрологических
харtжтеристик которого не превышают значения, указанные в таблице 1 .

Измерить высоту установки антенн аппаратуры с помощью рулетки.
Включить аппаратуру и настроить ее на сбор данных (измерений) в соответствующем

режиме измерений согласно требованиям руководства по эксплуатации.
Убедиться В прaви]]ьности функционирования и отсутствии помех приему сиIнаulа со

спутников.
Провести измерения поверяемой аппараryрой при условиях, указанных в таблице 5

настоящей методики поверки.
Выключить аппаратуру согласно требованиям руководства по эксплуатации. Результат

измерениЙ не должен отличаться от зЕачения Ljo, ПО.ЦtЧеННОго до начtulа съёмки аппаратурой.
более чеМ на велиtrинУ погрешности, приписаннуЮ эталонномУ тахеомету. В с,tучае. если
измеренная дтИна базиса отличается от значения Ljo, поJryЧенного до нача.ла съёмки аппараryрой,
более чем на веJIичину погрешности, необходимо повторить съёмку аппаратурой заново.

Провести обработку данных с использованием штатного ПО к аппараryре.
АбсолютнаЯ погрешностЬ измерений длины базиса для больших длин определяется в

режиме <Быстрая статИка)) rrо приращению координаТ замкнутой фиryры (треугольника), длины
сторон которой находятся в диапазоне от 3 км до З0 км, в соответствии с п. 6.4. ми 2408-97
<Аппараryра пользователей космических навигационных систем геодезическая. Методика
поверки).

Следует последовательно устанавливать аппаратуру на пунктах, образующих
треугольник и согпасно руководству по эксплуатации выпол}tить измерения и вычислить
приращения координат между пунктами.

10.3 Определение дпапазона ш абсолютной погрешностп измеренпй длин базиса в ре (име
<<Кинематика с постобработкой>>

!иапазон и абсолютная погрешность измерений дrины базиса в режиме <<кинематика с
постобработкой) опредеJIяетсЯ путем многокРатных измерений (не менее 10) лвух контрольных
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длин бirзиса, определённых лентой измерительной 3 разряла и фазовым светодilльномером
(тахеометром), 2 разряда в соответствии с Государственной поверочной схемой д.пя координатно-
временных средств измерений, утверждённой Приказом Росстандарта от 29.12.2018 г. Ns 2831 и
действительные значения которых расположены в диапазоне от 0 до 30,0 км.

Установить поверяемую аппаратуру на пункте при помощи адаптера для закрепления на
штативе таким образом, чтобы ось внешней ГНСС-антенны была вертика,rьной и находилась над
центром пункта.

В качестве базовой станции использовать средство фазовых измерений приращения
координат по сигнапам ГНСС в диапазоне от 0 до 30,0 км, значения метрологических
характеристик которого не превышают значения, указанные в таблице 1 .

где D - измеряемое расстояние в мм.
Измерить высоту установки антенн аппаратуры с помощью рулетки,
Вк:почить аппаратуру и настроить ее на сбор дzlнных (измерений) в соответствующем

режиме измерений согласно требованиям руководства по эксплуатации.
Убедиться в прzвильности функционирования и отсутствии помех приему сигнала со

спутников.
Провести измерения поверяемой аппараryрой при условиях, указанных в таблице 5

настоящей методики поверки.
Выключить аппаратуру согласнотребованиям руководства по эксплуатации. Результат

измерений не должен отличаться от значения L7п. пол}ченного до начала съёмки аппараryрой.
более чем на величину погрешности, приписанную эталонному тахеометру. В с;tучае, ес.ltи
иЗмеренная длина базиса отличается от значения ljo, полученного до начilла съёмки аппараryрой,
более чем на величину погрешности, необходимо повторить съёмку аппаратурой заново.

Провести обработку данных с использованием штатного ПО к аппараryре.
дбсолютная погрешность измерений длины базиса для больших длин определяется в

режиме <Кинематика с постобработкой> по приращению координат замкнутой фиryры
(ТРеУГОльника), длины сторон которой находятся в диапаlзоне от З км до 30 км, в соответствии с
п. 6.4. МИ 2408-97 кАппараryра пользователей космических навигационных систем
геодезическaUI. Методика поверки).

Следует последовательно устанzlвливать аппаратуру на пунктах, образующих
треугольник и согласно руководству по эксплуатации выполнить измерения и вычислить
приращения координат между пунктами.

10.4 Определенпе дидпазоЕа и дбсолютrrой погрешностш rrзмерений длпн базиса в режиме
<<Кинематика в реальном времепи (RTK)>

.ЩИаПаЗОН И абсолютная погрешность измерений длины базиса в режиме <<Кинематика в
реальном времени (RTK)> определяется путем многократных измерений (не менее 10) лвух
интервалоВ этilлонного базисного комплекса или двух конIрольных д,rин базиса, определённых
фазовым светодzrльномером (тахеометром), 2 разряда в соответствии с Госуларственной
поверочной схемой для координатно-временных средств измерений, утверждённой Приказом
Росстандарта от 29.12.2018 г. J\Ъ 28З1 и действительные значения которых расположены в
диапазоне от 0 до 30,0 км.

Установить поверяемую аппараryру на пункте Irри помощи адаптера для закреIIления на
штативе таким образом, чтобы ось внешней ГНСС-антенны была вертикальной и на.чодилась над
центром пункта-

в качестве базовой стilнции использовать средство фазовых измерений приращения
координат по сигналам Гнсс в диапазоне от 0 до З0,0 км, значения метрологических
харaжтеристик которого не превышают значения, указанные в таблице 1.

Измерить высоту устzrновки антенн аппаратуры с помощью рулетки.
вкrrючить аппараryру и настроить ее на сбор дalнных (измерений) в соответствующем

режиме измерений согласно,гребованиям руководства по эксплуатации.
убедиться в правильности функционирования и отсутствии помех приему сигнала со

8
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спутников.
Провести измерения поверяемой аппараryрой при условиях, указанных в таблице 5

настоящей методики поверки.
Выключить аппаратуру согласно требованиям руководства по эксп,пуатации. Результат

измерений не должен отличаться от значения Ljo, полученного до нач:ша съёмки аппараryрой,
более чем на величину погрешности, приписанную эталонному тахеометру. В случае, если
измереннiш лпина базиса отличается от значения Llо, пол}ченного до начtl,ла съёмки аппараryрой,
более чем на величину погрешЕости, необходимо повторить съёмку аппаратурой заново.

Провести обработку ланных с использованием штатIlого ПО к аппараryре.
Абсолютная погрешность измерений длины базиса для больших длин определяется в

режиме <Кинематика в реальном времени (RTK)> по приращеЕию координат замкнутой фиryры
(треугольника), длины сторон которой находттся в диапzвоне от З км до 30 км, в соответствии с
п. 6.4. МИ 2408-97 кАппараryра пользователей космических навигационных систем
геодезическая. Методика поверки).

Следует последовательно устанавливать аппараryру на пунктах, образующих
1реугольник и согласно руководству по экспJryатации выполнить измерения и вычислить
приращения координат между пунктами.

10.5 Определеппе дпашазоша п абсолютной погрешпостн нзмеренпй длин базпса в режпме
<дифферепциальные кодовые tlзмереппя))

.Щиапазон и абсотпотная погрешность измерний длины базиса в режиме
<.Щифференциальные кодовые измерения) определяется путем многократных измерений (не
Менее 10) двух интервалов эталонного базиспого комплекса или двух контрольных длин базиса,
определённых фазовым светодzшьномером (тахеометром). 2 разряла в соответствии с
Государственной поверочной схемой для координатно-временных средств измерений,
утверждённой Приказом Росстандарта от 29.12.2018 г. Ns 283l и действительные значения
которых расположены в диапазоне от 0 до 30.0 км.

Установить поверяемую аппараryру на пункте при помощи адаптера для закрепления на
ШТаТИВе ТаКИМ Образом, чтобы ось внешнеЙ ГНСС-антенны была вертикальной и находилась над
центром пункта.

В качестве базовой станции использовать средство фазовых измерений приращения
координат по сигналам ГНСС в диапазоне от 0 до 30,0 км. значения метрологических
характеристик которого не превышают значения, указанные в таблице 'l 

.

Измерить высоту установки антенн аппараryры с помощью рулетки.
Вшпочить аппаратуру и настроить ее на сбор данных (измерений) в соответствующем

режиме измерений согласно требованиям руководства по эксплуатации.
Убедиться в правильности функчионирования и отсутствии помех приему сигнала со

спутников.
Провести измерения поверяемой аппараryрй при условиях, ук.ванных в таблице 5

настоящей методики поверки.
Выключить аппараryру согласно тебованиям руководства по экспJryатации. Результат

измерений не должен отличаться от значения L;o, ПОЛ}ЧеННОго до начшIа съёмки аппаратурой,
более чем на величину погрешности. приписанную этмонному тахеометру. В случае, если
измереннaul длИна базиса отлиЧается от значения Ljo, полученного до начzlла съёмки аппараryрой,
более чем на величинУ погрешности, необходимо повторить съёмку аппаратурой заново.

Провести обработку данных с использованием штатного ПО к аппараryре.
Абсолютная погрешность измерений длины базиса для больших длин определяется в

режиме к.Щифференциальные кодовые измерения) по приращению координат замкнутой фиryры
(треугольника), Длины сторон которой находятся в диапазоне от 3 км до 30 км, в соответствии с
п. 6.4. МИ 2408-97 кАппараryра пользователей космических навигационных систем
геодезическая. Методика поверки).

9
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Слелует последовательно устанавливать аппаратуру на IryHKTax, образующих
тр€угольник и согласно руководству по эксплуатации выполнить измерения и вычислить
приращения координат между Irунктами.

11 ПодтверllценЕе соответствпя средства измеренrrй метрологrrческпм требовапиям
Абсолютная погрешность (при доверительной вероятности 0,997) измерений длины

базиса в режимах кСтатика>. <Быстрая статика), <Кинематика с постобработкой>. кКинематика
в реirльном времени (RTK>, кЩифференциа:Iьные кодовые измерения) определяется по

формуле:

'iL1(.ji
)2

ALj = ёtД _ Lj",) tз , где
n j-r

Абсолютная погрешность измерений длины базиса для больших длин определяется в

режимах <<Статикаr>, <Быстрая статика>. кКинематика с постобработкой>, кКинематика в

ре.rльном времени (RTK)D, <Дифференциальные кодовые измерения).
Сумма приращений координат (невязка координат) не должна превышать значений.

вычисленных по формуле:

Wx,y,z = (brr,".r)' * (bzr,".r)2 * (Дr],,",r)' .

где Wх,Y,z - невязка координат в плане/по высоте, мм;
Дir,"., - доп}стимые значениJl погрешности приращений координат дJrя i стороны треугольника в

плане/по высоте, мм, приведенных в таблице 1.

Значения диапазона и абсолютной (при доверительной вероятности 0,997) погрешности
измерениЙ длины базиса в режиме <<Статика>, кБыстрая статика)), <Кинематика с
постобработкоЙ>, <Кинематика в реаJIьном времени (RTK), <.I[ифференчиальные кодовые
измерения) не доJDкны превышать значений, укtванньrх в таблице 1 .

Если требования данно го пун кта не выполняются, аппаратуру
п ризн ают непри годн ой к применению.

12 Оформленrrе результатов поверкп
12.1 Результаты поверки оформляются протоколом, составленным в виде сводной

таблицы результатов поверки по каждому пункry рiвделов 7 - 11 настоящей методики поверки.
l2.2 Сведения о р€зультатах поверки средств измерений в целях подтверждения поверки

должны быть переданы в Федеральный информачионный фонд по обеспечению единства
измерний.

12.З При положительньж результатах поверки аппаратура признается пригодной к
применению и по зauвлению владельца средств измерений или лица, представляющего средства
измерений на поверку, вьцается свидетельство о поверке установленной формы. НанеСеНИе
знака поверки Еа средство измерений не предусмотрено.
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ДL, - погрешность измернийj длины базиса в плане/по высоте, мм;
Llо - этiлонно€ значениеj длины базиса в плане/по высоте, мм;
f,;, - измеренное испытываемой аппаратурй значение j длины базиса i измерением в

плане/по высоте, мм;
nj - число измернийj дшны базиса.

За абсоrпотную погрешность измерний принять максимаIьное значение абсолютной
погрешности.
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l2.4 При отицательных результатах поверки, аппаратура признается непригодной к
применению и по з!lявлению владельца средств измерений или лица, предстаыIяЮщегО СредСТВа
измеревиЙ на поверку, выдаётся извещение о непригодности установленноЙ формы с указанием
основных причин.

Инженер 2 категории
ООО кАвтопрогресс - М> С.К. Нагорнов
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