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1 ОБЩИЕ СВЕДЕНИЯ

1.1 Настоящая методика поверки распростаняется на имитаторы ИМ-2 (да".lее -
имитаторы) и устzlн:вливает методы и средства их первичной и периодической поверок.

1.2 Поверяемые имитаторы имеют прослеживаемость к Государственному первичЕому
специаJIьному этarлону единицы длины гэт 199_2018 по государственной поверочной схеме дIя
координатно-временных средств измерений, утвержленной приказом Федерального агентства по

техническому регулировilнию и метрологии Ns 2831 от 29 декабря 2018 г.

1.3 В результате поверки дол)IсIы бьrгь подгверждеЕы след},ющие метрологические

требования, приведенные в таблице l,

Таблица 1

1.4 При определении метрологических характеристик поверяемьrх имитаторов

используются методы прямьtх измерний.
l .5 Сокращенная поверка не возмоr(на.

2 ПЕРЕЧЕНЬ ОПЕРАЦИЙ ПОВЕРКИ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

2.1 При поверке доjIжны вьшолнять операции, представJIенные в таблице 2,

Таблица 2

Пределы допускаемой абсолютной (относительной, привеленной)

пофешности/доверителъные границы абсолютной (относительной, привелепной)
чего эталона 2по ости п именении в качестве

Предел лопускаемого среднего квадратического отклонени
основной погрешности формирования псевдодальности до

я (СКО) случайной составляющей
НКА ГНСС ГЛОНАСС И GPS ПО

ме не более 0,5 мв штатномого кода по любодlUIьн
ной погрешности формирования
АСС и GPS по любому кан:lлу в

Предел допускаемого СКО случайной составляющей основ

скорости изменения псевдодальности до НКА гнсс глон
е не более 0.07 м/сштатво}t

Пре.lе;rы допускаемой абсо.rютной погрешности установки номин&,Iьного }ровня мошн

выходного сигнilла в KaHare +0,5 дБ

ости

ведение оп и|lп
периодической

поверке
первичной

поверке
по ки

Номер
пункта

методикиНмменовыrие опер ши

4321

дада7а измеl Внешний осм с

даJat]2 Подготовка к поверке и опробование средства

и з\,
.]а.]а8.12.1 Подготовка к по ке

Jа8.2ование2.2о
да,fa93 Проверка проФаммного обеспечения средства

изм
дадаl04 Опрелеление (коrrгроль) метрологичесю{х

ха стик:
дадаl 0 l4.1 Определение абсолютной погрешности

выходного сигнала в кalнапеcTaHoBIo, мощности
даааl0.24.2 Определение СКО слуlайно

ванияшностипоосновнои
й составляющей
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псевдод.Llьности до НКА ГНСС ГЛОНАСС и
GPS по фазе да,тьномерного кода по любому
KaHaJ,Iy в штатном режиме
4.3 определение СКо слl^rайной составл-шощей

основной погрешности формирования скорости
изменения псевдодаJIьности до НКА ГНСС
ГЛОНАСС и GPS по .шобому каналу в штатном

е

10.з да да

5 Подтверждение соответствия средства
огическим требованиямизмерений метрол

1l да да

2.2 Прп получении отрицательньD( результатов при выполнении iпобой из операций

поверка прекращается, и имитатор бракуется.

3 МЕТРОЛОГИЧЕСКИЕ И ТЕХНИЧЕСКИЕ ТРЕБОВАНИЯ
К СРЕДСТВЛМ ПОВЕРКИ

3.1 При проведении поверки используют
оборулование, представленные в таблице 3.

средства измерений и вспомогательное

Таблица 3
Перечень рекомендуемых

средств поверки
Метрологические и техяические требования к

средствам поверки, необходимые для проведения
по ки

Номер
пункта

методики
J21

OcHoBHbte а
Ана.тизатор спектра R&S
FSW8 фегистрационньй
номер в Федера"тьном

информачионной фонде по
обеспечению единства

нии . м 52615-13изм

Средства измерений в диапазоне
от 1 до 2 ГГц, диапазон измеряемьж 1ровней от

минус 113 дБВт и ниже, пределы допускаемой
абсолютной погрешности измерений уроввя
моцности сигнала Ее более +0,5 дБ

рабочих частот
1 0 1

Рабочий этzlJlон единиц
координат местоположения
1-го разряда
специальный комплекf
аппараry?ы дтя обеспечения
единства измерений
характеристик
яавигационной аппаратурь1

потребителей космпческих
нzrвигtшиоIlньIх систем
ГЛОНАСС и GPS фег. JФ

53423-13)

Рабочий эталон единиц координат

местоположения 1-го разряда согласно

государственной поверочной схеме д.rя

координатно-временньIх средств измерений,

утвержленной приказом Росстандарта Ns 2831 от

29 декабря 2018 г., предел допускаемои
абсолютной погрешности измерения беззапросной

дaшьности по фазе дiIJIьIrомерного кода не более

0,05 м, предел допускаемой абсоrпотной

погрешIIости измерения скорости измеЕеяия

беззапросной даJIьности не более 0,01 м

10.2, 10.3

dсmваВспо.uоzапе. 1ьные с
Прибор комбинированньй
Testo 622 фег. Nо 44744-10)

щейтемпи окружilюинизN{ ературыс ерередства
амиe]I+60 с с0 с о1 дн от предuзап ое вды диср

+0 4со тиопиио олютноабскаем грешндопу
тиосажнBJlиоотносительнизмас еренийредств

ела.\1исо %98от %0азоап н дв ди

10.1 ...10.3

2

1
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допускаемой абсолютной погрешности *37о;

Средства измерений абсолютного дtвления в

диzшазоне от 30 до l20 кПа с пределами

допускаемой абсолютной погрешно сти +0,5 кПа

3.2 .Щотryскаегся использование друп{х средств измерений и вспомоIательного оборудования,

имеюIщ{х метрлогические и технические характеристики не хуке приведенньD( в таблице 2.

3.3 Все средсТва поверки дол)lс]ы быть исправны, применяемые при поверке средства

измерений и рабочие эталоны должны быть поверны и иметь свидетельства о поверке с не

истекlпим сроком действия на время проведения поверки или оттиск поверительного клейма на

средстве измерений или в документации.
З.4 Средства поверки должны бьпь внесены в рабочее помещение не менее чем за 4 часа

до начала поверки.

4 ТРЕБОВЛНИЯ К СПЕЦИЛЛИСТЛМ, ОСУЩЕСТВЛЯЮЩИМ ПОВЕРКУ

4.1 К провелению поверки аппарат}ры допускается инженерно-технический персонalл со

среднетехническим иJш высшим радиотехническим образованием, имеющий опьrг работы с

радиотехническими установками, ознaжомленный с руководством по эксплуатации (рэ) и

док}ъ{ентацией по поверке и имеющий право на поверку.

5 ТРЕБОВАНИЯ (УСЛОВИЯ) ПО ОБЕСПЕЧЕНИЮ БЕЗОПЛСНОСТИ
ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

5.1Припрведенииповеркиимrтаторанеобходимособлюдатьтребованиятехники
безопасности, предусмотренные hриказом Минтрула России от 15.12.2020 Nq 90зн <об

1твержлении пр.lвил по охране туда при эксплуатzlllии электроустzlновок), гост 12.2.00,7 .0_,l5.

iocT rz.1.orS_iotT, гост 12.2.091-2012 и требования безопасности, указ.шные в технической

доц,ъ{ентации на применяемые этatлоны и вспомогательное оборулование. Любые подключения

приборов производ{ть только при отключеЕном напряжении питания имитатора,

5.2кработесимитаторомдопУскilютсялица'изrшвшиетребованиябезопасностипо
ГоСТ2226:l.94.инстр}кциюпопраВил.tМимерамбезопасностиипрошедшиеинстрУКгажна
рабочем месте.

6 ТРЕБОВАНШЯ К УСЛОВИЯМ ПРОВЕДЕНИЯ ПОВЕРКИ

6.1 Поверку проводить при след},ющих условиях:
- температ}ра окружающего возлуха, "С (К)

- относительн!tя влажность воздlха %

- атмосферное давление, кПа (мм рт.ст.)
- параметры питания от сети переменного тока:

- ншtряжение, В
- частотц Гц

7 внЕшIrиЙ осмотр срЕдствА измЕрЕний

7.1ПривнешнемосмотреУстановитьсоответствиеимитаторатребованиямТ,Щ'При
внешнем осмотре убедиться в:

- отсугствии механических повреждений;

- чистоте гнезд, разъемов и кJIемм;

- исправности соединительных проводов и кабелей;

20+5(293+5)
65 + 15

l00 t 4 (750 t 30)

от l98 до 231

50t1



- целостности лzкокрасочных покрь,ггий и четкости маркировки.
7.2 Результаты внешнего осмо,гра cIIиTaTb положительными, если имитатор удовлетвОРяеТ

вышепереItисленньпrл требованиям. В противном слr{ае пОвеРКа Не ПРОВОДИТСЯ ДО УС'ГРilПеIrИЯ
выявлеЕньD( недостатков.

S ПОДГОТОВКА К ПОВЕРКЕ И ОПРОБОВАНИЕ СРЕДСТВА ИЗМЕРЕНИЙ

8.1 Подготовка к поверке
8.1.1 Поверитель должен из}п{ить руководство по эксплуатации поверяемого имитатора

и используемьIх средств поверки.
8.1.2 Перел проведением операчий поверки веобходимо:
.проверитЬкомПлектносТьпоВеряемоГоимитаторанасооТВетстВиепаспортУ

ФБМИ.464928.003ПС;
- проверить комплектность рекомендованньп< (или анашогичньtх им) средств поверки,

заземлить (если это необходимо) требуемые рабочие эт&.lоны, средства измерений и вкJIючить

питание заблаговременно перед очередной операцией поверки (в соответствии со временем

устаноыIения рабочего режимa 1казанным в РЭ).
8.2 Опробование
8.2.1 Опробование имитатора провести в соответствии с 1казаниями РЭ,
8.2.2 Перел включением убедиться в том, что в слrrае работы имитатора от внешнего

опорного генератора, его выходной кабель присоединен к соединителю <10 МГц (Вх)> блока

имитации (БИ) из состава имитатора.
8.2.3 Убедиться в том, что к БИ подключены кJIавиатура, монитор, маЕипуJIятор типа

(мышьD и сетевоЙ кабель. ВктюЧить выкJIючатель электропитания, расположенНЬЙ на задней

паrrели Би, рядом с сетевым кабелем. При этом в Би включается дежурное питание k5vsb> и

питание подогрева опорного генератора имитатора.

8.2.4 Через 5 минlт прогрев внутреннего опорного генератора имитатора завершается и

имитатор готов к вкJIючению.
ВНИМДНИВ: ЗДПРЕЩДЕТСЯ ИСПОЛЬЗОВДНИЕ ИМИТДТОРД С НЕПРОГРЕТЫМ

ОПОРНЫМ ГЕНЕРАТОРОМ.
8.2.5 Убедившись в том, что имитатор подготовлен к вкJIючению, нtuкать кЕопку

вкJIючения питания, расположенную на передней панели БИ под откидной крышкой с кJIючом,

8.2.6 Наб:подать начальн).ю загрузку операциоrrной системы Windows. После ввода

пароJIя, выбрат ь ярлык <<IIмumапор. Свdанuе u прослоmр сценарuев>> или ярлык <d[л ufпа,пор,

вiспроuзвеdенuе сценарuевrr. При этом раскрывается окно <<имurпаtпор. Созdанuе u прослоmр

сценарuев>, или окно <<Имumаmор. Воспроuзвеdенuе сценар uев>>,

8.2.7РезУльтатыпоВеркисчитатьположительными,еслиВыполвеныУслоВа'lпоп.8.2.6.
8.2.8ПриневьшолненииУсловийп.8.2.6поверяеМыйиМитаТорбракУетсяиотпрilвJIяется

либо в ремонт, либо д,чя проведения настройки,

9 ПРОВЕРКД ПРОГРЛММНОГО ОБЕСПЕЧЕНИЯ СРЕДСТВД ИЗМЕРЕНИЙ

9.1fuяпроверкипроГраI\,tмногообеспечениянеобхоДимопослеВкЛюченияимиТатора'в
соответствии с п,1.1,2.4 бьми.+с+szв.003РЭ, произвести расчёт <хеш-суммьп> файла

<navlib.dlb> IIо алгоритму MD5 и прочитать Еомера версий микропрограмм ПЛИС (прошивок)

плат 1-6.

.Щляпроверкихэш-сУммыбиблиотекикпачliЬ.dll>необхоДимоперейтипоаДресУ
<C:\ProgTam Files\MDB_Compas\Simulalor Controb>. В 1казанной папке найти файл Knavlib,dll> и

нажатьпонемУправойкнопкоймыши.ВоТкрывшемсяДиалогоВомокнеоткрытьвкJIаДку
<Хеш-суммы файлов> и прочитать значение MD5,

,щля проверки номера версии микропрограммы Плис необходимо запустить программу

<имитатор. 
- 
Воспроизведение сценариев), открыть в ней в меню кпомощь) пункт

6
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(О прошивке...>> и проr{итать значения номеров версий прошивок дJIя плат l-б.
9.2 Результаты поверки считать положительными, если (хеш-ср{мa>) файла (navlib.dll> и

зЕачения номеров версий прошивок дJIя тlлат 1-6 совпадirют с указtu{ными в

lT,1.|.2,4 ФБМИ.464928.003РЭ.

10 ОПРЕДЕЛЕНИЕ МЕТРОЛОГШIЕСКИХ ЬРЖТЕРИСТИК СРЕДСТВА
ИЗМЕРЕНИЙ

10.1 Определеппе абсолютной погрешности устаIlовки мощЕости выходного сягнаJlа
в канале

10.1.1 опрелеление абсолютной погрешности установки уровня мопшости вьD(одного

сигнала в кан{lле проводить по схеме, приведенной на рис}нке 1. Подключить с помощью

радиочастотЕого кабеля к порту <вьrход 1>, расположенному на передней панели Би из состава

имитаторов, вход ана!,Iизатора спектра R&S FSW8. Перед использованием анализатора спекгра

R&S FSW$ необход4мо его настоить (выставить центральн},ю частоту для сигналов НКД
глондсС или GPS, ослабление входного аттенюатора 10 дБ, полосу пропускания

RBW:10 кГч). При проведении измереЕиЙ использовать радиочастотньй кабель с известным

коэффиuиентом ослабления и rlитьlвать его значение при вычислениях.

Рисунок 1 - Схема рабочего места по п,10,1

10.1.2 Сформировать и воспроизвести на БИ из состава имитаторов

сценарий по формироваЕию сипlалов гнсс глонДсс (L1, L2) с частотньпл разделением и

гнсс GрS (L1) лля неподвижItого объекта согласно РЭ,

10.1.i бставить формирование радионавигационного сигнала дш нкА гнсс глонАсс
на частоте Ll с 0 литером и измерить значение мощности сигна,,Iа с использованием аЕiIлизатора

спектра R&S FSW8.
10.1.4 Провести alнацогичные измерения для всех сигнilлов всех ГНсс,
10.1.5 вычислить абсолютные погрешности установки )ровня мопцiости выходною

сигнала В кан& е имитшIИи для сигналов Гнсс глондсС и GPS по формуле:

Дt= Р* - (Ргswв * &u6",o), (1)

Г,Це Рр5и7g - МОЩItость сигЕала, измереннT Я анализатороМ спектра R&S FSW8;

Рд - НОМИНilЛьная мощн;сть сигн{LiIа в каЕале ft-го НКД гнсс глонДСС (или GPS),

формируемая имитаторalми;
рбдбgп" - мощность сигнала ослабляемм в радиочастотном кабеле,

10.2 Определение скО с;ryчайной составляющей основной погрешЕостп

формированпЯ псевдодальяости до НКА гнсс глонАСС и GPS по фазе даJIьномерного

кода по любому каналу в штатном режиме
10.2.1 Собрать jабочее место в соответствии с рис}цком 2 и дождаться_установления

рабочего режима д!,Iя каждого из средств измерений. Для определения СКО случайной

составJIяющей основной погрешнос;и формировшlия псевдодальности до нкА ГнСС

глондсс и Gps по фазе дальномерного кода по JIюбому каIrаrry в штатном режиме

использовать специаJIьный комплект аппаратуры для обеспечения единства измерний

Аяа.T изатор спектра

R&S FSW8
Имитатор ИМ-2

(им-2м)
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характеристик нiвигационной аппарат)?ы потебителей космических ЕalвигационньD( систем
ГЛОНАСС и GPS (комплект аппаратуры).

ВЧ сигна.т

Рисlнок 2 - Схема рабочего места по п,10.2

10.2.2 В соответствии с РЭ на имитаторы разработать сцеяарий по моделирвzlнию
спугниковьD( навигационньD( сигнatлов ГНСС ГЛОI]ДСС (СТ код в частотном диапазоне Ll,
литеры рабочих частот от _7 до 6), гнсс GPS (с/д код в частотном диапазоне Ll) дrr"
статического объекта. При разрабоже сценария устalновить формирование файла со значениями

НalВИГаЦИОННЬD( ПapaI\.rеTpoB, ВОСПРОИЗВОДИМЬD( ИМИТаТОРОМ-

10.2.3 Воспроизвести Еа имитаторе созданЕый сценарий и провести измерения комплект

аппаратуры с записью измерительной ипформации на персона,rьньй компьютер (темп записи 1

измерение в 1 с) в файл формата RINEX.
|0.2.4 М проверки Ско случайной составляющей основной погрешности имитатора в

части формирования псевдодальности по фазе дальномерного кода использовать измереЕия

беззапросной даJIьности в столбце С1 файла формата RINBX.
10.2.5 Для д.lльнейших расчетов выбрать 1 базовьй нкд гнсС глондсС и 1 базовьй

нкд гнсс GPS, т.е. НКД, находяпшеся Еепрерьlвно в измерительньD( KaEaUIzlx комплекга

аппаратуры в течение времени наблюдения. и определить (первые разности) псевдода.ltьностей

по фазе дальнОмерного кода До НКА ГНСС глонАсС и GPS по формулам:

APRcr o,i = РРнюq6.i(ИМ-2) - РRнкдсi(СКА), Q)
ДРRсr i; = РRнкд i(ИМ-2) - РRнкд i;(CKA), (3)

''(ААрл(.li 

_ А^рл(,li )

где РRнкд о - псевдодальность до базового НКА, м;

РRнкд i - псевдОдальностЬ до i-го НКД в измерительньж Kaнzmlalx комплеюа {шпаратуры, м;

j - момент времени измерений.
10.2.6 Для исключения влияпия на погрешностъ имитатора расхождения вцугренних шкitJl

времени имитатора и комплекта аппаратуры определить (вторые разности) псевдодальностей по

фазе лшьномерного кода до нкА гнсС глонАсС и GPS по формуле:

ДАРRсr; : ДРRсr i,; - ДРRсr о1. (4)

10.2.7 Опрелелить средние значения (вторьtх разностей> псевдодальностей до НКд по

фазе дальномерного кода АДРRсl по формуле:

_.1/
A^Р&|j = yN ZллрRс, , (5)

j=l
где N- количество измерений за время набrподений, N > 1000,

10.2.8 Определитi СКО случайной сост.lвJIяющей основной погрешпости формирования

псевдодrUIьности до нкд гнсс глондсс и GPS по фазе дальномерного кода по формуле:

(N-1)

Специа,тьный комплект аппаратуры для
обеспечения единства измерени й

характеристик НАП КНС ГЛОЬСС и GPS

Имитатор
им-2(им-2м)

oPR (cl) : 1,/
/2 j =1

2 (6)



l0,2.9 Вьтпопrить действия по п.п.10.2.5 - 10.2.8 для не менее трех НКА ГНСС ГЛОНАСС
дIя частотньж диапазонов Ll ll L2 и не менее трех НКА ГНСС GPS для частотЕого диaшазона L 1 .

10.3 Опреде,тепие СКО случайной составляющей основной погрешпости
формировапия скорости измепеЕия псевдодаJIьности до НКА ГНСС ГЛОНАСС и GPS по
любому кана.гrу в штатном реrкпме

10.3.1 fuя определеЕия погрешности имитатора в части формирования скорости
изменения псевдодальности (радиатrьной псевдоскорости) использовать измерительц,,ю
информацию комплекта аппаратуры, полученнlто в п.10.2.3 (поля Dl (в длинах во.пн за секунду)

файлов формата RINEX).
10.З.2 Дrя IIроверки СКО слрайной составляющей основной погрешности имитатора в

части формирования скорости изменения псевдодальности использовать измерения радиальной
псевдоскорости в столбце Dl фйла формата RINEX

l0.3.3 Для дмьнейших расчетов выбрать 1 базовый НКА ГНСС ГЛОНАСС и 1 базовый
нКд ГНСС GPS, т.е. НКА, находящиеся непрерывно в измерительньD( каналм комплекта
аппараryры в течение времени паблюдения, и определить (первые разности) псевдоскоростей

до НКА ГНСС ГЛОНАСС и GPS по формулам:

ДРРRоr о.; = PPRHKa о(ИМ-2) - PPRHK,rol(CKA),
АРРRпl i.; = РРRнкдi.i(ИМ-2) - РРRнrсл;.;(СКА),

(7)
(8)

ДДРРRоr.; : APPRnr i.j - ДРРR;r1 6,1 . (9)

10.3.5 описать (вторые разности> псевдоскоростей до НКд гнсс глондСС и GPS

аппроксимир},ющим логарифмическим полиномом, при этом погрешность tшпроксимации не

должна превышать 0,001 м/с,
10.3.6 ОпрелеЛить разности между (вторыми рчвностями) и аппроксимированными

значениями псевдоскоростей до нкА гнсс глонАСС и GPS по формуле:
АДДРРRпtl=ДАРРRоr.: -ДРРRрll*пр.. (10)

10.3.7 Определить среднее значение разностеЙ ДДДРРRпr по формуле:

ДДМРR,r, = 1//N ,^^^ррл,,,
j=|

(11)

где iy' - количество измерений за время наблюдеЕий, N > 1000.

10.3.8 Опрелелить СКО слуIайной составJUIющей основной погрешности формирования
скорости изменения беззапросной даJIьности до нкА снс гло FIACC и GPS по формуле:

N 2
бррR (Dl ) 

: Иr, -r,,
,(^^мрлDll _^^AРPR/rl)

10.3.9 Выполнить действия по п.п. 10.3.3 - 10.3.8 для не менее трех НКА Гнсс ГЛонАСС
для частотных диапазонов L\ лцL2 и не менее трех НКД гнсс GPS для частотного диiшазона

Li.

9

где РРRнкд о - псевдоскорость до базового НКА, м/с;
РРRнlсq i_ псевдоскорость до i_го НКД в измерrтгельньIх каналах комплекта аппаратlРЫ, Tr,/c;

j - момент времени измерений.
10.3.4 fuя иск.lпоченI!я влияния на погрешЕость имитатора расхождения внуtренних шк:lл

времени имитатора и комплекта аппарат}ры определить (вторые разности> псевдоскоростей до
НКА ГНСС ГЛОНАСС и GPS по формуле:

(12)
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l1 подтвЕрждЕниЕ соотвЕтствия
МВТРОЛОГИЧ ЕСКИМ ТРЕБОВАНИЯМ

срЕдствА измЕрlaниl.,i

l1.1 Подтверждение номинальньн зпачений уровня мощности выходного сигнtlJlа в
кsшале и их абсо;потной погрешности

l 1.1.1 Результагы поверки счrлtать положитепьвыми, если номинальные значения )Фовня
мощпости выходного сигнала в канме и их абсолютtлая погрешность составляют значения:

_ для ГНСС ГЛОНДСС - минус (10?,5+0,5) дБВт;
- для ГНСС GPS - минус ( 105+0,5) дБВт.

11.2 Подгвержаение значений СКО случайной составляющей основной погрешности
формирования псевдодЕцьности до НКА ГНСС ГЛОНАСС и GPS по фазе дальномерного кода
по любому каналу в штатном режиме

11.2.1 Результаты поверки счятать полокительными, если значения СКО случайной
составJrяющеЙ основвоЙ погрешносги формирвания псевдодальности до НКА I'HCC
ГЛОНАСС и GPS по фазе дальномерного кода по любому капму в штатшом режиме не
првышаег 0,5 м.

l1.3 Подтверщдение значений СКО сqцпбgбЛ составляющей основной погрешнос,lи

формирования скорсти изменения псевдодальяости до НКА ГНСС ГЛОНАСС и GPS по любому
канаJIу в штатЕом режиме

11.3.1 Результаты поверки считать положительными, еслн зпачения СКО случайной
состамяющей основной погрешности формирования скорости изменения псевдодаJlьностI{ до
НКА ГНСС ГЛОНАСС и GPS по любому кfilалу в штатном режиме пс превышает 0,07 м/с.

12 ОФОРМЛЕНИЕ РЕЗУЛЬТАТОВ ПОВЕРКИ

12.1 При положитвJIьных реtультатalх поверки на имитатор вьцается свидетельство

установленной формы, звак rIоверки наносится на лицевуtо панель имитатора в виде наКЛеЙКИ И

в свидетеJIьство о поверке в виде отплска клейма.
l2.2 На оборотной сторне свидетельства о поверке записываются результаты поверки.

12.3 Сведения о результатах поверки имитаюра должЕы бьtть переданы в Федеральный
информационный фояд по обеспечению единgтвs измеренпй.

l2.4 В слуlае отрицательньтх результаmв поверкн поверяемый иN|итатор к дальнейшему
применению яе долускается. На него выдается извещевие о неприголнOсти к применениtо с

указанием причин забрaжования.

Начаlьник отдела
ФГБУ кГНМЦ> Миuобороны России

Старшпй наrшый сотудник
ФГБУ (ГНМЦ), Минобороны России М.А. Черкасова

е
С.Г. Серко

Z/'


